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Mikrozylinder ISO 6432 @ 8 + 25 mm

U=

und einfache Reinigung verlangt werden.

Diese Zylinder in glattem Design, ohne Kanten und von geradem Gesamteindruck, sind ideal fir den Gebrauch in
jenen Industriebereichen (Lebensmittel-, Pharmaindustrie usw.), in denen hohe technologische Zuverlassigkeit

TECHNISCHE DATEN

Betriebsdruck: 1,5 + 10 bar
Umgebungstemperatur: -20 + +80°C
Medium: gefilterte, gedlte oder ungedlte Druckluft
Zylinderrohr: aus nichtrostendem Stahl mit
geklemmten Zylinderkopfen
Standardhiibe: siehe Tabelle auf Seite 4
Typ M160...max. Hub 50 mm

Typ M170...max. Hub 25 mm
Hoéchstgeschwindigkeit:

max. 2 m/s ohne Dampfung

max. 5 m/s mit pneumatischer Dampfung

NP N

6432

Typenschliissel

M ||100||025||0050( | F | M

Varianten

Hub (in mm)

Zylinderdurchmesser (in mm)

Typ

Serie

M = Mikrozylinder @ 8 + 25 mm

TYP
[ | Nichtrostende Kolbenstange Standardversion
2, -, = Verchromte Kolbenstange Standardversion
B, == Nichtrostende Kolbenstange mit reduziertem

Kolbenstangenuberstand

Nichtrostende Kolbenstange mit reduziertem
Kolbenstangenuberstand und Anschlu3 hinten

Auf Anfrage

- Magnetversion @ 10 + 25 mm. Magnetsensor
Serie DH-__. (Abschnitt Zubehor Seite 2)

(fur @ 16 mm nur mit verchromter Kolbenstange
Magnetsensor DH-500)

- Feststellvorrichtung @ 16 + 25 mm (Abschnitt High-
Tech Seite 3) nur fiir Zylinder mit verchromter
Kolbenstange Serie M2._.

- FUhrungseinheiten ab @ 16 (Abschnitt High-Tech Seite 31)

[=.0.0]D.W. Standardversion
[=.0.1]D.W. durchgehende Kolbenstange

[=.5.0]D.W. mit pneumatischer Endlagendampfung,
einstellbar von @ 16 + 25 mm

[=.5.1]D.W. durchgehende Kolbenstange mit
Endlagendampfung, einstellbar
von @16 +25 mm

l=.6 .0 |[EW. Kolbenstange eingefahren @ 10 + 25 mm,
max. Hub 50 mm

l=.7 .0 |EW. Kolbenstange ausgefahren @ 16 + 25 mm,
max. Hub 25 mm

ZYLINDERDURCHMESSER

@ 008 - 010 - 012 - 016 - 020 - 025

0010-0020-0025-0030-0040-0050-0075-0080-0100-0125-
0150-0160-0175-0200-0250-0300-0320-0400-0500

VARIANTEN

F = Ausgelegt fur Feststelleinheit mit reduziertem
Kolbenstangenuberstand

M = Magnetversion @ 10 + 25 mm
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Einige Konstruktionsmerkmale ® Kolbenstange aus rostfreiem gerolitem Stahl X10 CrNi S
18.09 (AISI 303)

® Zylinderrohr aus nichtrostendem Stahl (AISI 304)
® Kolben aus Aluminiumlegierung: @ 20 - 25 mm;
® Zylinderkdpfe aus eloxierter aus Messing: @ 8 - 16 mm
StrangpreBaluminiumlegierung, geklemnt
® Mikrozylinder werden mit Kolbenstangenmutter
® Mechanische Gummiendanschlage, serienmaBig bei (MF - 16 + @) und einer Mutter am Zylinderkopf
Zylinderkdpfen der Serie M100... @ 12 + 25 mm geliefert (MF - 20+ )

® Pneumatische Dampfung, einstellbar mit
Schraube (Serie M150...), @ 16 - 20 - 25 mm

Selbstschmierende Dichtungen aus Nitrilgummi

Kolben-Fuhrungsbichse aus Acetalharz:
J16-20-25mm

DH-M 21 DF Max. absorbierbare
kinetische Energie (Nm)
Zyl.
o mit ohne
einstellbarer einstellbare
Dampfung Dampfung
16 0,9 0,12
20 1,3 0,16
. . . . 25 1,8 0,22
Einfachwirkender Mikrozylinder
Standardhiibe
(die schwarz gedruckten
Werte sind laut UNI- Zugkraft der Feder min-max (N) b Masie d_?s_l Masse
zyl. Normen 4393 ewegten Teils
o vorzuziehen)
Zuschlag Zuschlag
160 170 Hub 10 Hub 25 Hub 40 Hub 50 Hub 0 pro mm Hub 0 pro mm
kg kg
()] ()]
10-25
10 6,9 7,6 5.8 7,6 4,7 7,6 4 7,6 0,009 0,1 0,038 0,23
40 - 50
10-25
12 40 - 50 8,1 8,7 7,3 8,7 6,5 8,7 59 8,7 0,023 0,22 0,079 0,38
10-25
16 40 - 50 10-25 14,4 16 [ 119 | 16 9,4 16 7,8 16 0,026 0,22 0,085 0,43
10-25
20 40 - 50 10-25 18,6 20 | 165 | 20 | 144 | 20 13 20 0,045 0,4 0,167 0,66
10-25
25 40 - 50 10-25 21,8 | 235 | 193 | 23,5 | 16,7 | 235 | 15 | 23,5 0,08 0,62 0,238 0,95
Doppelwirkender Mikrozylinder
Schub-
kraft | Zugkra- beI:nNani:nd'?:ils Masse Zylinder | Dampfu-
Zyl. Standardhiibe bei ft bei ngs-
%] (die schwarz gedruckten Werte sind laut UNI-Normen 4393 vorzuziehen) min. | 6 bar Zuschlag Zuschlag| strecke
Hub 0 Hub 0 -
6 bar N (kg) pro mm (kg) pro mm | in mm
N 9 @ 91 @
8 |10 20 25 30 40 50 75 80 100 125 150 160 20 16 0,007 0,1 0,037 0,21 -
10 |10 20 25 30 40 50 75 80 100 125 150 160 35 32 0,009 0,1 0,088 | 0,23 -
12 |10 20 25 30 40 50 75 80 100 125 150 160 175 200 250 50 38 0,023 0,22 0,078 | 0,38 -
16 |10 20 25 30 40 50 75 80 100 125 150 160 175 200 250 0,023 0,085
— 90 87 0,22 0,43 16
*16 25 30 40 50 75 80 100 125 150 160 175 200 250 300 320 400 500 0,025 0,087
20 [10 20 25 30 40 50 75 80 100 125 150 160 175 200 250 300 0,045 0,167
148 140 04 0,66 18
*20 25 30 40 50 75 80 100 125 150 160 175 200 250 300 320 400 500 0,048 0,17
25 |10 20 25 30 40 50 75 80 100 125 150 160 175 200 250 300 320 400 500 0,080 0,237
250 220 0,62 0,95 22
«25 25 30 40 50 75 80 100 125 150 160 175 200 250 300 320 400 500 0,088 0,245

@ Version mitregulierbarer pneumatischer Dampfung

UNIVER istin der Lage, die Zylinder auch mit Millimetervarianten (Zwischenhublangen) oder mit Hublangen auszuliefern, die tber dem Standardhub liegen.
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Einbaumasse

U=

Doppel- und einfachwirkende Zylinder
ﬁj Serie M 100
@ Serie M 150 /
gl D
LTI Serie M 160 =
W
—'_JL_M Serie M 170 12 + Hub
L1 + Hub WF
WD kv
LF_ /755 L\ _L‘E KW1
al % C & S i g 8 v ///{r T:\
N N H ANESY
6cd | || \%
L VD KW, s SW E1 E2
XC + Hub AM
Doppelwirkende Zylinder mit durchgehender Kolbenstange
:ﬂ:ﬂ: Serie M 101
W7
;{%}’t‘ Serie M 151
T I L3 + 2 Hub
AM WF + Hub L1 + Hub WF
WD F
KW1 - EE
— = 1_ ’ﬁ__ —
S| i [ Ja e Pan)
; i J = N\
\; v )
Kv1 SW
KV KW VD
o
zyl. | AM B |Ba BE cD D o E E1 E2 * EE EW KV KV1
o h10 Ho d13
8 12 12 M12 x 1,25 4 9,3 14 8,5 M5 x 0,8 8 19 7
10 12 12 M12 x 1,25 4 11,3 14 8,5 M5 x 0,8 8 19 7
12 16 16 M16x 1,5 6 13,3 17 9,5 10 M5 x 0,8 12 24 10
16 16 16 16 M16 x 1,5 6 17,3 20,8 10,4 9,6 M5 x 0,8 12 24 10
20 20 22 22 M22 x 1,5 8 21,6 27,7 13,85 12 G1/8 16 32 13
25 22 22 22 M22 x 1,5 8 26,6 30,7 1586 13,75 G 1/8 16 32 17
Zyl. F KK KW | Kwi1 L L1 L2 L3 MM | MR sSw VD WA WD WF XC
9 S +12| =1
8 M4 x 0,7 7 238 7 46 62 78 4 12 3 15 12 16 64
10 5 M4 x 0,7 7 238 7 46 62 78 4 12 3 1,5 12 16 64
12 M6 x 1 8 4 9 50 72 94 6 16 5 1,5 17 22 75
16 5.5 M6 x 1 8 4 8 56 78 100 6 16 5 1,5 515) 17 22 82
20 8 M8 x 1,25 10 5 11 68 92 116 8 18 7 2 55 19 24 95
25 8 M10 x 1,25 10 6 15 69 97 125 10 18 9 2 75 22 28 104
* Diese Serie ist nach UNI-ISO 228/1 ausgewahlt
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Mikrozylinder reduzierte Version (hinterer Zylinderkopf) _J ll-

Einfachwirkender Zylinder mit eingefahrener/ausgefahrener Kolbenstange @ 16-20-25 mm

L2 + Hub

@E} Serie M 350
L1 + Hub

9BA

wB

Doppelwirkender Zylinder, nicht gedampft, Doppelwirkender Zylinder, nicht gedampft,
Standardspeisung @ 10 + 25 mm Speisung hinten, @ 10 + 25 mm

@j Serie M 300 ﬂ:l Serie M 500

Einfachwirkender Zylinder, eingefahrene Einfachwirkender Zylinder mit eingefahrener Kol-
Kolbenstange @ 10 + 25 mm; einfach- benstange, Speisung hinten, @ 10 + 25 mm

wirkend, ausgefahrene Kolbenstange
@ 16 + 25 mm, beide mit Standardspeisung

%} Serie M 360 %Serie M 560

=] Serie M 370
L2 + Hub
L1 + Hub WF
WD Kv
/755 23 _LL“D KWt
L g —
e e O T A
L Y
o]
E
WA VD kw_| = W
AM
Zyl. | AM B BA BE D E E1 E2 *EE KV | KV1
o h10 o (7]
10 12 12 12 M12 x 1,25 11,3 | 15,8 7,9 7,2 M5 x 0,8 19 7
12 16 16 16 M16 x 1,5 13,3 | 18,8 9,4 8,7 M5 x 0,8 24 10
16 16 16 16 M16 x 1,5 17,3 | 20,8 | 10,4 9,6 M5 x 0,8 24 10
20 20 22 22 M22 x 1,5 21,6 | 27,7 | 13,85 12 G1/8 32 13
25 22 22 22 M22 x 1,5 26,6 | 30,7 | 15,35 [ 13,75 G1/8 32 17
Zyl.| F KK KW | Kw1 | L1 L2 | MM | SW | VD WA |WB | WD | WF
o Y4 +1,2
10 5 M4 x 0,7 7 2,8 46 | 62 4 & 1,5 4 12 16
12 5 M6 x 1 8 4 50 72 6 5 1,5 4,5 17 22
16 | 55 M6 x 1 8 4 56 78 6 5 1,5 55 | 15 17 22
20 8 M8 x 1,25 10 5 68 92 8 7 2 5,5 2 19 24
25 8 M10x 1,25 | 10 6 69 | 97 10 9 2 9 2 22 28

* Diese Serie ist nach UNI-ISO 228/1 ausgewahlt
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Zubehor fiir Mikrozylinder b | | |
[ "

FuBbefestigung aus verzinktem Stahl @ 8 +~ 25 mm (MS 3)

NH

.
P
]
1] :
L]

AT

SA + Hub S TR
. SA1 + Hub | XS us
XA + Hub

AB | AO| AT | AU| NH R S [SA|SA1| TR | US| XA | XS
Zé" H13 +0,3 +0.3 J Masse TyP
o |29 s14 *1,4| kg

8-10| 45| 5 3 |11| 16 |10| 5 |68 | 30 | 25 | 35 | 73 | 24 | 0,02 | MF-13008
12 | 55| 6 4 14 | 20 13| 8 | 78| 30 | 32 | 42 | 86 | 32 0,04 | MF-13012
16 | 55 6 4 14 | 20 13 8 84 | 36 32 | 42 | 92 | 32 0,04 | MF-13012
20 | 66 | 8 5 17| 25 | 20| 7 [102| 44 | 40 | 54 |109| 36 0,09 | MF-13020
25 | 66 | 8 5 17 | 25 | 20 | 11 [103| 45 | 40 | 54 |114| 40 0,09 | MF-13020

Flansch aus verzinktem Stahl @ 8 +~ 25 mm (MF 8)

WP _+ Hub UR
AT AT w #FB
I 5';“;' rL () =
{ L N Jan) I (raAm AR
% =] S H N[/
11T 11T D
-] L] \:J
zyl. |AT | FB| TF [ UF | UR| W | WP
o ’ Masse Typ
H13 |Js14 +1,4 kg
8-10| 3 | 45| 30 | 40 | 25 | 13 | 65 | 0,012 | MF-12008
12 4 | 55| 40 | 53 | 30 | 18 | 76 | 0,025 | MF-12012
16 4 | 55| 40 | 53 | 30 | 18 | 82 | 0,025 | MF-12012
20 5 |66 | 50|66 | 40 | 19 | 97 | 0,049 | MF-12020
25 5 | 66| 50 | 66 | 40 | 23 | 102 | 0,049 | MF-12020
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Zubehor fiir Mikrozylinder
y = 1

Hinterer Gelenklagerbock aus verzinktem Stahl, @ 8 +~ 25 mm
mit Bolzen und zwei Seeger-Ringen

PN
PM

PA PL
RP ‘
~ | ® =0
T
/ LY 1 .| |
- - g \\&J
:/"{_“ ] N /
YD Pl P + Hub 9FB 3
S . A—
Zyl O FB/OH| P |PA|PH| PI|PL|PM|PN|PV|RP|YD|ZB
o ’ Masse Typ
H13 E9 f8 | kg
810 | 45 (25|625| 11| 24 |12,5| 8,1|13,1] 17 | 20 |53 |3,8| 4 | 0,019 | MF - 21008
12 55 3 73 | 13|27 | 15 {12,1/18,1/ 23 | 25| 7 5 6 | 0,037 | MF - 21012
16 55 | @ 80 | 13| 27 | 15 (12,1/18,1{ 23 | 25| 7 5 6 | 0,037 | MF - 21012
20 66 | 4 91 |16 | 30| 20 |16,1/24,1/ 30 | 32| 10| 6 8 0,08 | MF -21020
25 66 | 4 |100| 16 | 30 | 20 |16,1/24,1 30 | 32 | 10| 6 8 0,08 | MF - 21020

Kolbenstangenmutter aus verzinktem Stahl

Kw1

a
Kv1 H KK

KW1
Zyl. KK | 5| kw1 Typ

8-10 | M4 x0,7 7 2,8 | MF - 16008
12-16 M6 x 1 10 4 | MF-16012
20 | M8x 1,25 | 13 5 | MF - 16020
25 |M10x1.25| 17 6 | KF -16032

Zylinderkopfmutter aus verzinktem Stahl

KW

KVQ BE

KV

Zyl.
o BE S—| KW Typ

8-10 | M12x1,25 | 19 | 7 | MF -20008
12-16 | M16x15 | 24 | 8 | MF -20012
20-25| M22x1,5 | 32 | 10 | MF - 20020
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Zubehor fir Mikrozylinder nach 1ISO 6432 mit Kolbenstange mit AuBengewinde - B/ [ | —

Gabelgelenk aus verzinktem Stahl fur Kolbenstange nach ISO-Norm 8140 mit Bolzen

9 CK,

| zyl. | CE|cK|[cL|CM]| ER KK L | LE | passe
> p B12 ke Typ
B12
810 | 16| 4 | 8 | 4 | 5 | M4x07 | 11 | 8 | 0007 | MF-15008
1216 |24 | 6 | 12| 6 | 7 M6x1 | 16 | 12 | 0019 | MF-15012
20 |32 8 |16 8 [ 10| M8x125 | 22 | 16 | 0046 | MF-15020
25 |40 |10 |20 10] 16 [ Miox125] 26 | 20 | 009 | KF-15032

Selbstschmierendes Gelenkgabelstiick aus verzinktem Stahl

O HF

O HA

— a CH KK HA | HB| HC | HD | HE | HF
o [T i Ty \ 2} Zyl 0 Masse Typ
xJi__ Lo—g ] D ’/I ] = 1] % H7 -0.12 kg

« HE

8-10 13° 9 M4x07 | 5 |27 | 8 9 (10 |7,7]| 0,018 | MF-17008
HB 12-16 | 13°| 11 M6 x 1 6 [30| 9 (10|12 ]| 9 0,026 | MF -17012
20 14°( 14 | M8x125| 8 (36| 12 | 12 | 16 |[10,4| 0,046 | MF - 17020
25 13°| 17 |M10x125| 10 | 43 | 14 | 14 | 20 |{12,9] 0,076 KF - 17032

f

)

TN

HD

[%DQ ]

Gabelstiick mit Gelenkzapfen

i cHl weoozyl | CHICHY 1k Wl o] | iF|ic|Masse|
[ F N—r ° === +0,3 kg
n 0oIB A 1216 | 11| 8 [30°| Mex1 | 122 |22| 11(552(28|15| 0,04 | MF-22016
- | \eu _ 20 [ 14[10[30°[M8x1,25| 16 [28]12] 65 32| 16] 0,075 | MF - 22020
“1P7 | :fi 25 |17 | 11|30° [Miox125] 195 [32] 15745/ 35| 18| 0,12 | KF-22025
IE

CH1 LA Masse
) LG KK IB|ID LB|LC| LD | LE| LF Typ
'D S +03 kg
' LB -

N _L_A 8 [50° M6 x 1 2211|1126 | 14 [35,5| 30 | 40 | 0,037 | MF - 23012
F@EJ T 10 |50°| M8x 1,25 (28|12 |14| 31|17 |42,5| 36 | 48 | 0,067 | MF - 23020
i ‘—} 11 [50°|M10x 1,25|/32| 15 (17|37 | 21 |50,5| 43 |57 | 0,11 | KF - 23025
~-9IB
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Pneumatische Zylinder ISO 6431 und VDMA 24562 L — U [ _
mit einstellbarer Dampfung @ 32 + 200 mm . N
Die UNIVER-Druckluftzylinder nach ISO 6431 und VDMA 24562 beinhalten die Verbesserungen, die aus der
technologischen Weiterentwicklung hervorgegangen sind; sie sind imstande, auch die anspruchsvollsten Kunden
zufriedenzustellen.

Ein wichtiges Merkmal der Zylinder ist der 6lfreie Betrieb, dank dessen ihr Einsatz in vielen Industriegebieten und unter
Berucksichtigung der Umwelt méglich ist. Die robuste Konstruktion und die verwendeten Bauteile gewéhrleisten
anspruchsvolle Funktionseigenschaften und lange Betriebsdauer.

TECHNISCHE DATEN

Betriebsdruck: 1,5 + 10 bar

Umgebungstemperatur: -20 + +80°C

Medium: gefilterte, gedlte oder ungedlte Druckluft
Zylinderrohr aus Aluminium, innen und auBen eloxiert
Zylinderdurchmesser: Serie KD 32 + 125 Zylinderrohrprofil

Magnetausfihrung Standard.
Serie K 32 + 200 Zylinderrohr mit

Magnetausfuhrung auf Anfrage.

N—F ow

6431
VDMA
24562

Versenkter Magnetschalter Serie DF-___, fur Serie KD.
Drahtabdeckungsband fir Magnetsensor fir Serie KD-
Artikelnr. DHF-002100.

Magnetsensor Serie DH-___ fur Serie K.

(Abschnitt Zubehor Seite 2). Zubehér ab Seite 20

Serie K-_..

Ausfiuhrungen auf Anfrage

- Magnetring aus Plastoferrit
- Feststelleinheit @ 32 + 125 mm nur mit
verchromter Kolbenstange verwendbar
(Abschnitt High-Tech Seite 3)
- FGhrungseinheit @ 32 + 100 mm (Abschnitt High-Tech Seite 31)
- Zylinder mit starrer Fihrungsbuchse Tandem- und
Mehrstellungsausflihrung sowie mit entgegengesetzten
Kolbenstangen (Seite 16).

Einige Konstruktionseigenschaften

Zylinderrohr aus verdrehfestem StrangpreBprofil in
Aluminiumlegierung mit Rippenmuster, ohne Stockungspunkte.
Innen und auBen eloxiert, 15 micron.

Zylinderkodpfe aus Aluminium-DruckguBlegierung werden mit
gewindebildenden Stahlschrauben in den vorgebohrten Léchern
an das Zylinderrohr geschraubt.

Einstellbare pneumatische Dampfungen erméglichen eine
wirkungsvolle Dampfung des Kolbens.

Endanschléage aus synthetischem Material: sie vermindern die
mechanische Beanspruchung und senken den Betriebslarmpegel
(< 50 dB).

DruckguBkolben aus Aluminiumlegierung und Fuhrungsschlitten
aus Azetalharz mit Permanentmagnetring aus Plastoferrit (auf
Wunsch flur die Magnetversion).

Kolbendichtungen und Endlagendampfung aus verschleifester
Nitrilmischung, geeignet fur Betrieb mit oder ohne Schmierung.
Die Doppellippenform gewéhrleistet eine hohe Dauer-
Gleichdichtigkeit.

Kolbenstange aus nichtrostendem Stahl, Oberflache verhartet
(Serie KD100) oder aus verstarktem, verchromtem Stahl (Serie
KD200) mit Ra 0,2 Mikron mit Schraubenmutter versehen.

Selbstschmierende und selbstausrichtende Fihrungsbuichse,
original von UNIVER. Fur spezielle Anwendungen werden auf
Anfrage starre Messingbuchsen geliefert.

Die Zylinder 125-160-200 sind serienmaBig mit starren
Messingbuchsen ausgestattet.

aus Aluminium mit Profil fir versenkte Sensoren,

Rundprofil aus Aluminium und Zugstangen aus Stahl,

==
279\ ﬁ}V

| Typ

f
2. Serie KD-...
Typenschlissel
KD [|200||032||0050 | G | M
| Varianten |
| Hub (in mm) |
| Zylinderdurchmesser (in mm) |

Serie

KD = @ 32 + 125 mm Magnetausfihrung Standard.
K =@ 32 + 200 mm Magnetausfiihrung auf Anfrage.

TYP

:

D.W.Kolbenstange aus rostfreiem Stahl
D.w.durchgehende rostfreie Kolbenstange

E.W. eingefahrene rostfreie Kolb., max. Hub 50 mm
E.W. ausgefahrene rostfreie Kolb., max. Hub 50 mm
D.w.verchromte Kolbenstange
D.w.durchgehende verchromte Kolbenstange
E.W. eingefahrene verchromte Kolb., max. Hub 50 mm
E.W. ausgefahrene verchr. Kolb., max. Hub 50 mm

NN (= ==
NololoN|o oo
Clo|=- oo o= o

ZYLINDERDURCHMESSER
@32-40-50-63-80-100-125- 160 - 200 mm

Standardhubléngen: 0025 - 0050 - 0075 - 0080 - 0100
0125 - 0150 - 0160 - 0175 - 0200 - 0250 - 0300 - 0320 - 0350
0400 - 0450 - 0500 - 0600 - 0700 - 0800 - 0900 - 1000

VARIANTEN

F = Ausgelegt fur Feststelleinheit mit reduziertem
Kolbenstangenuberstand

G = Ausgelegt fur Feststelleinheit mit
Kolbenstangenuberstand nach I1ISO

M= Magnetversion
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Theoretische Kraftentwicklung (N)

. Dampfun
unter Betriebsdruck (bar). 1 bar = 0,1 MPa ptung
" Betriebsdruck (bar) Max.
Zyl.| Nutzfliche (mm?) Linge | absorbierbare
(mm) kinetische
(%] 2 4 6 8 10 Energie (J)
3o [Schubkrait| 804 161 | 322 | 482 | 643 | 804 18 1.8
Zugkraft 691 138 | 276 | 414 | 553 | 691 ?
40 |schubkratt| 1256 251 | 502 | 754 | 1005 | 1256 24 25
Zugkraft 1056 211 | 422 | 633 | 844 | 1055 ’
50 |Schubkraft| 1962 393 | 785 | 1178 | 1570 | 1963 24 4.5
Zugkraft 1649 330 | 660 | 990 | 1320 | 1650 ’
63 |Schubkratt| 3116 623 | 1246 | 1869 | 2493 | 3116 30 8
Zugkraft 2802 560 | 1120 | 1680 | 2240 | 2800
go |Schubkrait| 5024 [ 1005 | 2010 | 3014 | 4019 [ 5024 @ -
Zugkraft 4533 907 | 1814 | 2722 | 3629 | 4536
100 [Schubleatt| 7850 | 1570 | 3140 ( 4710 | 6280 | 7850 35 21
Zugkraft 7359 1472 | 2944 | 4416 | 5888 | 7360
125 [Schubkraft| 12266 | 2453 | 4906 | 7359 | 9812 (12266 0
Zugkraft | 11462 | 2294 | 4588 | 6882 | 9176 |11470
160 |Schubkratt| 20096 | 4019 | 8038 |12058(16077|20096] . 52
Zugkraft 18840 | 3770 | 7540 (11310/15080(18850
200 |Schubkrait| 31400 | 6280 |12560|18840/25120(31400[ .- 95
Zugkraft | 30144 | 6029 |12058|18086(24115/30144

Bei Druckluftzylindern mit durchgehender Kolbenstange wirkt die Kraft
in beiden Richtungen und sie entspricht immer dem in der Tabelle unter
“Zugkraft” angefuhrten Wert. Die Werte in der Tabelle sind theoretische
Werte, fur die praktische Anwendung mussen sie unter Berlicksichtigung
des Gewichts und der Gleitreibung des bewegten Teils (~-10%)
vermindert werden.

Einfachwirkende Zylinder

aaay

1

VA

=

Theoretische Riickstellkraft (N)

F; (N) F. (N)
Zyl. Max. Federkraft Min. Federkraft
2 Hub "0" Hub 50
32 52 28
40 70 42,5
50 98 48
63 98 48
80 140 80
100 140 80
125 235 175
Max. Hub: 50 mm
F1 max
F2 min.
Hub \

Verlauf der theoretischen Schubkréfte je nach Druck und méglichem Hub, entsprechend der maximaler

Spitzenbelastung

[bar]
[--]

Druck «p»

Zylinderhub «h» (mm)

20
10

Theoretische Kraft des Zylinders «F» [N]

30 40 50
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—
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200

72

(& 3?)_ Ny

N

100

20

30 40 50
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Maximale Abmessungen _/ [
[ B

Zylinder mit pneumatischer Dampfung @ 32 + 200

= o -
> & ], @71
o By R
- Tolle o [

KK

<—PLJ— e——- E ———
‘% Nenntoleranz auf den Hub
- Toleranz auf den
Zyl. @ Hibe (mm
ZM+ 2 Hub Y (mm) Hub (mm)
(WH + Hub) 32 | bis500 +2
ls+Hub WH AM 0
40
50 |von 501 bis 1.250 +g'2
| B ke 63 | bis500 25
80
-~ | ©- - .
B \0 Mh C_I = 100 | von 501 bis 1.250 +g
\ = 1[()\’\L i)
— W @ N J 125 | bis500 +3
q
200 | von 501 bis 1.250 +g
AM B EE | KK Sw TG
Zyl. A B DD| E | 8 M | PL VD (VA |WH | ZM
Y 2 (Anmerkung1 el G (Anmerkungz 2 Nom. | Toll. (Anmerkung 1) ﬁ Nom. | Toll.
32 12 22 30 14 M6 | 48 G1/8 16 | 94 |*x0,4 | M10x 1,25 45 15 10 |325 05| 5 3 26 146
40 16 24 35 14 M6 | 54 G1/4 20 | 105 [+0,7 | M12x 1,25 5 18 13 38 05| 6 4 30 165
50 20 32 40 16 M8 | 67 G1/4 26 | 106 [*0,7 | M16x 15 6 18 17 1465 |06 | 6 4 37 180
63 20 32 45 16 M8 | 78 G 3/8 26 | 121 |*0,8 | M16x 1,5 8 (215 | 17 |565 07| 6 4 37 195
80 25 40 45 16 | M10 | 97 G 3/8 32 | 128 [+0,8 | M20x 1,5 75 |215 | 22 72 0,7 | 8 5 W 46 220
100 25 40 55 16 | M10| 115 G1/2 35 | 138 +1 M20 x 1,5 9 (215 | 22 89 [0,7| 8 6 q 51 240
125 32 54 60 20 | M12 | 140 G1/2 45 | 160 +1 M27 x 2 11 | 245 | 27 110 |=1,1| 10 7 W 65 290
160* 40 72 65 25 | M16 | 180 G 3/4 50 | 180 |+1,1 | M36x2 14 29 36 140 |=1,1| 10 6 80 340
200* 40 72 75 25 | M16 | 220 G 3/4 60 | 180 |*1,1 | M36x2 14 29 36 175 |=1,1| 12 6 895 370
ANMERKUNG 1: Die Abmessungen “KK” und “AM” entsprechen dem ISO-Typ 4395 “lang”
M MaBe nach Normen nur auf Anfrage
* @160 und @ 200 mit Aluminiumrohr und Stahlzugstangen
Zylindermasse Serie K Zylindermasse Serie KD
Zylinder | Zuschlag |Beweglicher| Zuschlag | Zylinder | Zuschlag | Beweglicher| Zuschlag Zylinder |Zuschlag |B licher| Zuschlag | Zylinder | Zuschlag | Beweglicher| Zuschlag
Zyl. bei pro mm Teil pro mm bei pro mm Teil pro mm Zyl. bei pro mm Teil pro mm bei pro mm Teil pro mm
@ |Hub'0" Hub (g) Hub "0" Hub (g) | Hub"0" | Hub (g) Hub "0" Hub (g) @ |Hub'0" Hub (g) Hub "0" Hub (g) | Hub"0" | Hub (g) Hub "0" Hub (g)
(kg) (kg) (kg) (kg) (kg) (kg) (kg) (kg)
32 | 0,51 | 2,35 0,13 0,9 0,64 | 3,24 0,20 1,8 32 | 0,53 | 2,8 0,13 0,9 0,66 3,7 0,20 1,8
40 | 0,77 | 3,24 0,24 1,6 0,92 | 4,80 0,37 3,2 40 | 0,80 | 4,0 0,24 1,6 0,95 5,5 0,37 3,2
50 | 1,21 | 4,75 0,43 2,5 1,51 7,22 0,64 5,0 50 | 1,27 | 6,0 0,43 2,5 157 8,5 0,64 4,9
63 | 1,74 | 5,78 0,47 2,5 2,03 | 8,25 0,75 5,0 63 | 1,76 | 6,2 0,47 2,5 2,05 8,7 0,75 4,9
80 | 2,74 | 8,64 0,95 3,9 3,26 | 12,50 1,37 7,8 80 | 2,86 | 10,8 0,95 3,9 3,38 14,7 1,37 7,7
100 | 3,78 | 10,4 1,18 3,9 4,38 | 14,30 1,60 7,8 100 | 3,95 | 13,4 1,18 3,9 4,55 17,3 1,60 7,7
125 | 6,59 | 14,8 2,18 6,3 7,80 | 21,10 3,20 12,6 125 | 6,87 | 18,6 2,18 6,3 8,08 | 24,9 3,20 12,6
160 |14,60| 16,9 4,02 9,9 16,85| 26,80 5,94 19,8
200 |16,50( 18,5 4,78 9,9 19,90 | 28,40 6,80 19,8
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Spezielle Ausfiihrungen auf Anfrage — _| j | -

Tandemzylinder - Aus einem einzigen Kolbenpaar bestehender Zylindertyp, dessen Schubkréafte doppelt
|. ) , so hoch sind wie die eines ISO-Zylinders mit demselben Durchmesser (Tabelle Seite 11).

%

Zyl. EE L

=

%ﬁ‘ &= =
O

32 |G1/8| 169
40 |(G1/4| 189
50 (G3/8| 175
63 |(G3/8| 195
80 [G1/2| 211
100 | G1/2| 224
125 | G1/2| 251

A
cocomsn-hmoogm
X

K = Druckluftzylinder ISO 6431 e VDMA 24562
KD = Druckluftzylinder ISO 6431 e VDMA 24562
Magnetausfuhrung

Typenschliissel

TYP

Nichtrostende Kolbenstange

1A Doppelte Schubkraft nur bei ausfahrender
Kolbenstange

1D Doppelte Schubkraft nur bei einfahrender
Kolbenstange

[ |[2a | [oe2] foosd [ w |

| Magnetisch (auf Anfrage) | Verchromte Kolbenstange
| Hub (in mm) | 2A Doppelte Schubkraft nur bei ausfahrender
Kolbenstange
| Zylinderdurchmesser (in mm) | 2D Doppelte Schubkraft nur bei einfahrender
Kolbenstange
| '
| Zylinderserie |

= Magnetausfiihrung auf Anfrage fir Serie K

Zweistellungszylinder  Ein Zylindertyp, aus einem unabhangigen Kolbenstangenpaar bestehend, der ein
doppeltes Positionieren erlaubt und bei dem die Schubkréafte denen eines ISO-Zylinders

|- | | : | | | K mit demselben Durchmesser entsprechen (Tabellen auf Seite 11)

zZyl. L

2*| EE | (mm)

32 | G1/8| 166
40 | G1/4| 186
50 | G1/4 | 172
63 | G3/8 | 192
80 | G3/8| 208
100 | G1/2 | 221

le———L+Ci1+C2

:m
-

&

NF

aJ

[ 1D
®/

-

@ DEdhEdD %

A
(O@O)\l-bmmna,m
=

125 | G1/2 | 248 c2
Typenschlissel

| K ||2B ||o32||0050| |oo7o|| M | K = Druckluftzylinder ISO 6431 e VDMA 24562

KD = Druckluftzylinder ISO 6431 e VDMA 24562

Magnetausfihrung

| Magnetisch (auf Anfrage)

| C2 groberer Hub (mm) Nichtrostende Kolbenstange

1B Doppelwirkend

| C1 kleinerer Hub (mm)

2B Doppelwirkend

| Typ VARIANTE

|
|
|
| Zylinderdurchmesser (in mm) | Verchromte Kolbenstange
|
| ™

| eI SRS = Magnetausfiihrung auf Anfrage fiir Serie K
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Gegenubergestellter Zylinder Koppelung zweier Zylinder, deren Kolbenstangen sich in entgegengesetzter
Richtung bewegen. Die Schubkrafte entsprechen denen der traditionellen Zylinder

% K-C (Tabellen Seite 11).

Zyl. L L + Hub 1 4+ Hub 2
Q*
32 194 T { /) » @
T ¢ OF 2 s
71 THESY
s | 2% 5.® Cisl < K2
80 266 i ) ] 1S
100 288
125 334
_160 [ 378 Typenschliissel
200 382

[ % | 2 | o2 Joso]jooso] [ w |

K = Druckluftzylinder ISO 6431 e VDMA 24562
KD = Druckluftzylinder ISO 6431 e VDMA 24562
Magnetausfuhrung

TYP

| Magnetisch (auf Anfrage)

| C2 groBerer Hub (mm)

1C doppelwirkend, nichtrostende

| C1 kleinerer Hub (mm) Kolbenstange

Kolbenstange

| Tvp

MAGNETISCH

M = Magnetausfihrung auf Anfrage fir Serie K

|
|
|
| Zylinderdurchmesser (in mm) | 2C doppelwirkend, verchromte
|
|

| Zylinderserie

Drucklufizylinder mit ~ Zylindertyp @ 40-50-63-80 mm, abgeleitet von den Serien K und KD, mit langer innerer

langer Dampfung Dampfung zum Einsatz fiir das Offnen und Schliessen von Trennwénden oder zum Ein-
satz in den Sektoren, in denen eine im Vergleich zum traditionellen Typ kontrolliertere
progressive und konstante Dampfung am Ende des Hubs gefordert wird. Abomessungen
(mit Ausnahme der angegebenen) und Zubehér sind dieselben.

Dampfungslange
o | 75 | 100 | 150 [ 200 E {g_
L8 + Hub M
P2\ 4 . N -
40 182 232 332 432 N+
' -t - ‘E-}/ o -
50 178 228 328 428 E_ . @
63 185 235 335 435
80 190 240 340 440
| S L8 + Hub —_—
Typenschliissel
L] L2 ] e ][5 ][ose] fooo] [ | I

1 = DW Kolbenstange aus Stahl
2 = Dw Kolbenstange aus rostfreiem Stahl

| Magnetisch (auf Anfrage)

| Standard Hub (mm)

ZYLINDERDURCHMESSER
040-050-063-080 mm

|
| L = Lang
ey

| Dampfungsvariante | 1 =075 mm

2 =100 mm

| Dampfung | 3 =150 mm

4 =200 mm
| Typ |
|

| Zylinderserie

_ Ein dreimal héherer Mindesthub als der in der Tabelle aufge-
fihrten wird empfohlen.
K = Druckluftzylinder ISO 6431 e VDMA 24562

KD = Druckluftzylinder 1ISO 6431 e VDMA 24562 MECHETISEEH
Magnetausfihrung M = Magnetausfihrung auf Anfrage flir Serie K
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Montageelemente (ohne Befestigungsschrauben) — N/ [ | —

Gelenke aus AluminiumdruckguB ISO MP2 (Bock) mit Bolzen, MP4 (Lager) ohne Bolzen

Zyl. . Masse
Hinterer Gelenklagerbock o | Artikelnr. kg
FL 32 KF-10032A| 0,06
40 |KF-10040A[ 0,08
co | I 50 |KF-10050A] 0,15
L | 63 KF-10063A| 0,25
D 80 |KF-10080A| 0,36
100 |KF-10100A| 0,6
MFI/ + :
1= 125 |KF-10125A| 1,8
L] 160 |KF-10160A| 2.4
XD + Hub 200 |KF-10200A| 3,5
Zyl. . Masse
Artikelnr.
[%] kg

32 KF-11032 | 0,08
40 KF-11040 | 0,1

50 KF-11050 | 0,17
63 KF-11063 | 0,25
80 KF-11080 | 0,42
100 KF-11100 | 0,66

Hinteres Gelenklager

B S T I bty =TT
3 ‘ ‘ - || :

AN
>$$ 125 | KF-11125 | 15
MR = 160 | KF-11160 | 2,3
L LEW J 200 | KF-11200 | 35
XD +Hwb @ —m4m0 —
. o A0
Bolzen auf Seite 18-1. ¢ se\xe
a
) i aube
Vorderer/hinterer Flansch aus verzinktem Stahl, ISO MF1-MF2 . u“gssd“
(auf Anfrage gemaB VDMA-Norm) ae\es“g 6431
VDMA
Hintere Montage 24562
Q\\\ = [:7 — e
N B =n o ©
s e e | 7
E—— TE © -9
:\\} ! i UF TF —
N / ; !
*\\ bk ' J @ ! @ Zg' Artikelnr. Mall(sse
Sl :,m% 0 | D 9
L@, / J 32 | KF-12032 | 02
0 FB- ~ R 40 | KF-12040 | 0,25
N fe—— E —>]
50 | KF-12050 | 0,5

63 KF-12063 | 0,65
80 KF-12080 | 1,5
100 KF-12100 | 2,2
125 KF-12125 | 4,1
160 KF-12160 7
- 200 KF-12200 | 12,4

Gelenkabmessungen ISO MP2 - MP4 Gelenkabmessungen ISO MT4

Zyl. CB|CD | E EW FL L | MR [MR1* UB XD E FB | MF | R TF | UF w ZF

(%] H14| H9 Nom.| Toll. | *0,2 |(min)|(max) h14 | Nom. | Toll. H13 | +0,2(JS14|JS14 Nom. | Toll. [Nom.| Toll.
32 26 10 | 48 26 22 12 11 15* | 45 | 142 |=1,25| 45 7 10 32 64 80 16 | +1,6| 130 [+1,25
40 28 | 12 | 54 | 28 25 | 15 | 13 | 18*| 52 | 160 (+1,25| 52 | 9 10 | 386 | 72 | 90 | 20 | +1,6| 145 [=1,25
50 32 12 | 65 32 0,2 27 15 13 20* | 60 | 170 (1,25 65 9 12 45 90 | 110 | 25 | *=1,6| 155 |=1,25
63 40 | 16 | 75 | 40 | 9€ | 32| 20 | 17 | 23*| 70 | 190 | =16 | 75 | 9 12 | 50 | 100 | 120 | 25 | =2 [ 170 | =16
80 50 16 | 95 50 36 20 17 | 27* | 90 | 210 [ =16 | 95 12 16 63 126 | 150 | 30 +2 [ 190 | =16
100 60 | 20 [115 | 60 41 | 25 | 21 [29,5%| 110 | 230 | 16| 115 | 14 | 16 | 75 | 150 | 170 | 35 | *2 | 205 |16
125 70 25 (140 | 70 50 30 26 26 | 130 | 275 | *2 | 140 | 16 20 90 180 | 205 | 45 | £2,5| 245 | *2
160 90 30 | 180 | 90 (1)2 55 35 31 30* [ 170 | 315 | 2 180 | 18 20 | 115 | 230 | 260 | 60 | *2,5( 280 | =2
200 90 30 (220 | 90 60 35 31 30* | 170 | 335 | =2 | 220 | 22 25 | 135 | 270 | 300 | 70 | *2,5| 300 | =2

* ungenormte Abmessung
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Montageelemente (ohne Befestigungsschrauben) a ) | |

Winkel-FuBbefestigung aus verzinktem Stahl, ISO MS1

we
pen 2% set

\\\\\t\\/ 350“\’ au
"/ gy
N petes

‘ﬂ
S
X
~ 1

A

Zyl. . Masse
o Artikelnr. kg

32 KF-13032 | 0,07
40 KF-13040 | 0,09

50 KF-13050 | 0,2
- ATLE.J. 63 KF-13063 | 0,2
. f_ u 80 KF-13080 | 0,4
R ’ . I c— 0 AB—>| <
- ," SA + Hub L—TRJ 100 KF-13100| 0,6
QN . A0 L XA+ Hub —— L—E—»

125 KF-13125| 1,2
160 KF-13160 | 2,4
200 KF-13200| 3,4

Zwischengelenk ISO MT4 mit Befestigungsstiften fiir Zylinder Serie K 6431
(Zylinderdurchmesser 160/200 auf Zugstangen montiert) VDMA
24562

) Zg' Artikelnr. Mizse

. R 32 | KF-14032| 0,13

40 KF-14040 | 0,24
50 KF-14050 | 0,32
63 KF-14063 | 0,61
80 KF-14080 | 0,93
100 KF-14100 1,6
125 KF-14125 | 2,2
160 KF-14160 | 4,3
XV + 12 Hub | 200 KF-14200 | 7,5

-— EA+ Hub

-

Anmerkung: die Abmessung XV + 2 Hub gibt die Position des Gelenks in der Mittellinie zwischen den Zylinderkopfen an.

* ungenormte Abmessung

Abmessungen Flansch 1ISO MF1-MF2 Abmessungen FuBbefestigung ISO MS1

Zyl. AB | AH | AO | AT | AU E SA TR XA EA | EB | L1 R TD | TL | TM | UW XV

[%] H13 |JS15 +0,2 Nom.| Toll. 19514 Nom.| Toll. [(max)|(min) e9 | h14 | h14 Nom.| Toll.
32 7 | 82 6 4 24 | 45 | 142 |x1,25| 32 | 144 |=125| 82 | 64 | 22 | 05| 12| 12| 50| 65 | 73 | =2
40 9* | 36 8 4 28 | 52 | 161 |x1,25| 36 | 163 [+x1,25| 93 | 72 | 22 [ 05 | 16| 16 | 63 | 75 | 82,5| =2
50 9* | 45 | 10| 5 32 | 64 | 170 (1,25 45 | 175 [+1,25| 101| 79 | 22 1 16 | 16 | 75| 95 | 90 | =2
63 9* | 50 | 12| 5 32 | 74 | 185| =1,6| 50 | 190 | +16 | 107| 88 | 28 1 20| 20 | 90| 105 97,5| =2
80 12 | 63 | 15 | 6 41 | 94 | 210 | =1,6| 63 | 215| =16 | 123| 97 | 28 1 20 | 20 | 110| 130 | 110| =2
100 14% | 71 20 | 6 41 | 114 | 220 | =1,6| 75 | 230 | =16 | 131| 109| 34 1 25| 25| 132| 145| 120| =2
125 16* | 90 | 15 | 8 45 | 140 | 250 | *2 | 90 | 270 | =2 | 164| 126| 34 | 1,5 | 25| 25 | 160| 175| 145| +25
160 18* [ 115 | 20 | 10 | 60 | 180 | 300 | =2 | 115| 320 | +2 | 190| 150| 40 | 25| 35| 32 | 200| 190 | 170 | +2,5
200 22* | 185 | 80 | 10 | 70 [ 220 | 820| =2 | 135| 345| =2 | 205| 165| 40 | 25| 32| 32 | 250| 240 | 18 | *25

161



3 ! , G |
Montageelemente (ohne Befestigungsschrauben) C _| ll-

Zwischengelenk ISO MT4
mit Befestigungsstiften fiir Zylinder Serie KD

EB T ™

XV + 1/2 Hub
EA + Hub

Abmessung Gelenk ISO MT4 fiir Serie KD

Zyl.| EA |EB |[L1 | R |TD | TL [TM|UW| XV
9 |(max)| (min) (€9) |(h14)](h14) Nom.| Toll. zyl. Masse

o Artikelnr. K
32| 82 | 64 | 22|05 |12 | 12| 50| 65| 73 | +2 9
40| 93 | 72 | 22| 05|16 | 16 | 63| 75 |82,5] +2 32 | KDF-14032 | 0,12
50| 101 | 79 | 22| 1 |16 | 16| 75| 95| 90 | =2

40 | KDF-14040 | 0,24
50 | KDF-14050 | 0,32

63 | 107 | 88 [ 28| 1 |20 | 20 | 90 | 105(97,5| =2 63 | KDF-12063 | 0.47
80| 123 | 97 | 28| 1 |20 | 20| 110[ 130|110 | =2 o | o | o
100| 131 [ 109 | 34| 1 | 25 | 25 | 132]145[120 | =2 100 | KDF-14100 | 1,50
125| 164 | 126 | 34| 1,5 | 25 | 25 | 160| 175|145 |+2,5 125 | KDF-14125 | 1,92

ANMERKUNG: der Wert XV + 1/2 Hub positioniert das Gelenk an der Mittellinie des Zylinder-Grundkérpers (von Zylinderkopf zu Zylinderkopf).
Fir die Montage des Zwischengelenks der Durchmesser 160 - 200 spezifizieren Sie bitte den EB-Wert, da dieses Gelenk bei Lieferung normalerweise bereits auf dem
Zylinder montiert ist.

Gelenklager aus AluminiumdruckguB

Zyl. | artikelnr, |Masse

32 | KF-11032S 0,1
40 | KF-11040S 0,2
50 | KF-11050S 0,3
63 | KF-11063S | 0,35
80 | KF-11080S 1,6

DB + Hub ] 100 | KF-11100S 0,7
£ geite A
pen 2
gsonray
Gegengelenk 90° aus AluminiumdruckguB Be‘es\'\g““g
FCT FB cD rFGT Zg' Artikelnr. Mf(zse

' [ 32 | KF-19032 | 0,09

Fa | 40 | KF-19040 | 0,12

! L 50 | KF-19050 | 0,20

L :E—J 63 | KF-19063 | 0,32

80 KF-19080 | 0,58
100 | KF-19100 | 0,91
FD—»
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Montageelemente (ohne Befestigungsschrauben) a _/ | | .

Bolzen aus verzinktem Stahl mit 2 Sicherungsringen

Zg' Artikelnr. Maksgse

32 KF-18032 | 0,03

40 KF-18040 | 0,05

“'FF 50 | KF-18050| 005

B! ﬁ 63 KF-18063 | 0,12

X L ] 80 KF-18080 | 0,15

e FL 100 KF-18100 | 0,29

125* | KF-18125| 1,53

160*-200*| KF-18160 | 1

* Bolzen fiir KF10...
Abmessungen
Abmessungen Gelenklager Abmessungen Gegengelenk 90° Bolzen
cb cD FF

2yl9 | cc | Ho | DA | DB | DC | DE | DF | Ho | FA | FB | FC | FD | FE | FG | FH | F1I | f8 | FL | FM

32 48 10 15 [ 142 | 14 | 105 | 14 10 | 32 10 | 1,2 [ 325 | 49 26 10 | 64 | 10 | 53 | 46
40 54 12 18 | 160 | 16,5 | 12 16 12 36 12 | 26 | 38 55 28 10 | 64 | 12 | 61,3 | 53
50 65 12 20 | 170 (17,5 | 12 16 12 | 45 12 | 03 | 46,5| 67 | 32 12 | 84 | 12 69 61
63 75 16 21 [ 190 | 215| 15 21 16 50 16 | 33 [ 56,5 | 73 40 12 | 84 | 16 | 805 | 71
80 95 16 | 27 | 210 | 24 15 21 16 63 16 | 1,0 | 72 97 50 14 | 10,5| 16 |100,5| 91
100 115 | 20 | 29,5| 230 | 28 18 25 20 73 20 | 25 | 89 | 115 | 60 16 | 10,5| 20 |122,5] 111

125 25 | 140 | 131

160 30 | 205 | 171

200 30 | 205 | 171
Kolbenstangenmutter aus Zyl. 9 ZM KK | OR | Artikelnr.

verzinktem Stahl 32 M10x 1,25 | 17 6 | KF-16032

40 Mi2x125 | 19 7 | KF-16040

o8 50 +63 | M16x15 | 24 8 | KF-16050

kk [ zm 80 + 100 | M20x15 | 30 9 | KF-16080

— 125 M27 x 2 41 | 12 | KF-16125

160 + 200 M36 x 2 55 14 KF - 16160

Schrauben zur Befestigung von Zylinderzubehér Serie KD-K-Z2

Zylinderschraube Zylinderschraube UNI Zylinderschraube UNI 5931
UNI 5931 5931 e DIN 7984 Artikelnr. AZ4-VN__.
Artikelnr. AZ4-VN... geeignet fir Artikelnr. AZ4-VN._./AZ4-VPA_.. geeignet fiir
Montageelemente KF-10.._./KF-11_../ geeignet fir Montageelemente KF-19...  Montageelemente KF-12_../
KF-11__._.S KF-13
2u 2ul Schraube . 2
é' Schraube| Artikelnr. é 2o | Artikelnr. é Schraube | Artikelnr.
32-40 | M6x18 |AZ4-VN0618 a2.q0 |_M6X14 | AZ4-VN0614 32-40 | M6 x14 | AZ4-VNo614
50-63 | M8x22 |AZ4-VN0822 M6x18 | AZ4-VN0618 50-63 | M8 x16 |AZ4-VNO816
80-100 | M10x25 |AZ4-VN1025 s0.63 | M8x16 |AZ4-VPA0B16 80-100 | M10x20 |AZ4-VN1020
125 | M12x35 | AZ4-VN1235 i M8x22 |AZ4-VPA0822 125 | M12x25 |AZ4-VN1225
M10x20 [AZ4-VPA1020
80-100 1= 1025 |AZa-VPA1025
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Zubehor fir ISO Zylinder 6431 mit Kolbenstange mit AuBengewinde — _J [ | —

Gabelgelenk aus verzinktem Stahl fiir Kolbenstange nach ISO-Norm 8140 mit Bolzen

9 CK,

M
Zél' CE|CK|cCL ;‘12 ER KK L | LE Mizse Artikeln.
B12

322 |40 |10 20| 10| 16 | MIOx125 | 26 | 20 0,09 |KF-15032
40 |48 | 12| 24 | 12| 19 | M12x125| 32 | 24 | 0015 |KF-15040
50-63 | 64 | 16 | 32 | 16 | 25 | M16x1,5 | 40 | 32 034 |KF -15050
80-100 [ 80 | 20 | 40 | 20 | 32 | M20x 1,5 | 50 | 40 0,67 | KF - 15080
125 [110| 30 | 55 | 30 | 45 | M27x2 | 65 | 54 1,79 | KF-15125
160-200 | 144 | 35 | 70 | 35 | 57 | M36x2 | 81 | 72 387 |KF-15160

Selbstschmierendes Gelenkgabelstiick

9 HF

O HA

| a | CH KK HA | HB | HC | HD | HE | HF
Zyl. Masse .
S T\ B T\ o 0 Artikelnr.
z;»__ VN R o > H7 012 kg
l«HE | 32 18°| 17 |M10x125| 10 | 43 | 14 | 14 | 20 |12,9| 0,076 | KF - 17032

40 13°| 19 |M12x125| 12 | 50 | 16 | 16 | 22 |154| 0,11 KF - 17040
50-63 | 15°| 22 | M16x15 | 16 | 64 | 21 | 21 | 28 [19,3| 0,22 | KF -17050
] 7] 80-100 | 14° | 30 | M20x1,5 | 20 | 77 | 25 | 25 | 33 [243| 04 KF - 17080

L HD
CH

Gabelstiick mit Gelenkzapfen

CH | cH1 IH Masse
A| KK B[ 1D | IE | IF [ 1G] 5o%% | Artikelnr.
SRS +0,3 9
17 [ 11]80°|M10x1,25] 195 | 32 [ 15 [7455[ 35 | 18| 0,12 [KF-22025
19 [ 17 [a0°|M12x1,25] 22 | 36| 17| 84 [ 40] 20| 0,185 | KF - 22040
22| 19 [22°| M16x 1,5 | 275 | 47 |23 [112] 50 [ 27 | 036 | KF - 22050

30| 24 [15°| M20x 1,5 | 31,5 |58 | 25 (133 | 63 | 38 | 0,57 | KF -22080

CH| cH1
LG kk |1B[io| " |e|Lc| b |LE[LF|M2S%€| Artikelnt.

17| 11 [ 50°|M10x 1,25(32|15| 17 | 37| 21|50,5|43 (57| 0,11 | KF - 23025
19| 17 | 50°|M12x 1,25|36|17| 19 | 42| 27 |57,5|50|66| 0,165 | KF - 23040
22| 19 | 40°| M16x 1,5 |47[23|23,5| 60|33 (79,5/64|84| 0,33 | KF - 23050
30| 24 | 32°| M20x 1,5 |58|25| 27 |68 |40 | 90 |77|99| 0,54 | KF - 23080
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Doppelwirkende Drehantriebe mit einstellbarer Dampfung @ 32 + 125 mm = _| [ B

Die Drehantriebe weisen besondere Konstruktionsmerkmale auf, durch die sie sich fur die anspruchvollsten
Anwendungen in allen Industriezweigen eignen.

TECHNISCHE DATEN

Betriebsdruck: 1,5 + 10 bar Typenschlissel
Umgebungstemperatur: -20 + +80°C &

Medium: gefilterte Luft mit oder ohne Schmierung. R 11 | (063 ||180(| M
Zylinderrohr aus Aluminium innen

und aufBen eloxiert 15 — 18 um.
Zahnspielrickgewinnung der Zahnstange.
Kugellager fir die Lagerung des Drehritzels.

Varianten

Drehwinkel

Zylinderdurchmesser (in mm)

Typ

Serie

Theoretischer Drehmoment bei 1 bar

Der in der Tabelle angefuhrte Wert muB mit dem Betriebsdruck
multipliziert werden. 11 Ritzel ohne Drehwinkeleinstellung = 3°

2vi. & 12 Ritzel mit Drehwinkeleinstellung + 5°
v 13 Hohlwelle ohne Drehwinkeleinstellung = 3°
M: (Nm) | 12 225 39 7,3 157 26,5 51 14 Hohlwelle mit Drehwinkeleinstellung + 5°

ZYLINDERDURCHMESSER

32-40-50-63-80-100-125mm
Maximale von der Dampfung absorbierbare kinetische Energie

Die Einstellung des Drehwinkels reduziert die Dampfungswirkung DREHIWINKEE

(R12 - R14) 90° - 180° - 270° - 360°

Zyl. 0 |32 40 50 63 80 100 125 VARIANTEN

M = Magnetversion

TYP

32 40 50 63 80 100 125

Ec (Nm) |1,8 25 45 8 12 21 36

Magnetsensor Serie DH... (Abschnitt Zubehor Seite 2)

Max. statische Belastung auf Ritzel Fr = Max. radiale Belastung (N) bei Fa = 0
basierend auf dem Uberstand L
Schwerpunkt der 4
Belastung
| 10.000
@ 1 9.000
VTI/ W N
- - __4% 8.000 \\
Z  7.000 N
= \ N
I;: 6.000
, = -
| N
2] 5.000
L (mm) © =
— 2 N 12
% 4.000 ~
Fr g \\~ ~\
= 3.000 ‘\ 80-1 0(;‘
§\ e r——
2.000
. . Ty 5063
= = Ty ——
Fa = max. axiale Belastung (N) bei Fr = 0 000 =340
Zyl. Q| 32 40 50 63 80 100 125 _
0 T T >

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160 170 180 190 200

Fa ‘100 100 120 120 200 250 300 Oberstand “L* (mm)
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Konstruktionseigenschaften

@ Verdrehsicheres, gezogenes Profil aus
Aluminiumlegierung, gerippt, ohne Stockungspunkte.
Innen und auBen eloxiert, 18 um

@ Zylinderképfe aus Aluminium-DruckguBlegierung,

fest mit Zugstangen und Buchsen am Grundkérper befestigt

@ Einstellbare pneumatische Ddmpfung; ermdglicht eine
wirkungsvolle Dampfung des Kolbens

@ Abdichtungen zwischen Zylinderképfen und
Zylinderrohr als elastischer Endanschlag

@ Gelenkiger Kolben aus Aluminium-
ruckguBlegierung und Fuhrungsschlitten aus
Azetalharz mit Permanentmagnetring aus
Plastoferrit (auf Anfrage)

@ Kolben- und Dampfungsdichtung aus
verschleiBfester Nitrilmischung fur Betrieb mit oder
ohne Schmierung. Die Doppellippenform erlaubt
eine konstante VerschleiBrickgewinnung

@ Zahnstange mit quadratischem Querschnitt aus
genormtem Stahl, regulierbares System zur
Zahnspielrickgewinnung

Fahrungsschlitten fur die Zahnstange (mit System
zur Zahnspielrickgewinnung)

@ Ritzel aus nitriertem Stahl

Kugellager fur die Lagerung des Ritzels, fur @ 32
Kugellager aus Bronze-Teflon

@ Grundkérper aus eloxiertem Aluminium
@ Drehwinkeleinstellungsschraube, mit Drehwinkel

+5° Serie R12-14. (Vermeiden Sie das Einstellen
bei unter Druck stehendem Zylinder)

Zahnspiel-Ruckgewinnung

Schraube fur

Drehantriebe mit:

Ritzel

-
G

=
{

Hohlwelle
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Maximale Abmessungen _} | |
L a

Maximale Basisabmessungen

a8 Sl E|F|a|n|1|k|[m|Nn|P|la|lr[2]r|ul Y w|x] V]2
o +0,1 g6 M7 +0,1| H7
32 | 48| M6 | 33 | 18 |G1/8| 50 | 25 |46,5| 16 |71,5/ 51 | 50 | 30 | 25 | 5 14| 25 |16,3| 5 25| M5 | 18 | 14
40 | 54 | M6 | 40 | 22 |G1/4| 60 | 30 |54,5| 16 | 82 |61 | 60 | 30 | 25| 5 14| 25 |16,3| 5 25| M5 | 22 | 14
50 | 67 | M8 | 50 | 22 |(G1/4| 70 [32,5|60,5|21,5| 94 |66 | 65 | 40 | 35| 6 19| 30 |21,8) 6 30| M6 | 25 | 19
63 | 78 | M8 | 60 |25,5/G3/8| 75 | 37 |70,8| 27 |110| 76 | 75 | 40 | 35| 8 24 | 30 (21,8 6 30| M8 | 35| 19
80 | 97 |M10| 80 | 27 (G3/8| 99 | 50 |93,5| 31 [ 142|100 | 99 | 50 | 45| 8 | 28| 45 |27,3| 8 | 45| M8 | 50 | 24
100 | 115 M10| 80 [27,5|/G1/2|115| 54 | 99 | 41 [156,5116 |115| 50 | 45| 10 | 38 | 50 |31,3| 8 50 |M10| 60 | 28
125|140 M12| 90 |31,5/G1/2|125| 60 (118 | 41 | 188|141 [ 140| 50 | 45| 10 | 38 | 60 [31,3| 8 60 |M10| 70 | 28
L, ,
L,
| m | V= :
g_ — | ! .
wA_¢ ] ,;_}_ _é_;Yi [ }_ r%if“
AR ES ehg
B l : 1~ 2z
4 Bohrungen L_g_» — W
ﬂi % v
— | | R[] E ~ . \
K (%g_ - U H 71:‘@ sd
H =T TC = AN i
o N e
R A H I
Max. Gewindetiefe von B [ | !
Befestigungsbohrungen; 1,5 x B Boh‘:::gen C_> D .
F E
T ]
4o [
4]
M L 'u'j?h
ool Sl
A =
p| 1~ Q | iH-H? Zunge UNI 6604-A DIN 6885/A
|
25 IS
eri
Abmessungen L - L1 und Gewichte mit Standarddrehwinkel
L1 : Zylinderabmessung mit Einstellung (R12-R14)
L : Zylinderabmessung ohne Einstellung (R11-R13)
Drehwinkel 90° Drehwinkel 180° Drehwinkel 270° Drehwinkel 360°
zyl Masse (kg) mit Masse (kg) mit Masse (kg) mit Masse (kg) mit
[%] L+ L Ritzel |Hohlwelle | | L Ritzel |Hohlwelle | | , L Ritzel |Hohlwelle | | , L Ritzel |Hohlwelle
32 | 234 | 206 | 1,300 1,200 | 282 | 254 | 1,420 | 1,320 | 330 | 302 | 1,540 1,440 | 378 | 348 | 1,660 | 1,560
40 | 278 | 246 | 2,010 1,900 | 336 | 304 | 2,210 | 2,900 | 394 | 360 | 2,390 2,280 | 450 | 418 | 2,580 | 2,470
50 | 308 | 268 | 3,070 2,840 | 372 | 332 | 3,340 | 3,110 | 436 | 394 | 3,610 3,380 | 498 | 458 | 3,880 | 3,650
63 | 356 | 310 | 4,990 4,640 | 432 | 386 | 5,500 | 5,170 | 508 | 460 | 6,010 5,700 | 582 | 536 | 6,520 | 6,230
80 | 426 | 376 | 9,840 9,220 | 526 | 476 | 10,840 | 10,230 | 626 | 574 | 11,840 | 11,240 | 726 | 674 | 12,840 | 12,250
100 | 456 | 404 | 13,650 | 12,680 | 564 | 512 | 14,860 | 13,870 | 672 | 618 | 16,070 | 15,060 | 778 | 726 | 17,280 | 16,250
125 | 520 | 474 | 23,370 | 22,220 | 654 | 606 | 25,720 | 24,520 | 786 | 738 | 28,070 | 26,820 | 918 | 870 | 30,420 | 29,120
Maximale Abmessungen Zwischendrehwinkel
Die Zwischendrehwinkel erhalt man, indem der Hub des rechten Kolbens der Version mit dem daruUberliegenden
Standarddrehwinkel vermindert wird.
Die LangenmaBe L-L1 reduzieren sich bei jedem Drehungsgrad gemaB nachstehender Tabelle
Zylinder O 32 40 50 63 80 100 125
Reduzierung mm 0,262 0,315 0,350 0,415 0,550 0,594 0,733
Der linke Halbkérper behalt die StandardmaBe bei (_; L )
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Kompaktzylinder @ 16 +- 63 gemaB UNITOP Empfehlungen

=U=

Zylinder in kompakter Bauweise mit Durchmesser 32 + 63 mm gemal UNITOP Empfehlungen (Serien RP/RO) und
ISO Bohrungsabstanden (Serie RM/RN), lieferbar auch in verdrehsicherer Ausfiihrung und mit verlangertem Kolben.
Es handelt sich hier um das erste Produkt mit einstellbarer pneumatischer Dampfung, ohne MaBveranderungen
im Vergleich zum selben ohne Dampfung, was eine betrachtlich hohere Geschwindigkeit erlaubt und den
Gerauschpegel senkt.

TECHNISCHE DATEN

Betriebsdruck: 1,5 + 10 bar
Umgebungstemperatur: -20 + +80°C
Betriebsmedium: Druckluft mit oder ohne Schmierung.
Zylinderrohr aus StrangpreBprofil in Aluminiumlegierung
mit Kolbenstange aus verchromtem Stahl.

Einstellbare Dampfung (10 mm ~).

Magnetausfihrung.

Die Version mit verdrehsicherer Kolbenstange (Serie
RO...) ist serienmaBig mit Flansch ausgestattet.

Max. Geschwindigkeit: 1 m/s

Typenschliissel

RP| |201| (032

0025 | —

Variante

Standardhublange

Durchmesser (mm)

Typ

Serie

Rundes Zylinderrohr
Serie RP - kompakt UNITOP RU — P/7 @ 16+63 mm
Serie RM - kompakt ISO 21287 @ 16+63 mm

Achteckiges Zylinderrohr
Serie RO - kompakt UNITOP RU - P/7 @ 16+63 mm
Serie RN - kompakt ISO 21287 @ 16+63 mm

1.. Kolbenstange mit Innengewinde aus rostfreiem

Stahl Serie RP - RO

Kolbenstange mit Innengewinde aus verchromtem

Stahl Serie RP - RO

-00 D.W.

-01 D:W. durchgehende Kolbenstange

-10 D.W. Kolbenstange mit Vorrichtung zur Verdreh
sicherung (nur Serie RP)

-11 D.W. durchgehende Kolbenstange mit Vorrichtung zur
Verdrehsicherung (nur Serie RP)

-20 D.W. verlangerter Kolben ( @ 32+63 mm)

-60 E.W. eingefahrene Kolbenstange (nur Serie RP)

-70 E.W. ausgefahrene Kolbenstange (nur Serie RP)

2.

3.. Kolbenstange mit AuBengewinde aus rostfreiem
Stahl Serie RM - RN
4_. Kolbenstange mit AuBengewinde aus verchromtem

Stahl Serie RM - RN
-00 D.W.
-01 D.W. durchgehende Kolbenstange
-20 D.W. verlangerter Kolben (@ 32+63 mm)
-60 E.W. eingefahrene Kolbenstange (nur Serie RM)
-70 E.W. ausgefahrene Kolbenstange (nur Serie RM)

Auf Anfrage

- Flansch flr Serie RP-RM Typ -00/-01/-20/-60/-70

- Hohle Kolbenstange nur fir Ausfihrungen mit
durchgehender Kolbenstange

- Magnetsensor Serie DF-... (Abschnitt Zubehér Seite 2)

- Drahtabdeckungsband fir Magnetsensor Typ. DHF-002100.

\

016 - 020 - 025 - 032 - 040 - 050 - 063 mm

Einfachwirkend
0005-0010 mm (& 16+25 mm)
0015-0020-0025 mm (D 32+63 mm)

Doppelwirkend
0005-0010-0015-0020-0025-0030-0040-0050-0060-
0080 mm

Max. Standardhub

216 0040 mm
@ 20-25 0050 mm
@ 32-63 0080 mm
Max. Hub mit gefiihrter Kolbenstange (auf Anfrage)
216 0100 mm
@ 20-25 0200 mm
@ 32-40 0400 mm
@ 50-63 0500 mm

VARIANTE

C = mit Flansch fir Serie RP Versionen 200/201/260/270
und 100/101/160/170
H = hohle Kolbenstange nur fur Versionen mit durchge

hender Kolbenstange ohne Flansch
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Einige Konstruktionsmerkmale

* Zylinderrohr aus StrangpreBprofil in
Aluminiumlegierung, auen und innen
eloxiert 15 um, sauberes Profil,
Sensoren versenkt.

* Zylinderkdpfe aus AluminiumdruckguB.

 Selbstschneidende Schrauben aus
verzinktem Stahl.

* Kolbenstange aus verchromtem Stahl;
auf Anfrage aus nichtrostendem Stahl.

¢ Kolben aus Aluminium.
 Gleitschuh aus Azetalharz.

 Kolbendichtungen aus Nitrilgummi.

Nenntoleranz

auf den Hub
Zyl. Toleranz
(4] mm
16 + 25 + 1,5/0
32 + 50 + 2/0
63 + 2,5/0

Theoretische Kréfte [N], die sich bei dem jeweiligen

¢ Kolben aus Aluminium
doppelwirkend

* Verlangerter Kolben
doppelwirkend fr
groBere radiale Belastungen
(@32 + 63 mm)

» Kolbenstangendichtungen aus
Polyurethan.

* Einstellbare pneumatische Dampfung
zum wirkungsvollen Abbremsen des
Kolbens und zur Reduzierung des
Gerauschpegels.

Max. Drehmoment [Nm]

bertcksichtigen sind.

3000

Betriebsdruck [bar] entwickeln fir verdrehsichere
Kolbenstange Serie RO/RN
. , .
Zyl. Nutzflaiche [mm?] Betriebsdruck [bar] Zyl. Moment

(%] 2 4 6 8 10 %] [Nm]
Schubkraft| 201 40 80 121 161 201

16 Zugkraft 151 30 60 91 121 151 16 0,5
Schubkraft| 314 63 126 188 251 314

20 Zugkraft 236 47 94 142 189 236 20 0.8
Schubkraft | 491 98 196 295 393 491

25 Zugkraft 412 82 165 247 330 412 25 1
Schubkraft| 804 161 322 482 643 804 5 )

32 Zugkraft 691 138 276 414 553 691
Schubkraft | 1256 251 502 754 1005 1256 20 5

40 Zugkraft | 1143 228 457 685 914 1143
Schubkraft | 1962 393 785 1178 1570 1963 50 5

50 Zugkraft | 1762 352 704 1057 1409 1762
Schubkraft| 3116 623 1246 1869 2493 3116 63 8

63 Zugkraft | 2916 583 1166 1749 2332 2916

Far Druckluftzylinder mit durchgehender Kolbenstange hat die theoretische Kraft in beiden Richtungen immer denselben
Wert wie den unter “Zugkraft” in der Tabelle angegebenen.
In der Praxis mussen diese Werte jedoch reduziert werden, da Gewicht und Gleitreibung des beweglichen Teils (~ -10%) zu

100000
o 2000 \\ 10000 \\
o ‘\ ‘\ ‘\\ “\
Z = N ~_7F
= 1000 O 1000 ~_~ EXH
3 === =S===o
2 -
UZ S\ 40 40
x
; 100 IE \\ 100 ™ = \
\\ ‘\\
N SN
NENY =
10 N 10
100 1000 2000 100 1000 10000
Hub [mm]
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Theoretische Zugkrafte der Feder
fir Zylinder der Serie .-..260.../.-.270._-

Max. Min. Max. Abnahme
Zyl. Kraft Kraft Hub pro mm Hub
o (N) (N) (mm) (N/mm) Hub ==
16 14 11,8 10 02 L ______ -
|
20 23,5 20 10 0,35 | (=
1+ R R
25 23,5 20 10 0,35 : =
32 40 24 25 0,64 I = F
40 50 85 25 0,6
50 90 49 25 1,64
63 90 49 25 1,64

Kurve der Querbelastung auf die Kolbenstange

Normaler Kolben

@16 +~ 25 mm @32 + 63 mm
35 200
N
30 \ 180 \\
160
25
25 \\ 140 \<
_ 20 120 \
3 2\ 100 =
o 15 \
5 16 N 80 — a0 \
2| 10 — 60
° 32 \
I 20 NN
$ \
[ 0 0
E 1 10 100 1 10 100 1000
3
=
Verlangerter Kolben
@ 32 + 63 mm
250
N

200 RS
NE
150 A\
s_\
N\

100 — 40\
32 \
%0 \\\

1 10 100 1000

Hub (mm)
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Maximale Abmessungen

Doppelwirkender Zylinder Serie RP 200.../ Serie RP 220_..* verlangerter Kolben

@16 + 25 mm @32 + 63 mm PLl PJ + Hub ]PL
W EE EE
; P1 AF
| | LK
ol I ) - i _ MR
=T Sé e Fan Fan & % §
\./ QJ U
[
© ©) Blel L~
6 I:] & LW
E1 e s |
E2 ZA + Hub WH
ZJ + Hub
Masse RP 200... Masse RP 200.../RP 220...
Zyl. Zyl. | Zunahme | Bewegl. Teil Zunahme Zyl. Zyl. Zunahme Beweg!. Teil Zunahme
@ |Hub “0’| pro mm Hub pro mm %] Hub “0” pro mm Hub pro mm
(9) Hub (g) “0” (9) Hub (g) (9) Hub (g) ‘0" (9) Hub (g)
16 103 1,05 15,5 0,39 32 205/291,5 2,65 60/115,5 0,9
20 135 1,45 24,5 0,62 40 305/426 8,8 75/148 0,9
25 203 1,65 34,5 0,62 50 450/676,5 4,7 125/274 1,6
63 735/1063,5 5,65 200/427 1,6
Doppelwirkender Zylinder Kolbenstange mit AuBengewinde
Serie RP 400.../ Serie RP 420...* verlangerter Kolben
©16 +~ 25 mm 032 + 63 mm PL__ Pt .
EE EE
P1 SW1
N\ @
_ i@ @l
\ — U
\ ) LEE=
TG 8 E SW
3 BG = W
E2 ZA + Hub WH
ZJ + Hub
Masse RM 400... Masse RM 400.../RM 420...
Zyl. Zyl | Zunahme | Bewegl. Teil Zunahme Zyl. Zyl Zunahme Bewegl. Teil Zunahme
@ |Hub “0 pro mm Hub pro mm o Hub “0” pro mm Hub pro mm
(9) Hub (g) “0” (9) Hub (g) (9) Hub (g) “0” (g) Hub (g)
16 115 1,05 27,5 0,39 32 240/326,5 2,65 95/146,5 0,9
20 157 1,45 46,5 0,62 40 340/461 8,8 110/183 0,9
25 225 1,65 56,5 0,62 50 505/731,5 4,7 180/329 1,6
63 790/1198,5 5,65 255/482 1,6
A Nur fiir Serie RM: Abmessungsabweichungen fur Zylinderkdpfe mit Bohrungsabstanden ISO:
@40-38mm /350 -46,5mm/J 63 -56,5 mm.
zyl. oDi| 0 | O o o
o AF |AM (BG H11| DE | DT E1 |E2 | EE | KF KK LB | LK | LW MM P1|PJ |PL RR RT |SW [SW1| TG |WH|ZA | ZJ
16 | 8 |12 |16 | 2 |4,1 |58|28 |30 | M5 | M4 M6X1 3,2| 1 |4,5] 8 2(21(8([32|M4| 7 | 10| 18| 5 (37| 42
20| 10|16 |16 | 2 (6,1 |7,3[32 [34 | M5 | M6 | M8x1,25 | 4,2| 1 |4,5| 10 2|21 |8|42[M5| 8 | 13| 22| 6 |37 | 43
25| 10(16 (16| 2 |6,1| 8 |37 |39 | M5 | M6 | M8x1,25 | 4,5| 1 |4,5| 10 2 |23|8|42[M5| 8 | 13| 26| 6 |39]| 45
32| 12|19 |18 |14 |8,2| 9 | 46 | 47 |G1/8 M8 [M10x1,25|5,3| 2 | 5| 12 | 2,5| 29 |7,5|5,2 [M6| 10 | 17 [32,5| 7 | 44| 51
40| 12|19 |18 |14 |8,2| 9 |56 | 57 |G1/8/ M8 [M10x1,25|5,3| 2 | 5| 12 | 2,5| 30 |7,5|5,2 |M6| 10 | 17 | 42,| 7 | 45| 52
50| 16 | 22 |24 | 18 [10,2| 11 | 66 | 67 |G1/8/M10|M12x1,25|6,5( 2 | 6 | 16 | 2,5| 30 |7,5/6,5 |M8| 13 | 19 | 50,| 8 | 45| 53
63| 16 |22 |24 |18 [10,2| 11 | 79 | 80 |G1/8/M10({M12x1,25|6,5| 2 | 6 | 16 | 2,5| 34 |7,5/6,5 |[M8| 13 | 19 62A 8 |49 57

* Fiir die Zylindertypen mit verlangertem Kolben nehmen die MaBe PJ, ZA und ZJ um 20 mm (@ 32-40 mm)
und um 25 mm (@ 50-63 mm) zu.
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Maximale Abmessungen durchgehende oder durchgehende hohle Kolbenstange — T [ | —

Doppelwirkender Zylinder, durchgehende Kolbenstange Serie RP 201...

@16 +~25mm @32 + 63 mm %

PL PJ + Hub PL
SW EE EE

- ,
© © e

E1
TG
|
|
E1
TG
|
|
Il
I
Fan
A\
|
|
N
i
KF
#DF
MM

Fan
N\

©)
i
I\
(A
J)
YR
N
¢0T
RT
|
|

6 16 LB g LW

£l El BG

£ E2 WH+ Hub ZA + Hub WH
IM + 2 Hub

Doppelwirkender Zylinder, durchgehende Kolbenstange mit AuBengewinde Serie RP 401.__.

@16 + 25 mm @32 + 63 mm
PL | PJ + Hub ‘ PL
EE EE
M\ T SW1
()
& Qa =171 =
O F Y |oETD:
A\
| / _/
1= AM
Y/ SIS
S ) -
16 LB g Lw
E1 WH+ Hub BG
E2 ZA + Hub WH
ZM + 2 Hub
Serie RP 201...
. Masse RP 201... Masse RM 401...
Fur die Version mit - .
durchgehender hohler zvl ZyIK.‘ . Zunahme Bewegl‘.‘ '!:e|l Zunahme 2vl ZyI Zunahme pro BeweK:qI; Teil [Zunahme pro
Kolbenstange Variante y Hub “0 pro mm Hub “0 pro mm Y1 | Hub “0” (g) | mm Hub (g) | Hub “0” (g) | mm Hub (g)
H im Typenschliissel o @) Hub (g) () Hub (g) %)
- 16 105 1,45 17,5 0,78 16 129 1,45 415 0,78
Zyl. | Foro 20 138 2,07 24,8 1,24 20 182 2,07 68,8 1,24
g | mm 25 206 2,27 34,8 1,24 25 250 2,27 78,8 1,24
16 32 32 230 3,55 85 1,8 32 290 3,55 125 1,8
20-25| 38 40 325 4,2 100 1,8 40 390 4,2 140 1,8
3240 | 45 50 490 6,3 165 32 50 570 6,3 225 3,2
50-63 | 6 63 775 7,25 245 3,2 63 855 7,25 300 3,2

A Nur fiir Serie RM: Abmessungsabweichungen fur Zylinderkdpfe mit Bohrungsabstanden ISO:
@40-38mm/J50-46,5mm/J 63 - 56,5 mm.

Zg' AF |[AM| BG I:?F [?I' E1| E2 | EE | KF KK LB [ LK|LW MﬂM PJ | PL I?R RT | SW|SW1| TG |WH | ZA | ZM
16 | 8 | 12| 16| 4,1 |58 | 28| 30 | M5 | M4 M6X1 32| 1|45 8 |21| 8 (32| M4| 7| 10| 18| 5 | 37| 47
20|10(16| 16| 4,1 (73| 32| 34| M5 | M6 | M8X1,25 42| 1 (45| 10| 21| 8 | 42| M5| 8 | 13 | 22| 6 | 37 | 49
25 |10 | 16| 16|41 | 8 | 37| 39| M5 | M6 | M8X1,25 (45| 1 |45 10| 23| 8 | 42| M5| 8 | 13 | 26| 6 | 39 | 51
32 |12 | 19|18 (8,2 9 | 46| 47 [G1/8| M8 | M10x1,25|5,3 | 2 12 |1 29|7,5| 52| M6 | 10| 17 |32,5| 7 | 44 | 58
40 |12 (19| 18|8,2| 9 | 56 | 57 |G1/8| M8 | M10x1,25|5,3| 2 | 5 | 12 | 30| 7,5| 5,2 | M6 | 10| 17 | 42,| 7 | 45| 59
50 | 16 | 22 | 24 (10,2| 11 | 66 | 67 [G1/8|M10|M12x1,25(6,5( 2 | 6 | 16 | 30 | 7,5| 6,6 | M8 | 13 | 19 | 50,/ 8 | 45 | 61
63 | 16 | 22| 24|10,2| 11 | 79| 80 |G1/8|M10|M12x1,25|6,5| 2 | 6 | 16 | 35|7,5| 6,6 | M8 | 13 | 19 | 62, 8 | 50 | 66
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Einfachwirkender Zylinder mit eingefahrener Kolbenstange

A Nur fiir Serie RM: Abmessungsabweichungen fur Zylinderkdpfe mit Bohrungsabstanden ISO:
@40-38mm/Q50-46,5mm/J 63 -56,5mm.

Einfachwirkender Zylinder, Kolbenstange eingefahren Serie RP 260 -_. AL
[ J
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Einfachwirkender Zylinder, Kolbenstange mit AuBengewinde eingefahren Serie RP 460 ..
@16 + 25 mm @32 + 63 mm
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Masse RP 260... Masse RM 460...
Zvi Zyl. Zunahme | Bewegl. Teil Zunahme Zyl. Zunahme | Bewegl. Teil Zunahme
Yyl Hub “0” pro mm Hub pro mm Zyl. Hub “0” pro mm Hub pro mm
2 (@ Hub (g) 0" (9) Hub (g) 9 (©) Hub (g) 0" (9) Hub (g)
16 103 1,05 15,5 0,39 16 115 1,05 27,5 0,39
20 135 1,45 24,5 0,62 20 157 1,45 46,5 0,62
25 203 1,65 34,5 0,62 25 205 1,65 56,5 0,62
32 215 2,65 63 0,9 32 250 2,65 98 0,9
40 315 3,3 81 0,9 40 350 3,3 116 0,9
50 468 4,7 137 1,6 50 523 4,7 192 1,6
63 753 5,65 212 1,6 63 808 5,65 267 1,6

Zél' AF|AM | BG %_:)11 DgF DgT E1|E2 | EE | KF KK LB | LK|LW MgM P1|{PJ|PL RgR RT |SW|SW1|TG |WH | ZA | ZJ
16| 8|12 |16| 2 |41|58(28|30| M5 | M4| MexXi |32 1|45 8 2 (21| 8(32|M4| 7| 10 | 18| 5 | 37| 42
20|10 16 | 16| 2 [6,1|73|32(34 | M5 | M6 | M8X125 |42| 1[45| 10 | 2 (21| 8 ([42|M5| 8 | 13 [ 22 | 6 | 37 | 43
25)|110( 16 | 16| 2 |61 | 8 |37 39| M5 | M6 | M8X125 |45| 1|45 10 | 2 (23| 8 ([42|M5| 8 | 13 [ 26 | 6 | 39| 45
32 (12| 19 | 18| 14 | 82| 9 (46| 47 |G1/8/ M8 |M10x1,25|53| 2| 5 | 12 (25| 29(|7,5|/52|M6| 10| 17 |32,5| 7 | 44 | 51
40 (12| 19 | 18| 14 | 82| 9 (56|57 |G1/8) M8 |M10x1,25|53| 2| 5 | 12 |25|30|7,5|/52|M6| 10| 17 | 42, 7 | 45 | 52
50 (16| 22 | 24 | 18 |10,2| 11 (66| 67 |G1/8/M10|M12x1,25|6,5| 2| 6 | 16 (25|30 (7,5/6,5|M8| 13| 19 | 50,/ 8 | 45 | 53
63 |16| 22 | 24| 18 [10,2| 11 | 79| 80 |G1/8/M10|M12x1,25(6,5| 2| 6 | 16 |25|35|7,5|/6,5|M8| 13| 19 621 8 | 50 | 58
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Einfachwirkender Zylinder mit ausgefahrener Kolbenstange C _| | B

Einfachwirkender Zylinder, Kolbenstange ausgefahren Serie RP 270 ...

@16 - 25mm @32 +63mm
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Einfachwirkender Zylinder, Kolbenstange mit AuBengewinde ausgefahren Serie RP 470 ...

@16 ~ 25 mm @32 +- 63 mm
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Masse RP 270... Masse RM 470...
vl Zyl. Zunahme | Bewegl. Teil Zunahme vl Zyl. Zunahme | Bewegl. Teil Zunahme
yl- Hub “0” pro mm Hub pro mm yl. Hub “0” pro mm Hub pro mm
4 (9) Hub (g) “0” (g) Hub (g) 9 (9) Hub (9) “0” (9) Hub (g)
16 103 1,05 15,5 0,39 16 115 1,05 27,5 0,39
20 135 1,45 24,5 0,62 20 157 1,45 46,5 0,62
25 203 1,65 34,5 0,62 25 225 1,65 56,5 0,62
32 203 2,65 63 0,9 32 238 2,65 98 0,9
40 302 3,3 81 0,9 40 337 3,3 116 0,9
50 445 4,7 137 1,6 50 500 4,7 192 1,6
63 730 5,65 212 1,6 63 785 5,65 267 1,6
A Nur fiir Serie RM: Abmessungsabweichungen fir Zylinderképfe mit Bohrungsabstanden ISO:
@40-38mm /3 50-46,5mm/J 63 -56,5mm.
Zyl. gDl O | © (4] (4]
o AF| AM | BG Di1| DF | DT E1|E2| EE | KF KK LB |LK|LW MM P1| PJ|PL RR RT|SW|SW1| TG | WH | ZA
16| 8|12 | 16| 2 |41 (58|28|[30| M5 | M4 MéX1 32| 1(45| 8 2 21| 8|32| M4| 7 10 18 5 | 37
20|10|( 16 | 16| 2 (61 |73|32|34| M5 | M6 | M8X1,25 |42| 1({45| 10| 2 | 21| 8 | 42| M5| 8 13 22 6 | 37
25|10 16 | 16| 2 | 6,1 8 |37(39| M5 | M6 | M8X1,25 (45| 1|45 10| 2 | 23| 8 | 42| M5| 8 13 26 6 | 39
32 (12|19 | 18| 14 |8,2| 9 |46| 47 |G1/8| M8 |M10x1,25|5,3| 2| 5 | 12 [25| 29 |7,5(5,2 | M6| 10 17 |32,5| 7 | 44
40 |12 19 | 18| 14 [8,2| 9 |56 | 57 (G1/8| M8 IM10x1,25(5,3| 2| 5 12 (25| 30 (75|52 | M6| 10 17 | 42 7 | 45
50 (16| 22 | 24| 18 |10,2| 11 |66 | 67 [G1/8|M10|M12x1,25|6,5| 2| 6 | 16 25| 30 |7,5/6,5| M8| 13| 19 | 50 8 | 45
63 |16| 22 | 24| 18 |10,2| 11 | 79| 80 [G1/8|M10|M12x1,25|6,5| 2| 6 | 16 [25| 35 |7,5/6,5| M8| 13 | 19 621 8 | 50
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Doppelwirkender Zylinder mit Vorrichtung fiir Verdrehsicherung — _J [ | —

Doppelwirkender Zylinder mit Vorrichtung fur Verdrehsicherung Serie RP 210 ...

@16 + 25 mm 932 +~ 63 mm @E:\
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Doppelwirkender Zylinder, durchgehende Kolbenstange mit Vorrichtung fiir Verdrehsicherung Serie RP 211 __.

@16 + 25 mm @32 + 63 mm
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Masse RP 210... Masse RP 211...
Zvl Zyl. Zunahme | Bewegl. Teil | Zunahme 2 Zyl. Zunahme | Bewegl. Teil | Zunahme
Yl Hub “0” pro mm Hub pro mm yl. Hub “0” pro mm Hub pro mm
2 (@ Hub (g) ‘0" (9 Hub (g) 9 () Hub (g) 0" (9) Hub (g)
16 122 1,25 34,5 0,59 16 124 1,64 36,7 0,98
20 165 1,75 54,5 0,93 20 168 2,37 57,5 1,55
25 240 1,95 71,5 0,93 25 243 2,57 74,5 1,55
32 245 3,09 100 1,34 32 270 3,99 125 2,24
40 372 4.1 142 1,7 40 392 5 167 2,6
50 545 5,5 220 2,4 50 585 71 260 4
63 875 6,89 340 2,84 63 915 8,49 385 4,44
Zyl. oD1| O (O | O (4]
o AF|AG| BC|BG D11 | OF DG | DT E1|E2| EE | FA | GG|HG| KF | LB |LM|LK|LW MM P1|PJ|PL|RR |RT|SW|SW2| TG |WH|ZA |ZM| ZX | ZZ
16 |8 (14| M3|16| 2 (41| 3 |58[28|30| M5 |99 3 M4 132 6|11(45| 8| 2|21 8 (3,2|M4| 7| - | 18| 5|37 |47| 48|53
20 |[10|17|M4| 16| 2 |6,1| 4 [7,3|132|34| M5 | 12 | 4 M6|4,2| 8| 1(45| 10| 2 |21| 8 [4,2|M5| 8| - | 22| 6 |37 |49| 51|57
25 |10(22|M5| 16| 2 [6,1| 5| 8 |37|39| M5 [15,6] 5 M6|45| 8| 1(45| 10| 2 |23| 8 [4,2|M5[ 8| - | 26| 6 |39|51| 53|59
32 |12|28|M5| 18 | 14 [8,2| 5 | 9 [46(47|G1/8(19.8|5,2| 11| M8 |53|10(2 | 5 | 122,5(29/|7,5|5,2|M6|10| 17 |32,5| 7 |44 58| 61|68
40 |12|33|M5|18 | 14 [8,2| 5| 9 [56(|57|G1/8|23,3|5,2|15| M8 |5,3|10|2 | 5 | 12|2,5/30|7,5/5,2|M6|10| 19| 42 | 7 |45| 59| 62|69
50 (16|42 | M6| 24 | 18 |10,2| 6 | 11 |66 |67 |G1/8(29,7|6,2| 19 |[M10|6,5|12( 2 | 6 | 16|2,5|30(|7,5(6,6|M8(13| 24 | 50 | 8 |45| 61| 65|73
63 (16|50 | M6| 24 | 18 |10,2| 6 | 11 |79(80|G1/8(35,4|6,2| 25 |M10|6,5|12( 2 | 6 | 16|2,5|35|7,5(6,6|M8[13| 24 | 62 | 8 |50 | 66| 70|78
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Zylinder UNITOP mit verdrehsicherer Kolbenstange (achteckiges Zylinderrohr)

Doppelwirkender Zylinder mit verdrehsicherer Kolbenstange
Serie RO 200--. / RO 220.__* verlangerter Kolben

@16 + 25 mm @32 + 63 mm
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Masse RO 200.../RO 220... Masse RO 201...
vl Zyl. Zunahme | Bewegl. Teil Zunahme Zyl. Zunahme | Bewegl. Teil Zunahme
Yl Hub “0” pro mm Hub pro mm Zyl. Hub “0” pro mm Hub pro mm
2 ()} Hub (g) 0" (9) Hub (g) 9 () Hub (g) ‘0" (9 Hub (g)
16 110 1,05 22,5 0,39 16 112 1,45 24,5 0,78
20 150 1,45 38,5 0,62 20 153 2,07 39 1,24
25 225 1,65 54,5 0,62 25 228 2,27 55 1,24
32 | 229/316,5 2,65 84/136,5 0,9 32 254 3,55 109 1,8
40 | 344/466 3,3 113,5/188 0,9 40 364 4,2 138,5 1,8
50 | 517/746,5 4,7 192/344 1,6 50 557 6,3 232 3,2
63 |829/1161,5 5,65 294/525 1,6 63 869 7,25 339 3,2
A Nur fiir Serie RM: Abmessungsabweichungen fir Zylinderképfe mit Bohrungsabstanden ISO:
@40-38mm /@ 50-46,5mm/J 63 -56,5mm.
Zyl, oD 0 |0| O [4] []
QAFAGBCBG D11 DFDGDTE1E2EE FA I:FGGHGKF LB|LM |LK|LW MMP1 PJ|PL |[RR|RT|SW|SW2| TG | WH|ZA|ZM|zZX|Z2Z
16| 8 |14 |M3|16| 2 |4,1| 3 (5,8/28|30| M5 |9,9(19| 3 | 5|M4(3,2| 6 | 1|45| 8| 2|21| 8 [3,2(M4| 7| - | 18| 5 |37|47|48|53
20|10( 17 (M4(16| 2 |6,1| 4 |7,3[32(34| M5 | 12 |24 | 4 M6 | 4,2 114510 2 [21| 8 [4,2(M5| 8| - |22 | 6 |37|49(51|57
25|10 22 (M5(16| 2 |6,1| 5| 8 [37|39| M5 [15,6/30| 5 M6 4,5 8 | 1(45]| 10| 2 |23| 8 |4,2|M5[ 8| - |26 | 6 |39|51|53(59
32|12 28 (M5[18 | 14 |8,2 | 5| 9 |46|47(G1/8({19.8/37 (5,211 |M8 (53|10 |2 |5 | 12|2,5[29(|7,5/5,2|M6| 10| 17 |32,5| 7 |44| 58(61|61
40(12( 33 |M5{18 | 14 |8,2| 5|9 |56|57|G1/8(23,3|42(5,2|15|M8 (53|10 |2 |5 | 12|2,5/30(7,5/5,2|M6| 10| 19 | 42,| 7 |45|59(62(62
50| 16|42 |M6|24 | 18 |10,2| 6 |11|66|67 |G1/8|29,7(52|6,2| 19 |M10(6,5|12 |2 | 6 | 16 |2,5/30|7,5/6,6(M8| 13| 24 | 50,| 8 (45| 61|65|65
63|16| 50 [M6|{24 | 18 [10,2| 6 |11|79(80|G1/8(35,4|64 (6,2| 25 |M10|6,5|12 |2 | 6 | 16 |2,5/35|7,5(6,6/M8| 13| 24 62, 8 |50|68|70|70
* Fiir die Zylindertypen mit verlangertem Kolben nehmen die MaBe PJ, ZA und ZJ um 20 mm (@ 32-40 mm)
und um 25 mm (@ 50-63 mm) zu.
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Sonderausfiihrungen auf Anfrage
LR " U '

Tandemzylinder

und Zugkraft)
Zyl. ZA L LECIHC2 L+C1+C2
o* ZA+C ZA+C2 ZA+CH 7A+C2
16 37 74
20 37 74
25 39 78 e A - \'g
32 44 88 \4-1-— N _;‘; o @ _@ X
40 45 90 oy
v
f0 | & 1% el [8JVU (Y 8| [8JO1 &)
63 50 100 |
Typenschldssel sERE
| RP || 1A ||020 ||0040| RP runder Tandemzylinder
RO achteckiger Tandemzylinder
TYP
Nichtrostende Kolbenstange
1A Kolbenstange mit Innengewinde
| 105 () | 3A Kolbenstange mit AuBengewinde
Verchromte Kolbenstange
| Durchmesser | 2A Kolbenstange mit Innengewinde
| | 4A Kolbenstange mit AuBengewinde
Typ
DURCHMESSER
| Serie |

016-020-025-032-040-050-063 mm

Zylinder mit unabhéangigen Wﬁ
Kolbenstangen

(Mehrstellungszylinder)

Zyl. ZA L L+C1+C2 L+C1+C2

Q" ZA+C2 ZA+C ZA+C2 ZA+C1

16 37 74

20 37 74 - -

25 39 78

32 42 88 ® oY @ @) o N @)
_’_ R — L — - _ [ D - -

40 45 ) N N

5 D s [ D s Y

63 50 | 100 | - - l

o1
Cc2

| RP | | 1B ||020||0030| |0050| RP runder Zylinder mit unabhangigen
Kolbenstangen
RO achteckiger Zylinder mit unabhangigen
Kolbenstangen

TYP
Nichtrostende Kolbenstange

1B Kolbenstange mit Innengewinde
3B Kolbenstange mit AuBengewinde

Verchromte Kolbenstange
2B Kolbenstange mit Innengewinde
4B Kolbenstange mit AuBengewinde

| DURCHMESSER

| 016-020-025-032-040-050-063 mm
| Durchmesser | HUB C1

|

|

| C2 gréBerer Hub (mm)

| C1 kleinerer Hub (mm)

| Tvp Hub Zylinder hinten

| Serie Hub Zylinder vorn

* Was die anderen MaBe anbelangt, finden Sie selbige unter den Standardversionen auf Seiten 26 und 31.
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Gegentlibergestellter Zylinder 1

Zyl. ZA L L+Cl+C2 L+C14C2

o ZA+C1 ZA+C2 ZA+Cl 7A+C2

16 37 74

20 37 74

25 39 | 78 4 4

32| s | & i o |@ R G

40 45 90 - -1 i A
® SN \~% ® Y\ V%

50 45 90

63 50 100 l ' l

Typenschliissel

| RP | | 1C ||020| |0020| |004o| RP Runder Zylinder mit gegenlbergestellten
Kolbenstangen
RO Achteckiger Zylinder mit
gegenubergestellten Kolbenstangen

TYP

Nichtrostande Kolbenstange
1C Kolbenstange mit Innengewinde
3C Kolbenstange mit AuBengewinde

Verchromte Kolbenstange
2C Kolbenstange mit Innengewinde
4C Kolbenstange mit AuBengewinde

DURCHMESSER
016-020-025-032-040-050-063 mm

| C2 groBerer Hub (mm)

| C1 kleinerer Hub (mm)

|
|
| Durchmesser | HUB C1
|
|

Hub Zylinder hinten
| Typ
HUB C2
| Serie

Hub Zylinder vorn

* Was die anderen MaBe anbelangt, finden Sie selbige unter den Standardversionen auf Seiten 26 und 31.
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Montageelemente UNITOP (ohne Befestigungsschrauben) — _/ | | —

Vorderer oder hinterer Flansch aus verzinktem Stahl

— L

=1 & E o | E =
— |\ ZAR— - D & —
L ‘ R ——— Zyl. Artikelnr. / Masse pro...
B | @) ) Ll -
& & & & @ |UnitopRU-P/7/Kg| 15021287/Kg
| e ol [ A L 0 @ PEl e RPF-12016/0,10
BE o sk a | 4 3
*"k@ @ S s @@ OF 20 RPF-12020/0,16
1 =" far) far) 5
§ @  © @  © =t = RPF-12025/0,20
I 32 | RPF-12032/026 | KF-12032/0,20
= @D | -é} sl
- S -~ 40| RPF-12040/0,42 | KF-12040/025
|_vr_| R « || 50 | RPF-12050/0,60 | KF-12050/0,50
HHub £ £ A1+ Hub 63 | RPF-12063/120 | KF-12063/0.65
Winkel-FuBbefestigung aus verzinktem Stahl ae
e S
e s\e
20 ¥A + Hub “ta“b
sC
1 qungS
Be‘es“g
Zyl. Artikelnr. / Masse pro...
@» P @ [UnitopRU-P/7/Kg[ 15021287/Kg
TR 16 RPF-13016/0,02
7 N 20 RPF-13020/0,03
% = 1 — 25 RPF-13025/0,04
— ) \ . 32 | RPF-13032/0,07 | KF-13032/0,07
o 40 | RPF-13040/0,10 | KF-13040/0,10
SA + Hub 50 | RPF-13050/0,15 | KF-13050/0,15
63 | RPF-13063/025 | KF-13063/0,25
Flansch FuBbefestigung
zyl] @D o FB R| TF o AB] O AN
ol w1 | E [wia] H| MFlgial snta UF | ZF | ZH |43 | 415 | AO|AT| AU | E SA | TR | XA
16| 10 | 29 [55 | 5 [ 10 | - 43 55 52 | 47 | 55 22 45 | 3| 13 30 63 18 | 55
20| 12 | 36 |66 | 4| 10 | - 55 70 53 | 47 | 66 27 6 | 4| 16 36 69 22 | 59
25| 12 | 40 |66 | 4 | 10 | - 60 76 55 | 49 | 66 30 6 | 4| 16 40 71 26 | 61
32[14/30 |50/45| 7 | 3 | 10 |32 65/64 80 61 | 54 [6.6/7|32.25/32| 8/6 | 5/4 | 18/24| 50/45| 80/92 | 32 |69/75
40|14/35|60/52| 9 | 3 | 10 | 36| 82/72 | 102/90 | 62 | 55 |6.6/9 42.5/36| 8 |5/4|20/28|60/52| 85/101 |42/36 |72/80
50[18/40 |68/65| 9 | 4 | 12 [ 45| 90 110 65 | 57 | 9 | 47/45 |8/10 | 6/5|24/32| 68/64| 93/109 |50/45|77/85
63|18/45|87/75| 9 |7/4|15/12| 50 [110/100 |130/120 |73/70|65/63| 9 | 59.5/50 | 12 | 6/5|27/32 | 84/74|104/114|62/50 |85/93

Die Abmessungen in blau beziehen sich auf die Serie ISO 21287

Hinterer Gelenklagerbock aus Aluminiumdruckguss, ISO MP4 ohne Bolzen

Artikelnr. / Masse pro...

Zé"ch;D 15,5 EW :o'-z L [MR1| XD| Unitop RU-P/7/Kg| 150 21287/Kg

16 6 27|12 |16 (10| 6 | 58 RPF-11016/0,017

20 8 34(16(20(14| 8 | 63 RPF-11020/0,021

25 8 38(16[(20(14| 8 | 65 RPF-11025/0,027

32| 10 (48| 26|22 (12| 15| 73 RPF-11032/0,080

40| 12 | 54|28 |25|15| 18 | 77 = KF-11040/0,100
o+ 50| 12 | 65|32 |27|15] 20 | 80 - KF-11050/0,170

63| 16 | 75| 40|32 20| 23 | 89 - KF-11063/0,250

* Wenn man den Bolzen entfernt, kann der Gelenklagerbock auch vorne verwendet werden.

Hinterer Gelenklagerbock aus Aluminiumdruckguss, ISO MP4 ohne Bolzen

S Artikelnr. / Masse pro...

— Zyl.|CN .

773 Z o | ho | E|EN|ER|EU | FL| L | XD |UnitopRU-P/7/Kg|IS021287/Kg
5 @—__ s !@ “ 32 |10 (48|14 |15(10,5|/ 22| 14 | 73 KF-110325/0,10

— ~7 40 |12 |54| 16 |18 |12 | 25 [16,5| 77 KF-10040S/0,20

L 50 (12 |65| 16 |20 | 12 | 27 [17,5| 80 KF-10050S/0,30

o 63 |16 |75|21 (21|15 | 32|21,5| 90 KF-10063S/0,35
XD + Hub :
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Montageelemente UNITOP (ohne Befestigungsschrauben) — _/ [ | —

Hinterer Gelenklagerbock aus DruckguBaluminium mit Bolzen aus verzinktem Stahl

Artikelnr. / Masse pro...

Zg," SE; :; E :ol,-z L MR |22 | x0| unitop RU-P/7/Kg

32|26 [10|48|22 12| 11 | 45| 73 KF-10032A/0,060

40 | 28 |12|58| 25 | 16 [12,5| 52 | 77 RPF-10040/0,104

__ﬁf% ]A@ 50 | 32 (12| 66|27 | 16 [12,5| 60 | 80 RPF-10050/0,142
& 63|40 |16|83[32|21| 15 | 70| 90 RPF-10063/0,240

] Artikelnr. / Masse pro...

@ Z“Z’," 53 ng E :O"z L |MR :1’13 XD ISO 21287/Kg

10+ Hub £ 32| 26|10 |48 |22 |12| 11 | 45| 73 KF-10032A/0,10
40 | 28 |12 |58|25 | 15| 13 | 52| 77 KF-10040A/0,20

50 [ 32|12 (66|27 |15| 13 | 60 | 80 KF-10050A/0,30

63|40 |16|83|32 (20| 17 | 70| 90 KF-10063A/0,35

* Wenn man den Bolzen entfernt, kann der Gelenklagerbock auch vorne verwendet werden.

Gegengelenk 90° aus AluminiumdruckguB

&I}‘ 6
N ==
JENN (@ &
g A R —c
~ NS
E E Ht— EI
Lee || E
) €
e s
Zyl.|9 CD| FA FG Zyl | pi Masse
rtikelnr
2 | Ho |usts FB | FC | FD | FE 0206 FH| Fl | F1 | F2 o Kg
32| 10 | 32 | 10 | 1,2 | 32,5| 46,5 26 9 (64|55 (10,5 32 | KF-19032 | 0,09
40 | 12 [ 36 | 12 | 2,6 38 | 51,5 28 9 |6,4(55 (10,5 40 | KF-19040 | 0,12
50 | 12 | 45 | 12 | 0,3 | 46,5 63,5 32 9 |84 5 (13,5 50 | KF-19050 | 0,20
63| 16 | 50 | 16 | 3,3 | 56,5 73,5 40 10,5/ 84| 5 |13,5 63 | KF-19063 | 0,32

Zwischengelenk mit Befestigungsstiften

w R
a:] n ™
XV + 1/2 Hub

EA + Hub
Zyl. | EA| EB| 1 R |[TD | TL | TM | UW XV
@ |(max)| (min) | (max)|(max)| (e9) |(h14)| (h14)|(max)[ Nom. | Toll. Zyl. Artikelnr Masse

32 24 34 22 | 0,5 | 12 12 50 65 29 +2 32 | KDF-14032] 0,13
40 25 34 22 0,5 16 16 63 75 | 29,5 +2 40 | RPF-14040 | 0,24
50 26 35 22 1 16 16 75 95 | 30,5 *2 50 | RPF-14050 | 0,32
63 27 38 28 1 20 20 90 | 105 | 32,5 +2 63 | RPF-14063 | 0,47

Mindestzylinderhub: 10 mm
XV + 2 Hub: Gelenk in der Mittellinie zwischen den Zylinderképfen
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| 8 e M
Befestigungen _J [ [
(I |

Adapterring fiir hintere ISO Zentrierung (auf Anfrage)

—
@ %g zZyl. Adapterring .
o o Artikelnr.
& oB |VD1
32| 30| 3 | RSF-09032
40| 35| 3 | RSF-09040
50| 40| 3 | RSF-09050
VD1 63| 45| 3 | RSF-09063
Flansch fiir Kolbenstange mit Innengewinde aus Flansch fiir Kolbenstange mit
DruckguBaluminium Vorrichtung fiir Verdrehsicherung aus
(einschlieBlich Schraube fiir Montage an achteckigen  AluminiumdruckguB fiir Serie RP 210...-RP 211__.
Zylindertypen Serie RO-RN) (einschlieBlich Befestigungsschrauben)
Zg"- Artikelnr. M’l‘(zse 2yl | Artikelnr. Mizse
16 RPF-28016 | 0,007 16 RPF-29016| 0,010
20 |RPF-28020| 0,018 20 |RPF-29020| 0,018
25 |RPF-28025| 0,020 25 |RPF-29025| 0,025
32 |RPF-28032| 0,024 32 |RPF-29032| 0,026
40 |RPF-28040| 0,035 40 |RPF-29040| 0,036
50 |RPF-28050| 0,057 50 |RPF-29050| 0,065
63 |RPF-28063| 0,094 63 |RPF-29063| 0,100
Kolbenstangenmutter aus Bolzen aus verzinktem Stahl mit
verzinktem Stahl 2 Sicherungsringen
OR O FF
I A
KK M ) r

Tl -~ FM—]
FL:

Zé" ZM | KK | OR |Artikelnr. 2 L | Fm Mizse Artikelnr.
16 M6x1 | 10 | 4 |MF-16012 32 |10 | 53 | 46 | 0,03 | KF-18032
20-25 M8x1,25 | 13 5 MF-16020 40 12 | 61,3| 53 | 0,05 | KF-18040
32-40 | M10x1,25| 17 6 KF-16032 50 12 69 | 61 | 0,05 | KF-18050
50-63 |M12x1,25| 19 | 7 |KF-16040 63 | 16 |80,55| 71 | 0,12 | KF-18063
Befestigungsschrauben Zubehor
Zylinderschraube UNI 5931 Zylinderschraube UNI 5931
Artikelnr. AZ4-VN_.. geeignet fiir Montageelemente Artikelnr. AZ4-VN__. geeignet fiir
Serie RPF-12.__und RPF-13... Montageelemente
KR-10032/RPF-10.--
Zél. Schraube | Artikelnr. Zg' Schraube | Artikelnr.
16 M4 x18 AZ4-VN0418 32-40 M6 x25 |AZ4-VN0625
20-25 | M5x18 | AZ4-VN0518 50-63 | M8x30 |AZ4-VN0830
32-40 M6 x 20 AZ4-VN0620
50-63 M8 x 25 AZ4-VN0825
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b {! ” e |
Zubehor fir UNITOP Zylinder mit Kolbenstange mit AuBengewinde — B/ [ | —

Doppeltes Gelenk aus verzinktem Stahl fiir Kolbenstange gemaB ISO 8140 einschlieBlich Bolzen

9 CK,

A
__%f?; N § Zyl. | CE[cK]| CL| cm |ER KK L |LE| pm Artikelnr.
g [ *5' - o B12 kg
- i 16 24 | 6| 12| 6 |7 M6 x 1 16 | 12 0,019 | MF-15016
LE

e 2025 |32 | 8| 16| 8 [10| M8x1,25 | 22 | 16 0,046 | MF-15020

o 32-40 | 40 | 10| 20| 10 |16 | M10x1,25 | 26 | 20 0,090 | KF-15032

50-63 | 48 | 12| 24| 12 [19 | M12x1,25| 32 | 24 0,015 | KF-15040

Selbstschmierendes Gelenkgabelstiick aus verzinktem Stahl

O HF

O HA

J T——-~1\| 7 T\ o a |CH KK HA | HB [ HC | HD | HE| HF
I~ ot i T Zyl. M Artikelnr’
I — R N . H7 0 asse rtikelnr
e > 0,12 kg
P 16 |13°| 11 M6 x 1 6 | 3| 9 |10 | 12| 9 | 0026 | MF-17012
HB 20+25(13° [ 14 | M8x1,25 | 8 | 36 | 12 | 12 | 16 [10,4| 0,046 | MF-17020
32-40 [13°| 17 | M10ox1,25 | 10 | 43 | 14 [ 14 | 20 [12,9| 0,076 | KF-17032
- /] 50-63 [13°| 19 | M12x1,25| 12 | 50 | 16 | 16 | 22 (15,4 | 0,110 | KF-17040
AN
- HD
CH
Gabelstiick mit Gelenkzapfen
CH |CH1 H
KK CH1 KK Zyl. 1A KK B [ID | IE | IF|IG | Masse | artikelnr
D 5 0 k ’
F\\ Lt == ° o= +0,3 ?
A 018 A 16 |11 | 8 [30°| Méx1 [12,2] 22|11 |552| 28|15 | 0,04 | MF-22016
ﬁ/l// \CH 20+25|14 | 10 [30°| M8x1,25 | 16 | 28 |12 | 65 |32 | 16 | 0,075 | MF-22020
o= I:'G’ 32-40 | 17 | 11 [30°| M10x 1,25 |19,5| 32 | 15 |74,5( 35 | 18 | 0,120 | KF-22025
) 50-63 | 19 | 11 |30°|M12x1,25| 22 | 36 |17 | 84 | 40 | 20 | 0,185 | KF-22040
l«e—— IE

Gabelstiick mit Winkelgelenkzapfen

KK o e CH |CH1 LA
. Zyl. LG| KK IB |ID 5 LB[LC| LD |LE|LF |Masse | artikelnr.
b 9 |S=|o= +0,3 kg

I S A 16 |11 | 8 |50°| Mex1 |22 |11| 11| 26| 14(35,5/30 |40 | 0,037 |MF-23012
!:(@\:J 20+25| 14 | 10 [50°| M8x1,25 | 28 | 12| 14 | 31| 17 |42,5| 36|48 | 0,067 [MF-23020
Y kJJ; 32-40 | 17 | 11 |50°|M10x1,25| 32 [15| 17 | 37| 21[50,5| 43 |57 | 0,110 |KF-23025
‘ ore : 50-63 | 19 | 17 |50°|M12x1,25]| 36 [17] 19| 42] 27(57,5| 50|66 | 0,165 |KF-23040
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Kompaktzylinder STRONG @ 32 + 63 mm

U

ISO 6431 und VDMA 24562.

Eine neue Serie von Kompaktzylindern fir lange Hublangen oder schwere Einsatzbedingungen, serienméaBig mit
FihrungenundvergréBerten Kolbenstangen ausgestattet, der erste mit einstellbarer pneumatischer Ddmpfung
ohne maBliche Veranderung. Die Bohrungsabsténde, Zentrierungsdurchmesser und Kolbenstangen sind geman

TECHNISCHE DATEN

Betriebsdruck: 1,5 =+ 10 bar

Umgebungstemperatur: -20 + +80°C
Betriebsmedium: Druckluft mit oder ohne Schmierung.
Zylinderrohr aus StrangpreBprofil in Aluminiumlegierung
mit Kolbenstange aus verchromtem Stahl.
VergréBerte Fuhrungen.

Einstellbare Dampfung (10 mm ~).

Die Version mit verdrehsicherer Kolbenstange

(Serie RQ.--.) ist serienméaBig mit Flansch ausgestattet.
Max. Geschwindigkeit: 1 m/s

Magnetausfihrung.

Auf Anfrage
Typenschliissel

RS| |201| (032

0025| | —

Variante

Standardhublange (mm)

Zylinderdurchmesser (mm)

Typ

Serie

Kompaktzylinder STRONG @ 032 +~ 063 mm standardmaBig
in Magnetausfuhrung, mit Dampfung und vergréBerter Flihrung:

Rundes Zylinderrohr
Serie RS - kompakt STRONG

Achteckiges Zylinderrohr
Serie RQ - kompakt UNITOP verdrehsichere
Kolbenstange mit Flansch

Serie RS

1_. mit nichtrostender Kolbenstange

2.. mit verchromter Kolbenstange

-00 doppelwirkend

-01 doppelwirkend, durchgehende Kolbenstange

-10 doppelwirkend, verdrehsichere Kolbenstange

-11 doppelwirkend, durchgehende verdrehsichere Kolbenstange
-20 doppelwirkend, langer Kolben

-60 einfachwirkend, Kolbenstange eingefahren

.70 einfachwirkend, Kolbenstange ausgefahen

3.. Kolbenstange mitAuBengewinde aus nichtrostendem Stahl
4__ Kolbenstange mit AuBengewinde aus verchromtem Stahl
-00 doppelwirkend

-01 doppelwirkend, durchgehende Kolbenstange

-20 doppelwirkend, langer Kolben

-60 einfachwirkend, Kolbenstange eingefahren

.70 einfachwirkend, Kolbenstange ausgefahren

Serie RQ

1_. mit Kolbenstange aus nichtrostendem Stahl
2_. mit Kolbenstange aus verchromtem Stahl
-00 doppelwirkend

-01 doppelwirkend, durchgehende Kolbenstange

- Magnetsensor Serie DF-_.. (Abschnitt Zubehor Seite 2).

- Drahtabdeckungsband fur Magnetsensor
Typ. DHF-002100.

- Flansch fir Serie RS Typ -00/-01/-20/-60/-70.

- Hohle Kolbenstange nur fur Ausfihrungen mit
durchgehender Kolbenstange.

- Ausgelegt fur Feststelleinheit nur mit verchromter
Kolbenstange.

- Fuhrungseinheit nur fur Zylindertypen mit verlangertem
Kolben (Seite 63-I).

-20 doppelwirkend, langer Kolben
.60 einfachwirkend, Kolbenstange eingefahren
.70 einfachwirkend, Kolbenstange ausgefahren

032 - 040 - 050 - 063 mm

STANDARDHUBLANGEN

Einfachwirkend
0005-0010-0015-0020-0025 mm
Max. Hub: 0025 mm

Doppelwirkend
0005-0010-0015-0020-0025-0030-0040-0050-0060
0080-0100-0125-0150-0160-0175-0200-0250-0300
0320-0350-0400-0450-0500-0600-0700-0800 mm
Max. Hub: @ 32-40 0400 mm

J 50 0500 mm

J 63 0800 mm

Ausfuhrung mit verlangertem Kolben
Max. Hub: @ 32-40 0800 mm
@ 50-63 1000 mm

VARIANTE

C = mit Flansch fir Serie RS Versionen 100/101/160/170
und 200/201/260/270

H = hohle Kolbenstange nur fir Versionen mit
durchgehender Kolbenstange
G = ausgelegt fiir Feststelleinheit ausgenommen

einfachwirkende Zylinder und nur Zylinder mit
verchromter Kolbenstange
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Druckluftzylinder

U

Einige Konstruktionsmerkmale

* Zylinderrohr aus StrangpreBprofil in
Aluminiumlegierung, auBen und innen
eloxiert 15 um, sauberes Profil, Sensoren
versenkt.

* Zylinderkdpfe aus Aluminiumlegierung.

¢ Selbstschneidende Schrauben aus
verzinktem Stahl.

* VergroBerte Kolbenstange aus
verchromtem Stahl; auf Anfrage aus
nichtrostendem Stahl.

¢ Kolben aus Aluminium.
¢ Gleitschuh aus Azetalharz.
* VergréBerte Blchsen.

Theoretische Kréafte [N], die sich bei dem
jeweiligen Betriebsdruck [bar] entwickeln

¢ Kolben aus Aluminium
doppelwirkend

* Kolbendichtungen aus Nitrilgummi.
* Kolbenstangendichtungen aus Polyurethan.
* Einstellbare pneumatische Dampfung zum

* Verlangerter Kolben
doppelwirkend flr groBere
radiale Belastungen

wirkungsvollen Abbremsen des Kolbens

und zur Reduzierung des Gerduschpegels.

* Feststelleinheit Serie L1-N gekoppelt mit
verchromter Kolbenstange mit Ausnahme
der Ausfuhrungen mit Vorrichtung zur
Verdrehsicherung (RS-210...-RS-211_..).

Maximaler Drehmoment
[Nm] fiir verdrehsichere
Kolbenstange Serie RQ

Zyl. Nutzflache [mm?] Betriebsdruck [bar]
o 2 4 6 8 10 Zyl. Moment
(%] [Nm]
Schubkraft| 804 161 322 482 643 804
32 Zugkraft | 691 138 276 414 553 691 32 2
Schubkraft 1256 251 502 754 1005 1256
40 Zugkraft 1056 211 422 633 844 1055 40 3
Schubkraft 1962 393 785 1178 1570 1963
50 Zugkraft 1649 330 660 990 1320 1650 50 5
Schubkraft| 3116 623 1246 1869 2493 3116
63 Zugkraft | 2802 560 1120 1680 2240 2800 63 8
Fur Druckluftzylinder mit durchgehender Kolbenstange hat die theoretische Kraft in beiden
Richtungen immer denselben Wert wie den unter “Zugkraft” in der Tabelle angegebenen.
In der Praxis missen diese Werte jedoch reduziert werden, da Gewicht und Gleitreibung des
beweglichen Teils (ca. -10%) zu berlcksichtigen sind.
100000
"
™Y
N
N
10000 ke —
" NN
N N
_ NN I
z NS -
£ N
§ 1000 \\ ™~
UZ NN N
= N
S
100 .
SN I
SN
~
10
100 1000 10000
Hub [mm]
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Theoretische Zugkrafte der Feder fiir Zylinder
derSerie.-260__./-.-270._-

Abnahme pro

Zyl. Max. Kraft | Min. Kraft | Max. Hub mm Hub
(5] (N) (N) (mm) (N/mm)
32 40 24 25 0,64
40 50 35 25 0,6
50 90 49 25 1,64
63 90 49 25 1,64

Kurve der Querbelastung auf Kolbenstange

; Normaler Kolben
250
_______ T
: e
200 — F——
| —r—
\Y _______ Ic
150
\ &
100
\ 40 \
32 \ \
z| T
[T
2 k
=
- 0
8 1 10 100 1000
§ Verlangerter Kolben
3| 300
2
£
= 250
©
2 \\63
200 \
150 —1 \
\ \
100 — \
O \
1 10 100 1000
Hub (mm) -
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Druckluftzylinder

®
Maximale Abmessungen M ”

Doppelwirkender Zylinder Serie RS 200.../ Serie RS 220._.* verlangerter Kolben @%}
PL PJ + Hub PL
| [
SW EE EE
AF
’;ﬁ\@'ﬁ-@ P1
w I~ N LK
~ @01
- . | = i =
: g 1@ 7 ‘iték s
N )
=
s - LW
16 LB & VD
AN
= BG 2]
E2 ZA + Huwo WH
ZJ + Hub
Masse RS 200... Masse RS 220_..
Zyl. Zyl. Zunahme pro| Bewegl. Teil |[Zunahme pro Zyl. Zyl. Zunahme pro| Bewegl. Teil |Zunahme pro
(4] Hub “0” (g) | mm Hub (g) [ Hub “0” (g) | mm Hub (g) o Hub “0” (g) | mm Hub (g) | Hub “0” (g) | mm Hub (g)
32 215 2,65 70 0,9 32 301,5 2,65 121,5 0,9
40 347 4 110 1,6 40 482 4 197 1,6
50 520 5,6 180 2,5 50 769 5,6 327 2,5
63 800 6,55 260 2,5 63 | 11515 6,55 485 2,5
Doppelwirkender Zylinder Kolbenstange mit AuBengewinde
Serie RS 400.../ Serie RS 420___* verlangerter Kolben
PL PJ + Hub PL
f f
EE EE
‘ P1 SW1
ole - _ % _, || x §Vu::
) < 1@ o LI5S
3 ) \ )
— ==z
Qo0 D o
Nl LW
o
Tc 18 g vo lsw
E1 BG 2]
E2 ZA + Huwb WH
ZJ + Huwo
Masse RS 400... Masse RS 420...
Zyl. Zyl. Zunahme pro| Bewegl. Teil |Zunahme pro Zyl. Zyl. Zunahme pro| Bewegl. Teil |Zunahme pro
(7] Hub “0” (g) [ mm Hub (g) | Hub “0” (g) | mm Hub (g) %] Hub “0” (g) | mm Hub (g) | Hub “0” (g) | mm Hub (g)
32 245 2,65 100 0,9 32 331,5 2,65 151,5 0,9
40 392 4 155 1,6 40 527 4 242 1,6
50 600 5,6 260 2,5 50 849 5,6 407 2,5
63 880 6,55 340 2,5 63 | 1231,5 6,55 565 2,5
Zyl. (%] oDl O (O [%] [%]
o AF|AM| B |BG|H11| DF |pDT| E1|E2| EE | KF KK L2(LB|LK LWMM P1| PJ| PL RR RT [SW|SW1| TG |VD |WH| ZA| ZJ
32|12 22|30 |18 |14 |82 | 9| 46| 47| G1/8| M8 [M10x1,25| 7 |53|2 | 5|12(25(29|75|52|M6 |10 |17 [32,5| 4 |14| 44|58
40| 16| 24 | 35|18 | 14 [10,2| 9| 56| 57| G1/8|M10|M12x1,25| 7 |53| 2 | 5| 16(25(30| 75|5,2|M6 |13 |19 | 38 | 4 |14 | 45|59
50| 20| 32 | 40|24 |18 [12,2| 11| 66| 67| G1/8|M12| M16x1,5|10|6,5|2 | 6 |20(25(30|75|65|M8 |17 |24 (46,5| 5|18| 45|63
63| 20| 32 (45|24 |18 |12,2| 11| 79| 80| G1/8[M12| M16x1,5 [10|6,5| 2 | 6 | 20 (25|34 | 75(6,5|M8 |17 [ 24 | 56,5| 5|18 49| 67

* Fur die Zylindertypen mit verlangertem Kolben nehmen die MaBie PJ, ZA und ZJ um 20 mm (@ 32-40 mm)
und um 25 mm (0@ 50-63 mm) zu.
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Doppelwirkender Zylinder, durchgehende Kolbenstange Serie RS 201 ..
PL PJ + Hub lPL
f
SW EE EE
AF
] N LK
Fan % 7
A\ =
- — T elsE e
fan) W xXis|®
A\
Z
= — )
Sj= —— - LW
LB g VD
BG 2]
E2 WH+ Hub ZA + Hub WH
M + 2 Hub
Masse
Zyl. Zyl. Zunahme pro| Bewegl. Teil | Zunahme pro
o Hub “0” (g) | mm Hub (g) [ Hub “0” (g) | mm Hub (g)
32 245 3,55 96 1,8
40 392 5,6 151 3,2
50 596 8,1 250 5
63 875 9,05 330 5
Doppelwirkender Zylinder,durchgehende Kolbenstange mit AuBengewinde Serie RS 401 ...
PL PJ + Hub IPL
[
EE EE
(77 SW1
) (] N /71‘7
= ) | .
= o
L2 | 7] N o) _:H%§ 3
\"%
@ g \ -
= -
@)\ 2 )= i AM
\ o/ / LW
TG LB 3 VD \
£l BG = 2] SW
E2 WH+ Hub ZA + Huo WH
IM + 2 Huwb
Masse
Zyl. Zyl. Zunahme pro| Bewegl. Teil | Zunahme pro
@ | Hub “0” () | mm Hub (g) | Hub “0” (g) | mm Hub (g)
32 305 3,55 156 1,8
40 482 5,6 241 3,2
50 756 8,1 410 5
63 1035 9,05 490 5
Zyl. o o | o o o
I} AF|AM B BG DF | DT E1|E2 | EE | KF KK L2 |LB|LK[LW MMPJ PL RR RT [SW |SW1| TG | VD | WH | ZA | ZM
32 [12| 22|30 | 18 | 8,2 9 (46|47 |G1/8| M8 [M10x1,25| 7 |53| 2|5 |12|29|75 |52|M6| 10 | 17 |32,5| 4 14 | 44| 72
40 |16| 24 |35| 18 (10,2 | 9 |56|57 (G1/8|M10|M12x1,25| 7 |53( 2| 5 [ 16|30(75 |52|(M6|13 | 19 | 38 | 4 14 | 45| 73
50 |20 32|40 | 24 |12,2| 11 |66| 67 |G1/8|M12| M16x1,5|10|65( 2| 6 [20|30(75 |65 |M8| 17 | 24 [46,5| 5 18 | 45| 81
63 |20 32 |45| 24 [12,2| 11 |79| 80 (G1/8|M12| M16x1,5|10|65( 2| 6 |20 |34(75 | 65|M8| 17 | 24 [56,5| 5 18 [ 49| 85
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Druckluftzylinder

Einfachwirkender Zylinder, Kolbenstange eingefahren SerieRS 260 - ]
PL PJ + b PL TR —
f |
SW EE EE
. AF
(7 P1
\*=4 LK
=
- = — a - _Ll_ru_ S|
i @g S far) fan) < el“ =
1\Y "%
Z
J7an\\ ) sl - Y
\H Z/ : LW
TG LB % VD
E1 BG L2
E2 ZA + Hub WH
ZJ + Huwo
Masse
Zyl. Zyl. Zunahme pro| Bewegl. Teil |Zunahme pro
(4] Hub “0” (@) | mm Hub (g) | Hub “0” (g) | mm Hub (g)
32 217 2,65 73 0,9
40 350 4 116 1,6
50 525 5,6 192 2,5
63 805 6,55 272 2,5
Einfachwirkender Zylinder, Kolbenstange mit AuBengewinde eingefahren Serie RS 460...
PL PJ + Hub PL
| |
EE EE
P1 SW1
) —— ——
o2 a — ] _’ )
* o O Sy
N N\ . \ J
J/an) = ==
& = ——1 \ M
34 H N LW
[+
76 LB 5 VD lsw
E1 BG 112 |
E2 ZA + Hw WH
ZJ + Hub
Masse
Zyl. Zyl. Zunahme pro| Bewegl. Teil |Zunahme pro
@ | Hub *0” (g) |mm Hub (g) | Hub “0” (g) | mm Hub (g)
32 247 2,65 103 0,9
40 395 4 161 1,6
50 605 5,6 272 2,5
63 885 6,55 352 2,5
Zyl. o oDl O |© 1) o
o | AF|AM| B |BG|H11| DF |pT|E1|E2|EE | KF| KK |L2|LB|LK[LW|yyyi P1| PJ| PL|gg| RT|SW|SW1| TG |VD \WH| ZA| ZJ
32|12 2230|1814 | 8,2 | 9] 46| 47| G1/8| M8 [M10x1,25| 7 (53] 2 | 5| 12(25[29 [ 75(5,2|M6 |10 | 17 [32,5| 4 |14 | 44| 58
40| 16| 24 | 35|18 | 14 [10,2| 9| 56| 57| G1/8|M10|[M12x1,25| 7 (53| 2 | 5| 16|25 (30 [ 75(5,2{M6 |13 |19 | 38 | 4 |14 | 45|59
50| 20| 32| 40|24 | 18 [12,2[ 11| 66| 67| G1/8|M12| M16x1,5 [10({6,5| 2 | 6 | 20|25 |30 | 75(6,5|M8 |17 | 24 |46,5| 5|18 45|63
63| 20| 32| 45|24 | 18 [12,2 11| 79| 80| G1/8|M12| M16x1,5 [10({6,5| 2 | 6 | 20|25 |34 | 75(6,5|M8 |17 | 24 [56,5| 5|18 49|67
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Einfachwirkender Zylinder, Kolbenstange ausgefahren Serie RS 270 ...

PL[ PJ + Hub PL
f
SW EE EE
AF
P1
= LK
- _] _ | 1174 2o
< fan) N SEER
QJ J
A U
s= .
N LW
LB g VD
BG 2]
ZA + Huwb WH + Hub
Masse

Zyl. Zyl. Zunahme pro| Bewegl. Teil | Zunahme pro
] Hub “0” (g) | mm Hub (g) [ Hub “0” (g) | mm Hub (g)
32 213 2,65 73 0,9
40 344 4 116 1,6
50 515 5,6 192 2,5
63 795 6,55 272 2,5

Einfachwirkender Zylinder, Kolbenstange mit AuBengewinde ausgefahren Serie RS 470 __.

PL PJ + Hub PL
| T
EE EE
P1 f
™ h _I=
= — 1 H xS
S fan fan) jh‘ s
Q 3/
gl= e !
.
LB g VD SW
BG 112 | o LW
ZA + Huwo WH + Huo
Masse
Zyl. Zyl. Zunahme pro| Bewegl. Teil |Zunahme pro
%] Hub “0” (g) | mm Hub (g) | Hub “0” (g) | mm Hub (g)
32 243 2,65 103 0,9
40 398 4 161 1,6
50 595 5,6 272 2,5
63 875 6,55 352 2,5
Zyl. [%] oDl O |@ [%] %]
o AF|AM | B (BG|H11| DF |pT| E1|E2| EE | KF KK L2|LB|LK LWMM P1 | PJ|PL RR RT |SW|SW1| TG |VD|WH| ZA
32|12| 22 (30|18 |14 | 8,2 | 9| 46| 47| G1/8| M8 |[M10x1,25( 7 |53| 2 | 5| 12|25 | 29|75|52| M6 |10| 17| 32,5| 4 | 14 | 44
40| 16| 24 [ 35|18 | 14 |10,2| 9| 56| 57| G1/8(M10|M12x1,25( 7 |53 2 | 5| 16|25 | 30|75 |52| M6 |13| 19| 38 | 4| 14|45
50| 20| 32 (40|24 | 18 |12,2| 11| 66| 67| G1/8(M12| M16x1,5 [10|65( 2 | 6 |20 25 | 30|75 | 65| M8 |17| 24 | 46,5| 5| 18 | 45
63|20| 32 | 45|24 | 18 |12,2| 11| 79| 80| G1/8|{M12 | M16x1,5 [10(6,5| 2 | 6 | 20|25 | 34 |75 (65| M8 |17 24 | 56,5| 5 | 18 | 49
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Druckluftzylinder

Doppelwirkender Zylinder mit Vorrichtung zur Verdrehsicherung Serie RS 210 ... !

FA PLI PJ + Hub PL
— T
GG EE EE =
=
DD : =
NZ¢ \ 4 % B
ANV
= 2 <C - _:B (O] —
Wi Sl u I o H — |
s fan) D
(= ‘QJ QL
Tany . _$k h = —_— <
STl pEES JE:
N
(24
DG BC LB s L ‘s;wz
(R N 86 L2
‘ E1 ZA + Hub WH | LM
£2 ZX + Hub
Masse
Zyl. Zyl. Zunahme pro| Bewegl. Teil | Zunahme pro
o Hub “0” (g) | mm Hub (g) | Hub “0” (g) | mm Hub (g)
32 255 3,09 110 1,34
40 414 4,8 177 2,4
50 622 6,4 282 3,3
63 952 7,79 412 3,7
Doppelwirkender Zylinder, durchgehende Kolbenstange . L
mit Vorrichtung zur Verdrehsicherung Serie RS 211.__. :ﬁ /
FA PL PJ + Hub PL
I |
GG EE EE
: AF —
\\frJ _65?_ 4 LK =
B =1 [© Al
—|olQ = L\\} d I
DIRIEE l}ﬂﬁ*% g3g|e - I - A i
- 1 \J)
A - ﬁ$~ N SW l—-l —
1 o Sl — 1 ] 1 :\_ |
% & / L
& §\J = 1
o
bDG BC LW LB 3 VD |sw2
TG 86 R
l b WH + Hub ZA + v WH
0 M + 2 Huwb LM
77 + 2 Hub
Masse
Zyl. o| © oDl O | © | © Zyl. Zyl. Zunahme pro| Bewegl. Teil |Zunahme pro
o | AF|ag| B |BC|BG H11!| DF | DG| DT @ | Hub “0” (g) | mm Hub (g) [ Hub “0” (g) | mm Hub (g)
32| 12 (28| 30 ([M5| 18| 14 | 82| 5 | 9 32 285 3,99 136 2,24
40| 16 | 33| 35 ([M5| 18| 14 (10,2 5 | 9 40 459 6,4 218 4
50| 20 | 42| 40 |M6| 24| 18 12,2 6 |11 50 698 8,9 352 5,8
63| 20 ( 50| 45 |M6| 24| 18 (12,2 6 |11 63 1025 10,29 482 6,24
o 7]
ZéI'E1 E2| EE | FA |GG|HG| KF [L2|LB | LM|LK|LW|pm| P1|PJ|PL| gg | RT |SW|SW2 | TG|VD |WH | ZA |ZM |2ZX|2Z
32|46| 47 {G1/8/19,8(/5,2|11|M8| 7 [53| 10| 2 | 5|12 |25|29|75| 52| M6 | 10 | 17 (32,5 4 | 14 | 44 |72 | 68 | 82
40|56| 57 |{G1/8]/23,3|5,2|15|M10| 7 (53| 10| 2 | 5|16 |25|30| 75| 52| M6 | 13 | 19 38| 4 |14 |45|73 |69 |83
50(66| 67 |G1/8/29,7|6,2|19|M12{10|65| 12| 2 | 6 |20 | 25|30 (75| 6,6| M8 | 17 | 24 |46,5| 5 | 18 | 45|81 | 75|93
63|79|80 (G1/8[35,4/6,2|25|M12({10(6,5| 12| 2 | 6 |20 | 25|34 |75| 66| M8 | 17 | 24 [56,5| 5 | 18 | 49 |85 |79 |97
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Zylinder STRONG mit verdrehsicherer Kolbenstange

Druckluftzylinder

Doppelwirkender Zylinder mit verdrehsicherer Kolbenstange
Serie RQ 200.../ RQ 220.__* verlangerter Kolben I,E :
FA PL PJ 4+ Hub PL
| [
GG EE EE
9 =
(&)
(@ 20) Pt |3
7 N [} =78 209
D @ o2 N on
V e ‘ge“ \:\a“i\ge
— Q n 1] [O) - || _ s \0 X2\
L2 g :U% I =) N N LN [re 50\\ é\‘-"e“"go\“e“s\ aet
I\ O eV et a2t aft
}d\ '_'] ") 1 o Y se(\a “\d <
A = - Vs WO%hral e
T aby g - sle e ) = 2% ooV aueh T ges
& J S| o LO% et o gse'®
5 SW2 s 25> e“d““sch\“sw“\d
16 LB g D et «ant® " ag
s che )
E1 BG 112 ] el ot
E2 ZA + Hub WH oW et
et
ZJ + Hub LM w
ZX + Hub
Masse RQ 200... Masse RQ 220...
Zyl. Zyl. Zunahme pro| Bewegl. Teil | Zunahme pro Zyl. Zyl. Zunahme pro| Bewegl. Teil | Zunahme pro
o Hub “0” (g) | mm Hub (g) | Hub “0” (g) | mm Hub (g) %] Hub “0” (g) | mm Hub (g) | Hub “0” (g) | mm Hub (g)
32 240 2,65 94 0,9 32 326,5 2,65 146,5 0,9
40 386 4 148,5 1,6 40 522 4 237 1,6
50 587 5,6 247 2,5 50 839 5,6 397 2,5
63 894 6,55 354 2,5 63 1249,5 6,55 583 2,5
Doppelwirkender Zylinder mit durchgehender verdrehsicherer L 1
Kolbenstange Serie RQ201... #:%ﬁ/
PL PJ + PL
FA : Hub |
GG EE EE
AF 3]
(@ 0 L
\/f} \;? / LK s % E———
’vu—u - — () R
ol 2| gl=| +,—q=} 2l e/38l N - -test -+ &
N = ! ) 224
AN - SW = - -
5 CRES==E ol
oA Z SW2 s
TG LW LB %‘ VD
E1 BG 2]
E2 WH + Huwo ZA + Huwb WH LM
M + 2 Hwb
Masse
2Zyl. o | 9 opil o |o| @ o Zyl. Zyl. Zunahme pro| Beweg|. Teil | Zunahme pro
é AF |aG| B |BC|BG |y411|pF |pG|DT| E1| E2| EE | FA | £ @ | Hub“0” (g) | mm Hub (g)| Hub “0” (g) | mm Hub (g)
32|12 |28 |30 |M5| 18 |14 |82 | 5| 9 |46 | 47 | G1/8 ({198 | 37 32 270 3,55 120 1,8
40 | 16 |33 | 35 ([M5| 18 | 14 (102( 5| 9 (56 | 57 | G1/8 [23,3 | 42 40 431 5,6 189,5 3,2
50 |20 |42 | 40 | M6 | 24 | 18 [122| 6 | 11| 66| 67 | G1/8 (29,7 | 52 50 663 8.1 317 5
63|20 |50 |45 |M6| 24 | 18 (122| 6 [ 11|79 | 80 | G1/8 |35/4 | 64 63 969 9,05 424 5
Zyl. [%] o
o GG |HG | KF |L2 | LB |[LM | LK | LW MM P1 | PJ | PL RR RT |SW |(SW2 | TG (VD | VD1 | WH | ZA | ZM |ZJ | ZX
32|52|11 |M8| 7 |53]| 10 2 5 12 2529 |75 |52 |[M6 | 10 17 |325| 4 3 14 | 44 | 72 |58 | 68
40| 52|15 |[M10O| 7 | 53|10 | 2 ) 16 | 25|30 (75|52 | M6 | 13 19 38| 4 3 14 | 45 | 73 |59 | 69
50| 62|19 |[M12| 10 | 65| 12 2 6 20 | 25|30 |75 |66 | M8 | 17 24 |465| 5 3 18 | 45 | 81 [63| 75
63| 62|25 |MI12| 10|65 12 2 6 20 |25 (34 | 75|66 |M8 | 17 24 |565| 5 3 18 |49 | 8 (67| 79
* Far die Zylindertypen mit verlangertem Kolben nehmen die MaBe PJ, ZA, ZJ und ZX um 20 mm (@ 32-40 mm)
und um 25 mm (@ 50-63 mm) zu.




Druckluftzylinder

Einfachwirkender Zylinder, verdrehsichere Kolbenstange eingefahren Serie RQ 260.-.

74
AN ARY
)
FA PL PJ + Hub PL
— | |
GG EE EE
o ) Pt -
A7 Jé}\ﬂ
4 NV
o2 8= m 2 5 1 - &
< 7, s fan) ) =
D = \r %
%) T
A=Y —1
\S Z i
16 LB g VD
E1 BG
E2 ZA + Hub
ZJ + Huwb
ZX + Hub
on,0" Masse
Vs o 2
“b\\ge “s\a“gi‘a“ Zyl. Zyl. Zunahme pro| Bewegl. Teil |Zunahme pro
\c\\a\s‘\(o\“ec“‘a\’“gdes o Hub “0” (g) | mm Hub (g) | Hub “0” (g) | mm Hub (g)
goWe ™\ vo e \'°5$Nle“d““ SW?
21ans® gart 88 reNeT 32| 242 2,65 97 0,9
V052 e 0SS en 40 | 389 4 154,5 1,6
B ek e 50 | 592 5,6 259 2,5
S e 63 | 900 6,55 366 2,5
Einfachwirkender Zylinder, verdrehsichere Kolbenstange ausgefahren Serie RQ 270.-.
1
FA PL PJ + Hub PL
f f
GG EE EE
o
s =
@ N }\\ P1 § _8 —
~Z J ) J B —t—-—}
e NV
o2 2= F%E} 2 3 1 - ~TT &
N L N\ Y )0\/J
") —
li\\\ _ //‘)\ 5 = ’t | )
s —
\ 3 3
= SW2 s
TG LB « VD
E1 BG 112 ]
E2 ZA + Hwb WH + Hup LM
Masse
Zyl.lo | @ opi|l o | © Zyl. Zyl. Zunahme pro| Bewegl. Teil |Zunahme pro
o lag| B BC | BG H11|DG | DT E1 @ | Hub “0” (@) |mm Hub (g) | Hub “0” (g) | mm Hub (g)
32| 28|30 (M5 18| 14 | 5 9 | 46 32 238 2,65 97 0,9
40 | 33 |35 |M5| 18 | 14 | 5 9 | 56 40 383 4 154,5 1,6
50|42 |40 (M6| 24 | 18 | 6 11 | 66 50 582 5,6 259 2,5
63 | 50|45 (M6 | 24 | 18 | 6 1| 79 63 890 6,55 366 2,5
Zyl. o o o RT |SW2| TG | VD | WH | ZA | ZJ | ZX
o | E2|EE [FA | fg|GG | HG | L2 | LB [ LM | ym | P1 | PJ | PL |gR
32| 47(G1/8| 19,8 | 37| 52 11 7 53 10 12 25 29 75 | 52 M6 17 325 4 14 44 58 | 68
40 | 57 |G1/8 (23,3 | 42| 52 15 7 53 10 16 25 30 75 |52 | M6 19 38 4 14 45 59 | 69
50 | 67 (G1/8 (29,7 | 52| 6,2 19 10 6,5 12 20 25 30 75 |66 | M8 24 46,5 5 18 45 63 | 75
63 | 80 (G1/8 (35,4 | 64| 62 25 10 6,5 12 20 25 34 75 |66 | M8 24 | 565| 5 18 49 67 | 79




Zylinder STRONG - Sonderausfiihrungen auf Anfrage

Tandemzylinder

N
=

(Doppelte Schub- und Zugkraft)

Kolbenstangen

o * ZA L
32 44 88
40 45 90
50 45 90
63 49 98

==

Zylinder mit unabhéngigen

(Mehrstellungszylinder)

L+2 HUB
ZA+ HUB ZA+HUB
SR CIED
AT ST e
N SN )
Typenschliissel
[ 7S | |2 | |02 | [oveo
| Hub (mm) |
| Durchmesser |
| Typ |
| Serie |
L+C1+C2
ZA+C2 ZA+C1
— ST Tarel @)
] I STt
\ @J\W %

zg; ZA L
32 44 88
40 45 90
50 45 90
63 49 98

C1

Typenschliissel

[rs | [z | ooz oo} ooso

==,

L+2 HUB
ZA+ HUB ZA+ HUB
e - ?)
- @ L — _wA ﬁ— — - —
Y SN )

RS runder Tandemzylinder
RQ achteckiger Tandemzylinder

TYP

Nichtrostende Kolbenstange
1A Kolbenstange mit Innengewinde
3A Kolbenstange mit AuBengewinde

Verchromte Kolbenstange
2A Kolbenstange mit Innengewinde
4A Kolbenstange mit AuBengewinde

032-040-050-063 mm

Siehe Seite 45-1

%

L+C1+C2

ZA+C2 ZA+C1

|CZ Effektiver Hub vorderer zylinder (mm)|

C1 Hub ninterer zylinder (mm)

Durchmesser

Typ

Serie

RS runder Zylinder mit unabhangigen
Kolbenstangen

RQ achteckiger Zylinder mit unabhangigen
Kolbenstangen

TYP

Nichtrostende Kolbenstange
1B Kolbenstange mit Innengewinde
3B Kolbenstange mit AuBengewinde

Verchromte Kolbenstange
2B Kolbenstange mit Innengewinde
4B Kolbenstange mit AuBengewinde

DURCHMESSER
032-040-050-063 mm

Hub hinterer Zylinder.

Effektiver Hub vorderer Zylinder.
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Druckluftzylinder

U

Gegenitibergestellter Zylinder %

zg; ZA L
32 44 88
40 45 90
50 45 90
63 49 98

Typenschliissel

e | [ z¢ | os0] {ocao]ooso

L+C1+C2

ZA+C1 ZA+C2
(D Y @ @)
DG B B raY Vany
& SN N
| C2gréBerer Hub (mm)

C1 kleinerer Hub (mm)

Durchmesser

Typ

Serie

* Flr die restlichen MaBe siehe Standardversion Seiten 48 und 53.

=i =y

L+C1+C2
ZA+C1 ZA+C2
NI )
Ko Ko j‘i___ @ |
\@ @) \W W/

RS Runder Zylinder mit gegenulbergestellten
Kolbenstangen

RQ Achteckiger Zylinder mit
gegenubergestellten Kolbenstangen

TYP

Nichtrostende Kolbenstange
1C Kolbenstange mit Innengewinde
3C Kolbenstange mit AuBengewinde

Verchromte Kolbenstange
2C Kolbenstange mit Innengewinde
4C Kolbenstange mit AuBengewinde

DURCHMESSER
032-040-050-063 mm

Siehe Seite 45-1

Siehe Seite 45-1
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Montageelemente STRONG (ohne Befestigungsschrauben)

U

Vorderer/hinterer Flansch aus verzinktem Stahl 1ISO MF1-MF2

—] Y n =
o | ol
o @ @A .
@ @ @ @
[e—=" 7T R Cin—(c;
L 7\ 2yl | Artikelnr. [Miasse
T1 A\ — o kg
L A o | 32 | KF-12032 | 0,20
- Y 40 | KF-12040 | 025
|| R 50 | KF-12050 | 0,50
ZF + Hub E ZH + Hub 63 | KF-12063 | 0,65
: ) ) geite @
Winkel-FuBbefestigung aus verzinktem Stahl 1ISO MS1 qrauP
c
\igun9®®
petes
A0 XA + Hub
Zyl. . Masse
/@ . Artikelnr. kg
@\ & 32 | KF-13032 | 0,07
== == 40 | KF-13040 | 0,09
= 50 | KF-13050 | 0,20
= : - 63 | KF-13063 | 0,20
8 Au
L ® | SA + Hub
E
Adapterring fur hintere ISO Zentrierung Hinterer Gelenklagerbock aus
AluminiumdruckguB3 mit Bolzen aus
verzinktem Stahl ISO MP2
) I S \
@ @ & i
& 8 B 7Y R VN - =il
N\ -
(\/ N wﬂ@
MR I _—'_L_d
L cB
FL UB
VD1 XD + Hub E
Zyl. : Zyl. . Masse
Artikelnr. .
o i o Artikelnr kg
32 |RSF-09032 32 | KF-10032A | 0,06
40 | RSF-09040 40 | KF-10040A | 0,08
50 |RSF-09050 50 | KF-10050A | 0,15
63 | RSF-09063 63 | KF-10063A | 0,25
Wenn man den Bolzen entfernt ist es méglich, den
Gelenklagerbock auch vorne zu verwenden.
Flansch FuBbefestigung Adapterring Gelenklagerbock mit Bolzen
Zyl. |0d1| E OFB|W|MF | R | TF | UF | ZF |ZH |@AB| AH | AO |AT| AU E [SA|TR|XA |oB|VD1|CB |@CD| E | FL| L |MR|UB|XD
@ [H11| [H13 Js14|Js14 H13|Js15 +0.2 H14| He h14
32 (30(45| 7 |4|10|32 |64 |80 |68[54| 7 |32 | 6 |4| 24 45 |92 32|82 30| 3 [26| 10 48| 22| 1211|4580
40 |35(52| 9 |4|10|36| 72|90 |69|55| 9 |36 | 8 |4| 28 52 [101(36(87 |35| 3 |28 | 12 |54|25|15| 13 (52|84
50 |40 (65| 9 |6[12|45 |90 [110|75|57| 9 |45 | 10 [ 5] 32 64 [109(45(95 [40| 3 [ 32| 12 |65| 27| 15| 13|60 |90
63 |45(75| 9 | 6]12|50 [100|120|79|61| 9 |50 | 12 [ 5] 32 74 [113|50(99 45| 3 |40 | 16 |75|32|20| 17|70 |99
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Druckluftzylinder

Hinteres Gelenklager aus AluminiumdruckguB, ISO MP4 ohne Bolzen

|
\
R N (CYRaPO)
== Al
<
- ﬁ\j_,_’r Zg' Artikelnr. Misse
MR1 1 S PN 9
- : 32 | KF-11032 | 0,20
L o 40 | KF-11040 | 0,25
M E 50 | KF-11050 | 0,50
XD + Hub 63 KF-11063 | 0,65
Drehgelenklager aus AluminiumdruckguB
EV
— o8
Y B [ﬁ“ | ﬁ@ Zyl . Masse
2/ 32/ * | Artikelnr.
% %\ﬂﬁ 1L+ 1%} kg
= N | Y R I | ;—:,:j 32 |KF-11032s | 0,10
[} T ————
N /KJ MQ :—J{: + 40 | KF-11040S | 0,20
- ~1 1 &
\‘E" AR AR 50 | KF-11040S | 0,30
i 7 L] ) 63 |KF-11063S | 035
| |
L EN
FL E
XD + Hub
o . e 59
Gegengelenk 90° aus AluminiumdruckguB e sel
ssc“‘au
“g\,\“g
Bete®
A
ol I F6
- l
!
FB | I, N e
IIs |
I \\ %___ﬁ % B :“i": - Zyl. : Masse
8[ /é\ ) ® /’> RN s . Artikelnr. kg
/ H=A v 32 KF-19032 | 0,09
T € L[ 40 | KF-19040 | 0,12
N [ Ei TT”T"TT 50 KF-19040 | 0,20
Ll h I Ll 1]
_ 1 63 KF-19063 | 0,32
le] = Hal
FD E FD
FE o FE
Hinteres Gelenklager Drehgelenklager Gegengelenk
Zyl. |BCD| _ |EWtoll. OCN oCD| FA FG
o | Ho | E 02106 F-| L |[MR1XD [ [o™ E |[EN|ER|EU | FL| L |XD |"po" O |FB| FC| FD | FE | 0576 FH | FI | FI | F2
32| 10|48| 26 |[22|12| 15 (80| 10 |48|14| 15 [10.5/ 22| 14 |80 | 10 | 32 [10|1.2|32.5|46.5| 26 9 [6.4|5.5(10.5
40| 12 |54| 28 |[25|15| 18 |84 |12 |54(16| 18 |12 | 25|16.5|84 | 12 | 36 [12|2.6| 38 |51.5| 28 9 [6.4|5.5(10.5
50| 12|65/ 32 |[27|15| 20 |90| 12 |65(|16| 20 |12 |27 [17.5|90 | 12 | 45 |12|0.3|46.5|63.5| 32 9 [8.4]| 5 [13.5
63| 16|75/ 40 |32|20| 23 |99| 16 |75|21|23 |15 |32 (21.5|99| 16 | 50 |16|3.3|56.5|73.5| 40 |[10.5(8.4| 5 [13.5
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®
Flansche/Schrauben fiir Befestigungselemente an Kompaktzylindern STRONG a ”

1
| ™
| I

|
Al TN
l{\ )
L :
\ x};’ A
| [
|
I
[
I
I
/f’i\ \
-y
\ K};/ /
17—

X + 1/2 hub

EA + hub

Zwischengelenk mit Befestigungsdiibel

Sicherungsrringen

@ FF

Y ]
|
X

~FM—»|

EL
FL

Bolzen aus verzinktem Stahl mit 2

Zyl. | EA | EB |1J R|T™ | TL|T™M| uw XV
o [(max)| (min){(max)(max)| (e9) |(h14)|(h14)(max Nom.| Tol.
32| 31 | 41| 22|05 |12 | 12| 50| 65 | 36 | =2
40 | 32 | 41| 22 |05 |16 | 16 | 63 | 75 |36,5| =2
50| 36 | 45| 22| 1 |16 | 16 | 75| 95 40,5 | =2
63| 37 | 48| 28| 1 |20 | 20 | 90 | 105 |42,5| =2
Flansch fiir Kolbenstange mit
Innengewinde aus Aluminiumdruckguf
(einschlieBlich Schraube fiir Montage an
achteckigen Zylindertypen der Serie RQ)
Zyl. . Masse
.} Artikelnr. kg
32 RPF-28032 | 0,024
40 RSF-28040 | 0,035
50 | RSF-28050 | 0,057
63 RSF-28063 | 0,094

Zylinderschraube UNI 5931

der Serien KF-12.../KF-13...

Zyl.
(%]

32-40 M6x20 | AZ4-VN0620

50-63 M8x25 | AZ4-VN0825

Schraube| Artikelnr.

Zylinderschraube UNI 5931

Schraube
Zyl. 2 Stek. Artikelnr.
[%] pro Typ

M6x20 | AZ4-VN0620
M6éx25 | AZ4-VN0625

32-40

Zé" 'f:g FL | FM Mizse Artikelnr.
32 | 10 | 53 | 46 | 0,03 | KF-18032
40 12 | 61,3| 53 | 0,05 KF-18040
50 12 69 61 0,05 KF-18050
63 16 | 80,5| 71 0,12 KF-18063

Artikelnr. AZ4-VN._. geeignet fiirr Montageelemente

Artikelnr. AZ4-VN... geeignet fiir Montageelemente
der Serien KF-19._. (@ 32-40)

Zyl. . Masse
o Artikelnr. o

32 | KDF-14032 | 0,13
40 | KDF-14040 | 0,24
50 | KDF-14050 | 0,32
63 | KDF-14063 | 0,47

Flansch fiir Kolbenstange mit
Vorrichtung fiir Verdrehsicherung aus
AluminiumdruckguB

fur SerienRS210...-RS211._..

(mit Befestigungsschrauben)

2

B|8|8|8| O

Masse
kg
RPF-29032 | 0,026
RSF-29040 | 0,036
RSF-29050 | 0,065
RSF-29063 | 0,100

Artikelnr.

OR

ZM

DE]

KK

ZM KK | OR | Artikelnr.

M10x1,25 | 17 6 KF-16032
M12x1,25 | 19 7 KF-16040
50-63 M16x1,5 | 24 8 KF-16050

Zylinderschraube UNI 5931 Artikelnr. AZ4-VN...
geeignet fiir Montageelemente
derSerien KF-10._./KF-11__.

slglal

Zyl.
o

32-40 M6x25 | AZ4-VN0625

50-63 M8x30 | AZ4-VN0830

Schraube| Artikelnr.

Zylinderschraube UNI 5931 Artikelnr. AZ4-VPA...
geeignetfiir Montageelemente
der Serien KF-19... (9 50-63)

Zyl. |Schraube

2 Stck. Artikelnr.
(%] pro Typ
50-63 M8x25 |AZ4-VPA0825

M8x30 |AZ4-VPA0830
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Druckluftzylinder

Zubehor fiir Zylinder STRONG mit Kolbenstange mit AuBengewinde

U®

9 CK,

Doppeltes Gelenk aus verzinktem Stahl fiir Kolbenstange nach ISO Norm 8140 mit Bolzen

——1 f—
\\E ; zyl. |CE |CK | CL |cm | ER KK L | LE | Masse .
g S Artikelnr.
o B12 kg
e 32 [40 | 10 | 20 | 10 | 16 | M10x1,25 | 26 | 20 0,09 KF - 15032
e CE 5 40 | 48 | 12 | 24 | 12 | 19 | M12x1,25 | 32 | 24 0,015 KF - 15040
ER 50-63 | 64 | 16 | 32 | 16 | 25 | M16x1,5 | 39 | 32 0,34 KF - 15050
Selbstschmierende Gelenkgabel aus verzinktem Stahl
@ HF
@ HA
o I N W Lo o | cH KK HA | HB | HC | HD | HE | HF
Fopmt 2yl S 0 Masse | A hikelnr
l«_HE | 9 H7 0,12 kg
™ v 32 13° 17 M10x 1,25 10 43 14 14 20 | 12,9 0,076 KF - 17032
40 13° 19 M12x 1,25 12 50 16 16 22 (154 0,11 KF - 17040
— 50-63 15° 22 M16x 1,5 16 64 21 21 28 | 19,3 0,22 KF - 17050
7@
N
L HD
CH
Gabel mit Gelenkzapfen
KK CH1
KK 2yl CH |CH1 IH Masse
— : 1A KK B|ID|IE|IF]|IG Artikelnr
e I o b=F—= ke i
N i 1 +0,3
a oIB P IA
[ i K 32 |17 | 11 [30°| M10x1,25 (19532 | 15 74,5/ 35 | 18 | 0,12 KF - 22025
o | |G+ \CH 40 |19 |17 [30°| M12x1,25 |22 |36 | 17 |84 |40 |20 | 0,185 | KF-22040
IH IF— > 50-63 | 22 | 19 |22°| M16x1,5 |27,5| 47 | 23 [112|50 | 27 | 0,36 KF - 22050
< —|E ———— >
Gabel mit Winkelgelenkzapfen
KK
X CH |CH1
' Zé" LG kK || |" |B|c| D [LE|LF Misse Artikelnr.
ailre S5 *0.3 9
) 32 [ 17 | 11 | 50° [M10x1,25 |32 |15| 17 |37 |21 50,543 |57 | 0,11 | KF-23025
E!S@J‘ 40 | 19 | 17 | 50° |M12x1,25 |36 |17 | 19 |42 |27 | 57,5 |50 | 66 | 0,165 | KF - 23040
| ‘ 50-63 | 22 | 19 | 40° | M16x1,5 |47 |23|23,5|60 |33 |79,5|64 |84 | 0,33 | KF-23050
=~ -@ IB—
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Feststelleinheit (ohne Befestigungsschrauben)
(Technische Daten Abschnitt High-Tech Seite 3)

G _1/8 pneumatische

Entblockung

| == = Ml
N {;ﬁ} 1R p—
-
iR N 7] E -
[4] Artikelnr.
Z e (?q; }—3 = 32 [ L1-N03212
- Qf
N &J (1 l 40 | L1-N04016
M ot P = 50 | L1-N05020
% o JZ’ o
, 63 | L1-N06320
TG U
Zylinder STRONG / 7
M VD
F WH1
[%] B DD E F M MM N (o] P TG U VD WH1
32 30 M6 54,5 84 50 12 50 29,5 79,5 32,5 10 6 26
40 35 M6 58 90 58 16 58 29,5 87,5 38 9 6 30
50 40 M8 60 100 70 20 70 29 99 46,5 10 6 37
63 45 M8 65 110 85 20 85 37 122 56,5 13 6 37

Befestigungsschrauben
Diibel UNI 5923 mit Stiitzring und Mutter UNI 5589

(%] Artikelnr.
Dubel 4 M6x30 AZ4-VS0630
o 32 Ring 4 6,4x16 AZ4-SR06,41,6
Mutter 4 M6x1 AZ4-S0O0064
Dibel 4 M6x 30 AZ4-VS0630
o 40 Ring 4 6,4x1,6 | AZ4-SR06,41,6
Mutter 4 M6x1 AZ4-SO0064
Dubel 4 M8x40 AZ4-VS0840
o 50 Ring 4 8,4x1,6 AZ4-SR841,6
Mutter 4 M8x1,25 AZ4-SH08125
Dubel 4 M8 x40 AZ4-VS0840
o 63 Ring 4 8,4x1,6 AZ4-SR8,41,6
Mutter 4 M8x1,25 | AZ4-SH08125

KolbenstangenvergroBerung S4, Uberstand ISO

WH WH,
P P |
|
s
— } Tt
|
— HfTT‘ X
[
] [
L
|
e
sS4
Zyl.
o | WH | F |wH | sa
32 14 84 26 96
40 14 90 30 106
50 18 100 37 | 119
63 18 110 | 37 | 129
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Druckluftzylinder

®
Zylinder Serie STRONG mit integrierter Sicherheits-Feststelleinheit d ”

Technische Daten

* Brems- und Feststellsystem axial zum

Zylinder angeordnet und im hinteren Teil
innen integriert.

* Hohe Wiederholgenauigkeit und

Eingriffsgeschwindigkeit (16 m/s).

Notsituation bei erlaubter
Zylindergeschwindigkeit; bei sich

wiederholendem Betrieb als
Feststelleinheit oder Bremseingriff <50 m/s.

Betriebsdruck: 3 + 10 bar
Umgebungstemperatur: -10C° + 70°C
Betriebsmedium: gefilterte Druckluft 30 um
Zylinderrohr strongpressprofil aus Aluminiumlegierung mit
Rinne fur eingelassene Sensoren.
Kolbenstange aus Chromstahl.
Funktionsweise der Festelleinheit passiv
ohne Signal und/oder Speisung.
Mindestdruck: = 3 bar.

Festhaltekraft der Kolbenstange: > 3 mal die Schubkraft
des Zylinders bei 6 bar Druck.

* Empfohlene Anwendung: Bremseingriff in

* Festhaltekraft der Kolbenstange ohne
Axialspiel >3 Mal die Schubkraft des mit
6 bar beaufschlagten Zylinders (siehe
Seite 46).

» Unempfindlich gegen Umweltverschmutzung.

Typenschliissel

NFZ| | 032 0|3 5|0

Hub

Durchmesser

Serie

DURCHMESSER

032-040-050-063 mm

350 mm flr g 32
450 mm flr @ 40
600 mm flr @ 50
750 mm flr g 63

EG + Hub EH
G1/8" UNI-ISO 228/1 G1/8" UNI-IS0|228/1
— —1 M
o £ e
. S — "
- — =ia
ED
M £C
£F ES |EV
EB + Hub
EA + Hub
g| EA EB | EC ED | EF | EG EH EM EN EP EQ ER ES EV EZ CH
32| 177 84 7 4 46 | 68,5 55,5 | 32,5 M6 x13 | M10x1,25| @30 M4 x 10 22 14 12 10
40| 185 89 7 4 56 74 58 38 M6 x13 | M12x1,25| @35 M6 x 10 24 14 16 13
50| 194 94 10 5 66 76 63 46,5 |M8x17,5| M16x1,25| @40 M6 x 10 32 18 20 17
63| 214 114 10 5 79 99 63 56,5 M8x18 | M16x1,25| @45 M6 x 10 32 18 20 17
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Flihrungseinheiten fir Zylinder Serie STRONG

U

RS

0050/ | B

Zylindereigenschaften

Hub (mm)

Zylinderdurchmesser (mm)

GroBe Fiihrungseinheit

Zylindertyp

Typ Fihrungseinheit

Serie

J64RS = Fuhrungseinheiten fir Kompaktzylinder
Serie STRONG @ 32 + 63 mm

TYP FUHRUNGSEINHEIT

64 = fur geschitzten Zylinder

65 = fur geschutzten Zylinder mit
durchgehender Offnung

66 = fur geschutzten Zylinder mit

durchgehender Offnung
67 = fur geschutzten Zylinder
Tutte le tipologie con boccole tergiaste di serie.

ZYLINDERTYP

RS = Zylinder Serie STRONG mit langem
Kolben (der Zylinder wird mit um 180°
verdehtem Zylinderrohr im Vergleich zum
Standardzylinder angeliefert)

GROSSE FUHRUNGSEINHEIT

3 =32
4 =40
5 =50
6 =63

ZYLINDERDURCHMESSER

3 =32
4 =40
5 =50
6 =63

STANDARDHUB IN MM
0015 + 0800 mm
ZYLINDEREIGENSCHAFTEN

Zylinder mit verlangertem Kolben
Zylinder mit verlangertem Kolben und
Feststelleinheit.

W >
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Druckluftzylinder

!! ” ®
Diagramme Biegung per Lange der Filhrungseinheit

Mod. J64
- L L
- - - .l - ..l
s =_ = )
_| -
P \F
v
&
Biegung mitBelastung 10N Biegung mitBelastung 100N
- = - . - B
55 5.5
=] : B }
45 1 1 45

Biegung unter dem Eigengewicht

4 4 i 4 f
a5 ; ; 45 { 3,5 7 !,‘
3 - 3 3 .
g’ / o 2 'I;
2 T .
W/ '/
ol 1= ! 3”‘];" 15 L 15 50
| ‘_,.Huf‘a’ / B3
b ! g _.m e o 3= e — - 1 |= el
= P /
035 0.5 <40 0,5 —=
Li] 250 BOD TED 1000 o 280 E0a TED mﬂ{!ﬂ 250 500 TEO 1000
-
Anwendungsbeispiele:
Beispiel zur Errechnung der Biegung Werte des maximalen Widerstandsmoments MR
Die Gesamtbiegung der Fiihrungseinheit wird bestimmt indem Mg
die Biegung unter dem Eigengewicht mit der Biegung durch
die Belgstugn summiert vfirdg o GroBe MR
g - 32 19.9 Nm
Fur Belastungen, die von 10 N oder 100 N (Werte der Kurve) 40 igg “m
abweichen, erhalt man die Biegung indem man den Kurvenwert K gg 61'7 Nm

mit nachstehendem Verhaltnis multipliziert: p

Q (Belastung)
10N o 100 N

Errechnung des Drehmoments

Fur die Errechnung des Drehmoments M1 muB die Belastung P (N)
mit dem Arm | (mm) multipliziert werden.

M1 =PI

Der so erhaltene Wert muB niedriger sein als die maximalen MR
Werte, die in der Tabelle angegeben sind: sollte der erhaltene
Wert iiber diesem Wert liegen, muB3 auf die nachstgroBere
Fiihrungseinheit Gbergegangen werden.




Diagramme Nutzlast per Lédnge der Fiihrungseinheit

U

Mod. J64

wab

T

L B0

Nutzlast (N)

Mod. J67

[

Sollten liberstehende Lasten Drehmomente verursachen, miissen die maximalen Belastungswerte und anwendbaren
Drehmomente auf 75% reduziert werden.

e,
S SN N
b il - o
L S| ‘\ b H‘w- .
‘\: '.'D"-\.\_‘_-_‘-\_\_I\_‘_‘_~\‘\\_~ \‘-ﬂ.',!!‘“:' “"“'-..\_‘_\_\_""'\-\_\_\_
. ———— i ==
|
a =001 hai] :r:'-:n WD o 250 Bl -] (=13
Uberstand (mm)
Mod. J67 J64 - J64B
|r
¥
N i
| ST
25 T P
M2 M3
] 4 i | L 1
2| S Grese M2 = M3
(_.IS“ \ * i Fiihrungseinheit (Nm)
> 1 P, P, |
P4 AL
= '--‘hl‘\ !ﬁx '1-.\_“‘ 32 37,4
T | -h"“w-__h‘__h_ 40 51
i, H"\-\. i 50 78
L i o e =
R s S I 63 114
zl.u_,m-m aop VRO rmu.uc.,m VB iy S0 o g, PN o, AN
Uberstand (mm) )
J67 - J67B
M2
m M3 Ma
m m
P o P
%
/4
M4
e M2 (Nm) M3 (Nm) (Nm)
Hub (m/m)
100 200 300 400 500 750 1000 | 100 200 300 400 500 750 | 1000
32 89,4 133 178 222 270 386 502 80 126,8 | 173,6 220 | 267,2 | 384 500 39,8
40 117 | 169,2 | 223,6 | 279 | 334,4 | 474,8 616 104 | 160,6 | 217,4 274 330 472 614 53,8
50 161,4 | 230 | 301,4 | 373,2 | 446 630 816 138 | 212,8 | 287,2 | 361,6 | 436 622 808 85,6
63 228 312 402 493 586 818 1102 | 192,8 | 288 383 478 573 810 | 1048 123,4

P = Schwerpunkt der Nutzlast
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Druckluftzylinder

Flihrungseinheiten fiir Zylinder Serie STRONG

U

J64..., 2 Fihrungsbiichsen

* In Verbindung mit PaB-Stift, Toleranz m6.
** Mindesthub MAGNETZYLINDER fur GroBen 32 und 40 = 20 mm / fur GréBen 50 und 63 = 15 mm.

ACHTUNG: fir alle Gr6Ben bis Hub 50 mm ist die Offnung des stranggepreBten Korpers durchgehend in
Ubereinstimmung mit den Speisungsanschliissen.

Positionierung der Magnetsensoren in Zwischenstellungen.

| HE

N
=

a|8|a ||

Hé

11
12
14
14

Diese Version beinhaltet die Zunahme von “H2” um den in der Tabelle aufgefiihrten Wert “H6”.

GroBe Masse Hub “0” in gr. Massezunahme (gr.) pro
mm Hub
Fihrungseinheit Zylinder Feststelleinheit | Fuhrungseinheit |Fihrungsstange Zylinder
32 1024 303 - 6 2,5 2,65
40 1325 483 - 7 2,8 4
50 2159 739 - 11 3,7 5,6
63 3025 1127 - 13,6 4,7 6,55
Y
A7 -
A5 H2 + Hub ' N
Al H1 + Hub H4 H3
A3 HS L1
16 & ! !
I @D I L J
oo = N =l : 3
o-©@-o 3¢ o 22 - 5 S —(1}—
- - ] 5 8
q}f\ &° " t Ly )
O~ ’?
G2 SW1 J E4 0
\% ES
CH E1
Zg' A1 A2 A3 A4 A5 A6 A7 A8 Cc CH E1 E2 E3 E4 E5 G1
32 38 108 32,5 32,5 46 82 55] 120 85 22 38 82 5 6,4 10,4 | M6
40 42 118 38 38 54 90 65 130 95 22 42 90 5 6,4 10,4 | M6
50 48,1 140 46,5 46,5 69 110 80 155 115 27 48 110 | 6,5 8,4 13,4 | M8
63 56 157,5 56,5 56,5 79,5 120 95 175 130 30 56 120 | 7,5 10,5 1 17,51 M8
Zyl.
,‘Z’, G2(*) | H1 +Hub (**) | H2+ Hub (**) | H3 |H4 | H5 | J | K | L1 | L2 N | swi v Y z
32 @6 H8 | 78 + Hub (**) (113 + Hub (**)| 10 | 25 14 | 11 20 58 | 120 | 2,62 13 1/8” | 10,78 M16x1,5
40 @8 H8 | 82 + Hub (**) (117 + Hub (**)| 10 | 25 13 | 11 22 66 | 130 2,62 16 1/8” | 10,78 M18x1,5
50 @8H8 | 91 + Hub (**) (128 + Hub (**)| 12 | 25 11 7 25 84 | 155 | 2,62 18 1/8” | 10,78 M20x1,5
63 @8 H8 | 98 + Hub (**) [135 + Hub (**)| 12 | 25 11 7 28 98 | 176 | 2,62 18 1/8” | 10,78 M22x1,5

J65..., auf Anfrage fiir Hublangen iiber 50 mm Fiihrungseinheiten mit durchgehender Offnung* zur
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U

J 64_._N, 2 Fiihrungsbiichsen mit Feststelleinheit

GroBe Masse Hub “0” in gr. Massezunahme (gr.) pro
mm Hub
Fiihrungseinheit Zylinder Feststelleinheit | Flihrungseinheit [Fiihrungsstange Zylinder
32 2241 303 779 6 2,5 2,65
40 2876 483 992 7 2,8 4
50 4590 739 1528,5 11 3,7 5,6
63 6606 1127 2370 13,6 4,7 6,55
Y
A7 )
AS H2 + Hub 5
Al H1 _+ Hub H4 H3 N P1
A3
Al (3 L1
J |
(7N i
NZ/ A L — e
o F |
O—0—1—2 — © \@T —H
@1 Yoy \GEJ - o o $@ks
—f\ o4 I
éﬁ/-\ 5 ¥] | ;
e —[“;—‘t
| A - ‘
G2 - w1 J
\
CH_|
zé" Al | A2 A3 A4 A5 A6 | A7 | A8 C | cH|E1| E2 | E3| E4 | E5 | G1 | G2(»
32 38 108 32,5 32,5 46 82 55 120 85 22 38 82 5 6,4 | 10,4 M6 | @6 H8
40 42 118 38 38 54 90 65 130 95 22 42 90 5| 64| 104 M6 | @8 H8
50 48,1 | 140 46,5 46,5 69 110 80 155 115 27 48 | 110 | 6,5| 84 | 13,4 M8 | @8 H8
63 56 | 157,5 56,5 56,5 79,5 120 95 175 130 30 56 | 120 | 7,5| 10,5| 17,5 M8 | @8 H8
zg. H1 + Hub (**) | H2+ Hub (**) |H3| H4|H5 | J | K |L1|L2 | N P1 |P2|swi| T | v | Y z
32 | 151 + Hub (**)|188 + Hub (**)| 10 | 27 | 16 |11 | 20 | 58 | 120 | 2,62 | 83,5 | 50 | 13 | 1/8” | 1/8”| 10,78 | M16x1,5
40 | 158 + Hub (**)|194 + Hub (**)| 10 | 26 | 14 (11 | 22 | 66 | 130 | 2,62 | 91,5 | 58 16 | 1/8” | 1/8”| 10,78 | M18x1,5
50 | 173 + Hub (**)|209 + Hub (**)| 12 | 24 | 10 7 25 [ 84 | 155 | 2,62 | 106,5 | 70 18 | 1/8” | 1/8”| 10,78 | M20x1,5
63 | 187 + Hub (**)|223 + Hub (**)| 12 | 24 | 10 7 28 | 98 | 176 | 2,62 129 | 85 18 | 1/8” | 1/8”| 10,78 | M22x1,5

* In Verbindung mit PaB-Stift, Toleranz m6.
** Mindesthub MAGNETZYLINDER fur GroBen 32 und 40 = 20 mm / fur GréBen 50 und 63 = 15 mm.

Fiir Befestigungszubehor siehe Abschnitt High-Tech Seite 59-11.
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Druckluftzylinder

Flhrungseinheiten mit Mittenbefestigung, geschiitzter Zylinder

U

J67..., 2 Fihrungsbiichsen

* In Verbindung mit PaB-Stift, Toleranz m6.
** Mindesthub MAGNETZYLINDER fur GroBen 32 und 40 = 20 mm / fur GréBen 50 und 63 = 15 mm.

Positionierung der Magnetsensoren in Zwischenstellungen.

f_

i

\

Diese Version beinhaltet die Zunahme von

Claan
eren| |

e

S
-

H6

N
=

38|58 |8|w

“H2” um den in der Tabelle aufgefiihrten Wert “H6”.

J65..., auf Anfrage fiir Hublangen iiber 50 mm Fiihrungseinheiten mit durchgehender Offnung* zur

GroBe Masse Hub “0” in gr. Massezunahme (gr.) pro
mm Hub
Flhrungseinheit Zylinder Feststelleinheit | Flihrungseinheit |Flhrungsstange Zylinder
32 1092 330 6 2,5 2,65
40 1428 483 7 2,8 4
50 2264 739 11 3,7 5,6
63 3159 1127 13,6 4,7 6,55
Y
A7 .
A5 T y
Al H3 H4 + Hub H1 + Hub H4 H3
I_A_l L H5 L1
U |
NN 7 N
N I % L
o—o -3l " L1C 15
S AOXR zjﬁozz o g @
&
Mol & 71//
SN m— i 4R
NS [T L7 L [‘:
G2 Swi J I
A E4 L2}
v _’J H2 + 2 Hub | £s “
CH £
Sez: A-A
Zg' A1 A2 A3 A4 A5 A6 A7 A8 C CH E1 E2 E3 E4 E5 G1
32 38 108 32,5 32,5 46 82 55 120 85 22 38 82 5 6,4 10,4 M6
40 42 118 38 38 54 90 65 130 95 22 42 90 5 6,4 10,4 | M6
50 48,1 140 46,5 46,5 69 110 80 155 115 27 48 110 6,5 8,4 13,4 M8
63 56 157,5 56,5 56,5 79,5 120 95 175 130 30 56 120 | 7,5 10,5 1 17,51 M8
Zyl.
é G2(*) H1 + Hub (**) H2+ 2 Hub (**) H3 H4 H5 J K L1 L2 N SwWi1 \' Y
32 @6 H8 78 + Hub (**) 148 + 2 Hub (**) 10 25 14 11 20 58 120 | 2,62 13 1/8” 10,78
40 @8 H8 82 + Hub (**) 152 + 2 Hub (**) 10 25 13 1 22 66 130 | 2,62 16 1/8” 10,78
50 | ©8H8 | 91 + Hub (**) | 165 + 2Hub (**) | 12 | 25 | 11 7 | 25 | 84 | 155 | 2,62 18 | 1/8” | 10,78
63 @8 H8 98 + Hub (**) 172 + 2 Hub (**) 12 25 11 7 28 98 176 | 2,62 18 1/8” 1 10,78

ACHTUNG: fur alle Gr6Ben bis Hub 50 mm ist die Offnung des stranggepreBten Korpers durchgehend in
Ubereinstimmung mit den Speisungsanschliissen.
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U

J67_._B, 2 Fiihrungsbiichsen mit Feststelleinheit

GroBe! Masse Hub “0” in gr. Massezunahme (gr.) pro
mm Hub
Flhrungseinheit Zylinder Feststelleinheit | Fihrungseinheit |Fihrungsstange Zylinder
32 2492 303 779 6 2,5 2,65
40 3165 483 992 7 2,8 4
50 4998 739 1528,5 11 3,7 5,6
63 7153 1127 2370 13,6 4,7 6,55
Y
A7 ,
A5 H2 + 2 Hub '
Al H3 H4 + Hub H1 + Hub H4 H3 —’J‘J P1
I.A.I Al H5 K]
©  —— - e
Sxn ]
5o 18 E@ \@' {9_:_
i |
:12023 . ()J 3 e 4D P
= : e: M ONE| i
& Nl 5 1] N L ~A
AN ' _471-_;& o N
I I G2 = sw ' E4 ]
v E5
CH_| El SEZ: A-A
Zg' A1 A2 A3 A4 A5 A6 A7 A8 Cc CH E1 E2 E3 E4 E5 G1
32 38 108 32,5 32,5 46 82 55 120 85 22 38 82 ) 6,4 10,4 M6
40 42 118 38 38 54 90 75 130 95 22 42 90 5 6,4 10,4 | M6
50 48,1 140 46,5 46,5 69 110 80 155 115 27 48 110 6,5 8,4 13,4 M8
63 56 157,5 56,5 56,5 79,5 120 95 175 130 30 56 120 | 7,5 10,5 | 17,51 M8
Zyl.
}Z’, G2(*) H1 + Hub (**) | H2+ 2Hub (**) | H3 | H4 | H5 J | K L1 L2| N |[swi| Vv Y
32 @6 H8 151 + Hub (**) | 225 + 2 Hub (**) | 10 27 | 14 11 20 58 120 | 2,62 13 [ 1/8” | 10,78
40 78 H8 158 + Hub (**) | 230 + 2 Hub (**) 10 26 13 11 22 66 130 | 2,62 16 | 1/8” 10,78
50 @8 H8 173 + Hub (**) | 245 + 2 Hub (**) 12 24 11 7 25 84 155 | 2,62 18 | 1/8” 10,78
63 @8 H8 187 + Hub (**) | 259 + 2 Hub (**) 12 24 11 7 28 98 176 |1 2,62 18 11/8” 10,78

* In Verbindung mit PaB-Stift, Toleranz m6.
** Mindesthub MAGNETZYLINDER fir GréBen 32 und 40 = 20 mm / fir Gr6Ben 50 und 63 = 15 mm.

Fiir Befestigungszubehor siehe Abschnitt High-Tech Seite 59-11.
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®
Kurzhubzylinder Serie W @ 12 +~ 100 mm M ”

Die breite Produktpalette und das besondere Design der “KURZHUBZYLINDER Serie W” von UNIVER erleichtern
all jenen die Wahl des korrekten Zylinders, die kompakte Druckluftzylinder mit reduzierten Arbeitshliben brauchen.
Ihre Vielseitigkeit, die groBe Auswahl an Zubehor, die zahlreichen zur Wahl stehenden Durchmesser und die
Verwendung von mechanischen Endanschlagen stellen Eigenschaften dar, die den Anforderungen der Industrie
voll Rechnung tragen. AuBerdem ist ihr Einsatz in umweltfreundlichen Systemen durch den Betrieb mit gefilterter,
ungedlter Druckluft gemaB der européaischen Vorschriften fir den Umweltschutz geeignet.

TECHNISCHE DATEN

Betriebsdruck: 1,5 + 10 bar
Umgebungstemperatur: - 20 +~ +80°C
Medium: gefilterte, gedlte oder ungedlte Druckluft

Konstruktionseigenschaften

Zylinderrohr aus StrangpreBprofil in
Aluminiumlegierung, innen und auBen eloxiert, 15 - 18 um
Zylinderkdpfe demontierbar

Kolben mit Permanentmagnetring aus Plastoferrit (auf
Anfrage fur @ 16 + 100)

Kolbendichtung aus verschleiBfester Nitrilmischung, Typenschliissel
geeignet fir Betrieb mit oder ohne Schmierung, die
Doppellippenform erlaubt eine konstante W | |100| |032| 0050 | S M
VerschleiBriickgewinnung |
Kolbenstange aus gerolitem Edelstahl (AISI 303) mit Magnetversion (auf Anfrage)
Innengewinde (Nippel auf Anfrage)
FUhrungsbichse aus selbstschmierendem Material
mit Endanschlag

Sicherheitsabstand* (auf Anfrage)

Magnetsensor Serie DH-... (Abschnitt Zubehor Seite 3) Hub (in mm)
Sonderausfiihrungen

-Hintere Gelenklasche Zylinderdurchmesser (in mm)
-Nippel

-Zylinder mit verdrehsicherer Kolbenstange (J 16 <+ 100) T
-Durchgehende hohle Kolbenstange (& 20 + 100)

-Magnetversion (J 16 + 100)
-Tandemzylinder Serie

-Fihrungseinheit @ 20 + 80 (Abschnitt High-Tech Seite 46)

Entwickelte Krafte 100 D.W.
Sie werden nach den folgenden Formeln errechnet. 101 D.W. durchgehende Kolbenstange
110 D.W. verdrehsichere Kolbenstange*
hubkraft Zuakraft 111 D.W. durchgehende verdrehsichere Kolbenstange*
Schubkra gkra 131 D.W. durchgehende hohle Kolbenstange (ab & 20mm)
Fs=S:-p-a Ft=s-p-a 160 E.W. eingefahrene Kolbenstange

170 E.W. ausgefahrene Kolbenstange

Speisungsdruck VERSION MIT HINTERER GELENKLASCHE
Schubflache (cm?)

(nicht fur @ 12)
700 D.W.
760 E.W. eingefahrene Kolbenstange

Zugflache (cm?)
Reibung (10%)

® 0 »no
[

770 E.W. ausgefahrene Kolbenstange
2y | omen- S s Max. ZYLINDERDURCHMESSER
(%] stange (mm) (cm?) (cm?) Federreaktionskraft (N)

12-16-20-25-32-40-50-63-80-100 mm
12 6 1,1 0,8 6,8 S ANG

- W.: 5-10mm
20 10 81 | 23 13,2 @32 -100 EW.: 5-10-25mm
25 10 4,9 41 19,6 @12 -16 D.W.: 5-10-20-25-30-40-50 mm
32 12 8 6,9 35,3 @20 -100 D.W.: 5-10-20-25-30-40-50-75mm
40 16 12,6 10,6 45 D.W. = doppelwirkend
50 16 196 | 17,6 705 E.W. = einfachwirkend
63 20 31,1 28 96 * . . ) .
Die Ausfihrungen mit verdrehsicherer Kolbenstange kénnen

80 25 503 543 1195 (auf Anfrage) mit Sicherheitsabstand gemaB der européischen
100 25 78,5 73,6 237,2 Normen EN 294 (Seiten 90-91) ausgestattet werden
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Druckluftzylinder

Serie W - Doppelwirkende Zylinder

Doppelwirkender Zylinder Serie W 100.. / W 100..M

TS

* Magnetversion

Zylinder @ 12
1
N
= . <
G G 1 P
| | | ]
A — a1y %
[ S B @ E{-._ )
- 1 — Y
il |
| A
A + Hub
C + Hub
Zylinder @ 16 +~ 100
C + Hub
B + Hub
A + Hub
G P
|
al T T
i T S AN
! | m
gﬁ__ﬁ ________ _!(__ s oo N E TRER e d
M m&% ' ]
4+ +———F 1 & ’ > o J
| z a
W, N Masse (Kg) Hub "0"
* Zél. magrig:itsch Magnetisch Z:r?::ig
12 0,045 - 1,2
16 | 0,074 0,102 1,4
20 | 0,095 0,12 2
25 0,1355 0,155 2,85
32 0,233 0,292 4,06
40 | 0,394 0,43 5,47
50 0,39 0,446 6,4
63 0,64 0,772 9,7
80 1,19 1,275 14,85
100 1,72 1,92 19,7
zy|Aa| B | c |ar]| B | c* \
o + HUB D|E|F G H|J|J]L|M|[N|P|Q]|]R]|S |T]|]U BohrungnGewindeW Y| Z
12|32 | - |355] - - - |6 - 1|5 M5 | M3 |65(28,5| - |20 |11 |13 | - 9 |16| 6 | 3,7 | M4 |82|9 (34
16 |32 | - |355|42| - |455(6 | - | 5 M5 | M3 |65|31 |28 |28 |11|20|20| 10 (17|58 | 3,7 | M4 [65| 9 |34
20 |35| - | 42 |45 - 52 (10| - | 8 M5 M5 11035 |32 |32 (11]22|22| 11 [19|75|46 | M5 | 7 |10|4,6
25|35| - |42 |[45]| - |52 |10| - |8 |G1/8 | M5 |10|445|39 |37 |18 |26 |28 | 14 |25|7,5| 4,6 | M5 (7,5]|10|4,6
32|37 |42 | 49 (47|52 | 59 |{12| 23 |10| G1/8| M6 |12 | 54 | 48 | 45 (18|32 |36 | 18 [30|8,5|555| M6 | 9 |16|5,7
40 |40 | 47 | 55 [45| 52 | 60 |16|29,5/13| G1/8 | M8 | 14 | 60 |54,5/54,5/18 |40 |40 | 20 |33 |8,5|555| M6 (9,5|16|5,7
50 |40 |46,5| 55 |45 |51,5| 60 |16 (355|/13| G1/4 | M8 |14 | 72 |64 | 64 |22 |50 (50 | 25 |40|10,5| 7,4 | M8 | 10 |16 |6,8
63 |42 |50,5| 59 |47 |55,5| 64 |20 | 43 (17| G1/4 |[M10| 15| 88 | 80 | 80 (22|62 |62 | 31 [48(13,5/ 9,3 (M10|10 |20 | 9
80 |52 | 60 |71,5/57| 65 |76,5|25| 50 (22| G3/8 [M12|20 |{110|100|100|26 |82 |82 | 41 |60 [13,5/ 9,3 ([M10| 15|20 | 9
100|52 | 60 |71,5|57 | 65 |76,5|25| 56 |22 | G3/8 |[M12| 20 [134|124|124 |26 |103|103|51,5|72 [16,5|11,2|M12| 15 |25 | 11
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Serie W - Doppelwirkende Zylinder mit durchgehender oder durchgehender hohler Kolbenstange

Doppelwirkender Zylinder, durchgehende Kolbenstange Serie W 101.. / W 101..M ' : 1 I
Zylinder @ 12 I [
1 1
[ I
W [ ]
¢
EI; Masse (Kg) Hub "0"
Zyl. Nicht . Zuschiag
Jﬁ' ''''''' b @ | magnetisch Magnetisch pro mm
s
ui | ] 12 | 0,055 - 1,4
xl, AtHub | X+Hub 16 | 0,086 0,114 1,6
€+ 2xhu) 20 | o112 0,137 2,65
25 | 0,165 0,185 35
32 | 0,295 0,354 5
40 0,5 0,536 7
50 | 0478 0,534 8
Zylinder @ 16 =100 = i 2o 12
80 | 1345 1,43 18,7
100 | 1,875 2,075 23,6
————t——w ——'—Lﬁ—
> P
i L Tl
7 = V- N _
\/%% : -
J w)
=117 _ e s I 0 B Y [ VZZ W s
s o e R\ -
x|
Ll : ﬁ&% '
: &W > O
= A+ Hub - a
X B + Hub X+Hub | N
C + (2 x Hub)
Doppelwirkender Zylinder, durchgehende - hohle Kolbenstange W 131.. / W 131..M ' L
(Fir @ 20 + 100) ._I_—.i=—_— __|__—_—1—.
1 1 ]
i il | —
i W W { W _I_ _T“
______ V7= e
i e et Tt | o | o S
> 7727
J Zyl.ﬂ|12|16|20|25|32|40|50|63|80|100
K |-]- 2525344666
Gewicht siehe obenstehende Tabelle
zy.| A | B | c |a*|B*|c* | v
D|E|F| G |[H|J|]L|M|[N]|P[Q[R|[S |T|U WX |Y|z
o + HUB Bohrung |Gewinde
12|37 |- |44|-|-|-|6] - |5| M5 |M3|65(285| - |20 [11|13| - | 9 [16]| 6 | 3,7 | M4 |82 |35 |9 |34
16 |37| - |44|47| - |54|6| - |5| M5 | M3 |65/ 31 |28 |28 [11|20|20| 10 (17|58 3,7 | M4 |6,5|35| 9 |34
20 (40| - |54|50| - |64(10| - |8 | M5 | M5 |10| 35 |32 |32 11|22 (22|11 [19|75| 46 | M5 | 7 | 7 |10|4,6
25 [40| - |54 (50| - |64|10| - |8 [G1/8| M5 |10 44,539 | 37 18|26 |28 | 14 |25|7,5| 46 | M5 |75 | 7 |10]|4,6
32 [42|52 |66 |52 |62 |76(|12| 23 |10|G1/8| M6 |12 | 54 | 48 | 45 |18|32 |36 | 18 |30|8,5|555| M6 | 9 | 7 |16|57
40 |45 |59 |75 |50 |64 |80 (16(|29,5|13 (G 1/8| M8 | 14 | 60 (54,5|54,5|18 |40 |40 | 20 |33 (8,5 |555 | M6 |95 | 8 |16|5,7
50 [45|58|75|50 |63 |80(16|35,5|13 |G 1/4| M8 |14 | 72 | 64 | 64 |22|50 | 50 | 25 |40 (10,5 7,4 | M8 | 10 | 8,5 |16|6,8
63 |47 |64 |81 |52 |69 |86|20| 43 |17 |G 1/4|M10|15| 88 | 80 | 80 |22 |62 |62 | 31 |48[13,5| 9,3 | M10 | 10 | 8,5 |20| 9
80 [52 (68|91 |57 |73 |96 (25| 50 |22 |G 3/8{M12|20|110[100|100|26 |82 |82 | 41 |60 [13,5| 9,3 | M10 | 15 [11,5/20| 9
100(52 |68 |91 |57 |73 |96 |25| 56 |22 |G 3/8|M12|20 | 134 [124 | 124 |26 (103|103 |51,5|72 [16,5| 11,2 | M12 | 15 [11,5]|25] 11
* Magnetversion
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Druckluftzylinder

[! ” ®
Serie W - Einfachwirkende Zylinder mit eingefahrener Kolbenstange

Einfachwirkender Zylinder, eingefahrene Kolbenstange Serie W 160.. / W 160..M @ Q Q{
Zylinder @ 12
__J___,! !
’ﬂT‘_ _—gﬂy__ ‘Z : i ‘7 ‘7 }
| r ] ‘ e
L FR ¥ ; R A
| I S > A T I ._l |
} 1 w | !
e e | — R _'_'_ -‘;
;
A + Hub 2 D_i E. .
C + Hub
Zylinder @ 16 + 100
G G P
|
B! ] . Ed
1 — ‘kﬁ“;ﬁ‘ .
-
e ]
ol ol (AN -
1 SIS %//l
=" | e T g
—lHl_
r4 Q
Y N
A + Hub
C + Hub
Masse (Kg) Hub "0"
Zyl. Nicht ) Zuschlag
[%] magnetisch Magnetisch pro mm
12 0,038 - 1,2
16 0,059 0,079 1,4
20 0,07 0,095 2
25 0,096 0,116 2,85
32 0,194 0,253 4,06
40 0,326 0,362 5,47
50 0,322 0,378 6,4
63 0,533 0,715 9,7
80 1,02 1,105 14,85
100 1,49 1,69 19,7
zy.| A | ¢ |ax|c+ v
D F G H J L M N P Q R S T U wWilY V4
[%] + HUB Bohrung | Gewinde
12 |27(28| - | - | 6 M5 | M3 |65(|285| - [ 20 |11 |13 | - | 9 |16 | 6 | 37 M4 82| 9 |34

5

16 |22 |23 (37(38| 6 | 5 M5 M3 (65|31 |28 [ 28 |11 |20 |20 | 10 | 17 |58 | 3,7 M4 (65| 9 |34
20 |25]|26]40|41]|10 | 8 M5 M5 |10 |35 |32 |32 |11 |22 |22 |11 |19 75| 46 M5 7 |10 | 4,6
25 |25|26|40(41|10| 8 |G1/8| M5 |10 |445| 39 | 37 | 18 [ 26 | 28 | 14 [ 25 |75 | 4,6 M5 (75| 10 | 46
32 |32|33|47|48| 12| 10 |G1/8| M6 |12 | 54 | 48 | 45 | 18 | 32 | 36 | 18 | 30 | 8,5 | 5,55 M6 9 |16 |57
40 |35|36|45(46|16 | 13 |G1/8| M8 |14 | 60 |54,5|545| 18 | 40 | 40 | 20 | 33 | 8,5 | 555 M6 (95| 16 | 57
50 |35|36(45(46| 16 | 13 |G1/4| M8 |14 | 72 | 64 | 64 | 22 | 50 | 50 | 25 | 40 |10,5]| 7,4 M8 | 10 | 16 | 6,8
63 |37|39|47|49|20 | 17 |G1/4| M10 |15 | 88 | 80 | 80 | 22 | 62 | 62 | 31 | 48 |135| 93 | M10 |10 | 20 | 9
80 |47 |53 |57|63|25 | 22 |[G3/8| M12 | 20 | 110 | 100 | 100 | 26 | 82 | 82 | 41 | 60 |13,5| 9,3 M10 | 15| 20 | 9
100 |47 |53 (57 (63|25 | 22 |G 3/8 | M12 | 20 | 134 | 124 | 124 | 26 | 103 | 103 |51,5| 72 |16,5| 11,2 | M12 | 15 | 25 | 11

* Magnetversion

86-1



Serie W - Einfachwirkende Zylinder mit ausgefahrener Kolbenstange

U
Einfachwirkende Zylinder, ausgefahrene Kolbenstange Serie W 170.. /W 170.. M . l
Zylinder @ 12 1
1
I (.
J N o
Em kS
= rr— 1 B
::l 14 ,
1J 1
i A + Hub I
C + 2 Hub ;J
Zylinder @ 16 <+ 100
— ——
G G P
| I
I —
T s e | — = -
Gl
ST N
[ e —
.
s EAN
-
A + Hub
B + Hub Masse (Kg) Hub "0"
C+2Hub Zyl. Nicht ) Zuschlag
[%] magnetisch Magnetisch pro mm
12 0,045 - 1,2
16 0,7 0,098 1,4
20 0,86 0,111 2
25 0,122 0,142 2,85
32 0,212 0,271 4,06
40 0,366 0,402 5,47
50 0,352 0,408 6,4
63 0,59 0,772 9,7
80 1,104 1,189 14,85
100 1,576 1,776 19,7
. .
zy|_A|B|C|A*|B*|C*D . v
9 + HUB G H J L M N P Q R S T u Bohrung |Gewinde wily 2
12132 | - |355| - - - |6 - |5| M5 |M3|65(285| - |20 |11]|13| - 9 |16 6 | 3,7 | M4 [82| 9 |34
16|27 | - |305/42| - [455/6 | - [5| M5 [ M3 (65|31 |28 |28 |11|20|20| 10 |17 |58 | 3,7 | M4 |65| 9 (3,4
20 | 30 - 37 |45 | - |52(10| - |8 | M5 |M5|10|35|32 |32 |11|22|22| 11 (19|75 | 46 | M5 | 7 |10|4,6
25|30 | - |37 (45| - |52|10| - |8 |G1/8| M5 |10 (445139 |37 |18 |26 (28 | 14 (25|75 | 46 | M5 (7,5(10|4,6
32|32 |37 |44 |47 | 52 |59 |12| 23 |10|G1/8| M6 |12 |54 |48 | 45 |18 |32 (36| 18 (30|85 (555 | M6 | 9 [16|5,7
40 |35 | 42 |50 | 45 | 52 |60 |16 (29,5|13 |G 1/8| M8 | 14 | 60 (54,5|54,5(18 |40 |40 | 20 |33 (8,5 |555 | M6 |9,5|16 |5,7
50|35 (41,5|50 | 45 |51,5|60 |16 (355|13|G1/4| M8 (14|72 |64 | 64 |22 |50 |50 | 25 |40 (10,5 7,4 | M8 (10|16 (6,8
63 | 37 (45,5| 54 | 47 |(55,5|64 |20 | 43 |17 |G 1/4|M10|{15 |88 |80 | 80 |22 |62 |62 | 31 (48 |13,5] 93 [M10 (10|20 | 9
80 | 47 | 55 |66,5| 57 | 65 [76,5/25| 50 |22 |G 3/8|M12|20 |110|100(100|26 |82 |82 | 41 |60 |13,5| 9,3 [M10 [15|20| 9
100| 47 | 55 |66,5| 57 | 65 [76,5/25| 56 (22 |G 3/8|M12|20 [134(124 (124 |26 [103(103|51,5| 72 |16,5| 11,2 | M12 |15 |25 | 11
* Magnetversion
¢ Bei Wert C den Hub 2 x berticksichtigen
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Druckluftzylinder

Basiskomponenten
* Dichtungssatz WG-01 + @ (012 + 100)

Magnetausfiihrung

Stranggeprprebter Schalterkanal
DHF-003300 fir Magnetsensor
Serie DF-_ _ _
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Druckluftzylinder

Serie W - Zylinder mit verdrehsicherer Kolbenstange

Verdrehsichere Kolbenstange Durchgehende verdrehsichere Kolbenstange
SerieW110../W110.. M SerieW111../W111.. M
1 1 1 1 1 1
] | E 1{
T Ok T)
—— g | 9
W © 5]
1 e T
—— - — ———?U —
- ——msy ©-© =t
Schnitt: A-A —11 L -—‘;‘——] _ H !
lm ! N Schnitt: A-A ™M
Ay
] i
N e
i |
i’
1@
| [H ]
il
A AR [ ==
‘i ; ] i Z - ) ! | l
[ P, | 2z
]
Verdrehsichere Kolbenstange Durchgehende verdrehsichere Kolbenstange
SerieW110..S/W 110..SM SerieW111..S/W111..SM
1 1 1 1 1 1
1 ] _EE
) :5 T O
(mit Sicherheitsabstand) (mit Sicherheitsabstand)
A + Hub A + (2 x Hub)
|
8 — / o0 T i1 (8
= | B e sz 1
B | |
I s - |
=<7 = ;
AAAAAAAA St e o =t B
ol Wl
Schnitt: A-A | L] Schnitt: A-A !
Ta "’
-
s L
Masse (Kg) Hub "0" Masse (Kg) Hub "0"
Zél' mag::e':i'sch Magnetisch Zuscl::g pre ZéL magrig]itsch Magnetisch ZUSCT:E pre
16 | 0,092 0,12 1,6 16 | 0,104 | 0,132 1,8
20 | 0,133 | 0,158 | 2,45 20 0,15 | 0,175 3,1
25 | 0,185 | 0,205 3,3 25 | 0,214 | 0234 | 3,95
32 0,33 0,39 4,85 32 | 0,392 | 0452 5,8
40 | 0,545 0,58 6,7 40 | 0,651 | 0,686 8,2
50 0,6 0,656 7,6 50 | 0,688 | 0,744 9,2
63 0,96 1,092 11,5 63 1,11 1,242 14
80 1,75 1,835 | 17,25 80 | 1,905 1,99 21
100 | 2,63 2,83 22,8 100 | 2,785 | 2,985 | 26,7
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Diagramm Nutzlast/Uberstand

v

Uberstand

S = Nutzlastschwerpunkt

P = Nutzlast (N)

Maximale Abmessungen, Zylinder mit verdrehsicherer Kolbenstange

T
!

/1

I
|
{
|
i
y
n

Nutzlast (N)

80
160
%0
e ,,,QHZT
Z w =]
® 80
<
N 6
=] —H L~
Z 4 9%
20 —
0

0 20 30 40 50 60 70 8 9% 00 10 120 B0

Uberstand (mm)

|
I EREENE
EEEEEE T
SN
AN gm [ ‘,.}:
A AN
\‘ \\ 1
#80) J
N
b n =
! SR e)
T TS i
{(#50) ~ HEREN
| . 15N ~
| e
' HREEN
T

0 20 30 4 50 60 70 80 % 100 10 120 B0

Uberstand (mm)

Druckluftzylinder

DXt | aThus [ ascxru | aterub | A et | M{Pla|R|S |V |2z
16 35|35 42,5 51 52,5 61 6 | 4 716 ]20|20 27,5 |M3
20| 7 | 7 50 62 60 72 75| 6 8 |7,5|22]|22 31,5 |M4
25 | 7 | 7 50 62 60 72 75| 6 8175|126 |28 38 |M4
32| 7 |12 59 76 69 86 9 10(10|32 |36 47,5 |M4
40 | 8 | 15 65 85 70 90 10,5 10(10 |40 |40 53,5 | M5
50 |85 | 15 67 87 72 92 10,5 121150 |50 63,5 | M6
63 |85 | 17 71 93 76 98 13,5 12|15 |62 |62 79,5 |M6
80 (11,5(19,5 85,5 105 90,5 110 13,5 14|15 |82 |82 99,5 | M8
100(11,5|19,5 87,5 107 92,5 112 16,5 16|17 [103[103 123,5| M8

* Magnetversion

Maximale Abmessungen, Zylinder mit verdrehsicherer
Kolbenstange und Sicherheitsabstand

zyl.|  wito w111 W110M W111Mm L a
0| A+Hub | A+@xHub) | A* + Hub | A* + (2x Hub)
16 67,5 76 77,5 86 28,5 | 28,5
20 70 82 80 92 27 27
25 70 82 80 92 27 27
32 79 96 89 106 32 27
40 85 105 90 110 35 28
50 87 107 92 112 35 | 285
63 91 113 96 118 37 | 285
80 100,5 120 105,5 125 345 | 26,5
100 1025 122 107,5 127 345 | 26,5

* Magnetversion

ANMERKUNG: fiir fehlende Werte siehe Versionen ohne Verdrehsicherung

Sicherheitsabstand zur Unfallverhiitung
gemaB Vorschrift EN 294.
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L Cll |
Feststelleinheiten _ a
[ D |

Ein Produkt, das den gewohnten und traditionellen Charakter der UNIVER Feststelleinheit mit einem neuen und
revolutiondren “elastischen Herz” vereint und das die schon ausgezeichneten Leistungen unter allen Gesichtspunkten
verbessert: maximale Feststellkraft, ausgezeichnete Ansprechzeit, sehr hohe beseitigbare kinetische Energie, hohe
Feststellwiederholbarkeit , ausgezeichnete StoB- und Schwingungsbestandigkeit

TECHNISCHE DATEN

Ce o

Typenschliissel

L1-N [-|063 20

Medium: gefilterte, gedlte oder ungeolte Druckluft

Stangendurchmesser Betriebsdruck: 4 + 10 bar
- Umgebungstemperatur: -20° + 80°C
GroBe
Serie BESONDERHEITEN

ausgelegt nur fir Stangen aus verchromtem Stahl

*

1 Mechanische Feststelleinheit fiir reduzierten voll austauschbar mit der vorhergehenden Serie

Kolbenstangenliberstand @ 16-20-25 * Kkein Problem mit Lastdnderungen oder plétzlich

Mechanische Feststelleinheit fir reduzierten auftretenden Lasten

Kolbenstangeniberstand und ISO @ 32 + 125 * die neue Serie funktioniert auch problemlos mit
Kolbenstangen oder Fihrungsstangen, die mit O
@16 + 125 verschmutzt sind

* die Sicherheitsvorschriften werden in jeder Beziehung
STANGENDURCHMESSER

befolgt; der Luftdruck kann nur zum Lésen der

g6 + 32 Vorrichtung verwendet werden.
Zylinderdurchmesser (mm) 16 20 25 32 40 50 63 80 100 125
Kolbenstangendurchmesser (mm) 6 8 10 12 16 20 20 25 25 32
Pneumatischer AnschluB G 1/8
Masse kg 0,43 0,43 0,43 0,78 1 1,50 2,30 4 6,70 10,70

3-lI
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High-Tech

Technische Merkmale

Rl |
[ |

‘U

Eine Feder aus speziellem Stahl, mit FEA (Finite Element Analysis) entwickelt, in Verbindung mit den fortschrittlichsten CAD
Techniken stellen das Herz dieser neuen Feststellvorrichtung dar, die auBer dem bewéhrten Feststellvermdgen und der
ausgezeichneten Wiederholbarkeit ein sanftes Abbremsen der bewegten Masse erlauben.

Wesentliche Leistungen und Eigenschaften:

g;:gfe?::‘;::g:: esserl 1e 20 25 32 40 50 63 80 100 125
( 32)
Zylinders C 6)| (x 8) [ (x 10)|( 12)|(k 16) 20)(x 20)|(x 25) (koberstage 25) & )
Statische
Feststellkraft [N] 200 314 490 800 1260 2000 3100 5000 7850 12300
Druck auf den
gleichwertigenZylinder bar]| 1 10 10 10 10 10 10 10 10 10
Dynamische o .
Bremskraft bei 1 m/s 40 % der statischen Feststellkraft
Ansprechzeit 12 12 15 20 20 25 25 30 30 40
bei 6 bar [ms]
Wiederhol barkeit ) .
des Feststellpunktes < 1 mm bei 1 m/s (siehe nachstehende Kurve)
Schwingungsbestandighet 10 gr. (10-55 Hz) 30 Minuten auf jeder Achse
StoBfestigkeit [J] 5 3 4 5 8 » .5 . 2 20

*

Min. Lésungsdruck [bar]*

Bei Lésungsdruckwerten unter 4 bar ist das Verhalten der Feststelleinheit nicht voraussehbar.

0.

0,2

0,0

Wiederholbarkeit des Feststellpunktes [mm]

0,0 0,5

1,0 1,5

Geschwindigkeit [m/s]

2,0

2,5

4

Bremsweg

Flr einige Anwendungen ist es erforderlich, den Weg zu
kennen, den die Kolbenstange in der Zeit zwischen dem
Haltebefehl und dem Erreichen der Halteposition zurticklegt.
Der Weg (S) hangt von den folgenden Faktoren ab:

V = Geschwindigkeit im Augenblick des Haltebefehls in m/s

t = Ansprechzeit des Feststellsystems in Sekunden
(ca. 0,03 s)

m= Bewegte Masse in kg

f = Bremskraft unter dynamischen Bedingungen in N

und ist das Ergebnis folgender Formel:
V2
S=(V-t)+
2f

Beispiel: Feststelleinheit GroBe 40, mit 10 kg bewegter
Masse und einer Geschwindigkeit von 0,7 m/s

t
v A —

| S i
| |
| |

Haltebefehl Halteposition
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Maximale Abmessungen

R |

'Ull-

Feststelleinheit fiir Mikrozylinder @ 16-20-25 mm

Pneumatisches

Pneumatisches
Losen G 1/8

Feststelleinheit fiir Kompaktzylinder STRONG @ 32 + 63 mm

KVLésenGﬂB
fo ~el= |° iy :
AV @ _—— - o =1 3
7>\ rerrEy L
o N = _/__ i | [T I 5
/ o ] — ]
Lo ) - i bk _w { )
i e
Zylinder
Q 1SO D E 61
Ll F Hi A
Zusatzlange zur Standardkolbenstange =) 2 e o
A U %I“Hl* 1
¥ O
S
Zé" AM| B BE p|E|F |G| H KK KV MM N| o[ P|a@|R|[s]|u
16 | 16| 16| Mi16x15 | 10| 35| 61|15 7 M6 x 1 es.24 | 40 | 6 | 40 |34,5|745| 27 | M5 | 55 | 7,5
20 |20 22| M22x15 [10|35| 61| 4 | 9 M8x 125 | es.32| 40| 8 | 40 |345|745| 27 | M5 | 55 | 7,5
25 |22 22| M22x15 [10[35] 61| 4 [ 13 Miox1,25 |es.32| 40| 10| 40 [345]745] 27 [m5] 55 | 7.5

Befestigungsschrauben Diibel UNI 5973

Unterlegsscheibe und Mutter UNI 5589

Zyl.

Zusatzlange zur Standardkolbenstange mit ISO Uberstand

Zyl.

;) WH F |WH, | s4
32 14 84 26 | 96
40 14 90 30 | 106
50 18 100 37 | 119
63 18 110 37 | 129

i , ﬁ[—mz;’mﬁ_ % | Kleinteile |Anzahll MaB Artikelnr.
Dibel 4 M6 x 30 AZ4-VS0630
32 |Unterlegscheibe| 4 6,4x16 | AZ4-SR06,41,6
) © =1 71 Mutter 4 | M6x1 | Az4-SO0064
& fﬁ \ j: Diibel 4 M6x 30 | AZ4-VS0630
z e —{0 le} =) = 40 |Unterlegscheibe| 4 6,4x1,6 | AZ4-SR06,41,6
K&J uy 5 ° Mutter |2 | Mex1 | AZ4-S00064
o g - E / &oF Diibel 4 | M8x40 | AZ4-VS0840
- 50 |Unterlegscheibe| 4 8,4x1,6 | AZ4-SR841,6
. Zylinder / u Mutter 4 | M8x1,25 | AZ4-SH08125
m b E L Diibel 4 [ mM8x40 [ AZa-Vs0840
F P w1 63 |Unterlegscheibe| 4 8,4x1,6 | AZ4-SR8,41,6
Mutter 4 | M8x1,25 | AZ4-SH08125
o B DD E F M MM N o P TG u VD WH1
32 30 M6 54,5 84 50 12 50 29,5 79,5 32,5 10 6 14
40 35 M6 58 90 58 16 58 29,5 87,5 38 9 6 14
50 40 M8 60 100 70 20 70 29 99 46,5 10 6 18
63 45 M8 65 110 85 20 85 37 122 56,5 13 6 18
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Feststelleinheit fiir Zylinder ISO @ 32 + 125

Uberstand nach ISO Reduzierter Uberstand
. -+ . Pneumatisches Losen . [_r'T::F'TI
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| T 150 - Fo bt WH e AM ' i
| H1 AM
-~ M T-4 durchgehende Bohrungen e Al

Zusatzlange zur Standardkolbenstange

S+ fir Abmessungen nach ISO f, -

S2 fir reduzierte Abmessungen

Zy.@ |AM| B |DD| E | F | H1 KK M |[MM| N | O P | S1|S2|TG| U | VD | WH

32 22 | 30 | M6 |545| 84 | 16 | M1Ox 125 | 50 | 12 | 50 |29,5| 79,5 | 85 | 75 |325| 10 | 6 | 26
40 24 | 35 | M6 | 58 | 90 | 15 | M12x125 | 58 | 16 | 58 |29,5| 875 | 90 | 75 | 38 | 9 | 6 | 30
50 32 | 40 | M8 | 60 | 100 | 17 | Mi6x15 [ 70 | 20 | 70 | 29 | 99 |[100| 80 [465| 10 | 6 | 37
63 32 | 45 | M8 | 65 | 110 | 17 | Mi6x15 | 85 | 20 | 85 | 37 | 122 [110| 90 [565| 13 | 6 | 37
80 40 | 45 |M10| 75 | 125 | 21 | M20x1,5 | 100 | 25 | 100 [ 40,5 | 1405|125 (100 | 72 | 16 | 8 | 46
100 40 | 55 |M10| 90 | 152 | 26 | M20x1,5 | 116 | 25 | 120 | 59 | 179 | 150 | 125 | 89 | 18 | 8 | 51
125 54 | 60 | M12|112,5| 185 | 35 | M27x2 | 145 | 32 |[145| 62 | 207 | 185|155 | 110 | 22 | 9,5 | 65

Sechskantschraube UNI 5739 und Unterlegsscheibe UNI 6592
zur Befestigung der Feststelleinheit am ISO-Zylinder.

2 Anzahl Mas Typ
32 Schrauben 4 M6 x 16 AZ4-VE0616
Unterlegsscheibg 4 6,4x1,6 AZ4-SR06,41,6
40 Schrauben 4 M6 x 20 AZ4-VE0620
Unterlegsscheibg] 4 6,4x1,6 AZ4-SR06,41 ,6
50 Schrauben 4 M8 x 20 AZ4-VE0820
Unterlegsscheibg] 4 8,4x1,6 AZ4-SR08,41 ,6
63 Schrauben 4 M8 x 25 AZ4-VE0825
Unterlegsscheibg 4 8,4x1,6 AZ4-SR08,41,6
80 Schrauben 4 M10 x 30 AZ4-VE1030
Unterlegsscheibg] 4 10,5x 2 AZ4-SR1 0,52,0
Schrauben 4 M10 x 30 AZ4-VE1030
100 Unterlegsscheibg 4 10,5x 2 AZ4-SR1 0,52,0
125 Schrauben 4 M12 x 35 AZ4-VE1235
Unterlegsscheibg 4 13x2,5 AZ4-SR13,02,5

...andere Anwendungsbeispiele fur die Feststelleinheit...

...Trennwand... ...Schlittenpositionierung... . far...

| 8 | f7

4] | 6-8-10-12-14-16 | 20-25-32

verchromte Kolbenstange

6-ll
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Serie L6... Feststelleinheit fiir kolbenstangenlose Zylinder — _J |

Feststelleinheit
Die UNIVER Feststelleinheit fur kolbenstangenlose Zylinder hat die Funktion, den Schlitten in einem beliebigen Punkt
des Hubs festzuhalten und ihre Feststellprézision ist gut.

Sie kann wahllos auf beiden Seiten des Schlittens montiert werden und ihre mechanische Bremskraft kann mit Hilfe
einer eventuellen zuséatzlichen pneumatischen Steuerung weiter verstérkt werden.

Betriebsmedium:gefilterte Druckluft,
mit oder ohne Schmierung

Betriebsdruck: 4,5 + 10 bar . .
Betriebstemperatur: -20° + 80°C * Mindestiosedruck 4,5 bar

* Schlittenblockierung in beiden Richtungen

* Einfache Montage, auf beiden Seiten der
Feststelleinheit moglich

* Manuelles Losen, permanent, durch Festschrauben von
Manuelles Loésen
2M hraub
Schraube M 5x12 5 Schrauben

BESONDERE EIGENSCHAFTEN

Feststellung fiir Serie S5

Zyl. @ |25|32|4o|50
A=CH|M5| G1/8

A = Losen Ch = pneumatische Feststellung

* SerienmaBig in einer einzigen Version lieferbar: Feststellen
mit mechanischen Federn, die den Schlitten in
Abwesenheit des Druckluftsignals blockieren 1). Zur
Verstarkung der Feststellkraft ist dieses Modell schon far
die zusatzliche pneumatische Steuerung @ ausgelegt.

Maximale Riickhaltekraft (N) % %:

Zyl. ©
25 810
32 1185
40 825
50 1235

Feststellung fiir Serie VL1

Manuelles Lésen
Schraube M 5x12

Maximale Riickhaltekraft (N)

Zyl. ©
25 520
32 745
40 1465
50 2365

7-1I
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EinbaumaBe

Feststellung fiir Serie S5

BH _»BD

BUIH
T

Al

AD

g‘
% i
T A |
| \ g
___? > | 1 T
Ll T S " <
1 : | . NS <
b= T il
‘ (L)
<
Masse kg
Zy.@ AA AB AC AD AE AF AG AH Al BC BD BG BH Hub "0"+ Feststell-=Gesamt  Artikelnr.
ung
25 120 245 125 M5 165 345 5 715 32 M6 15 M6 15 1,625 0,35 1,975 L6 -S5025
32 132 253 17 G1/8 162 423 65 815 32 M6 15 M6 15 2,775 0,46 3,235 L6 -S5032
40 150 26 17 G1/8 182 583 10 106 40 M6 15 M6 15 6,095 0,82 6,915 L6 -S5040
50 164 26 20 G1/8 198 725 127 1257 51 M8 16 M6 15 10,03 1,45 11,480 L6 - S5050
MaBe fiir die Befestigung @25-32-40 950 M8 x 14
HM L
(%] [$]
Zy.@ HA HB HC HD HI HL HM = i
R ~\
25 247 348 7 595 - - - g Q|
% ?
32 27 415 65 68 - - - 3
40 453 438 69 815 - - - £ o - o £
50 - - 12 - 365 225 96
Feststellung fiir Serie VL1
r_ AA
BE BD Acl~—¢AB o
Al AD
o = AD
¥ b S
['™
T e ) T
T N i 1 D <
Im& L e E I
\C\“’ N | = o g w <
=00 $04] =/ 3 o o| <
‘ J MCEES
o
<
Masse kg
ZyL.@ AA AB AC AD AE AF AG AH Al BC BD BE BF Hub "0"+ Feststel- =Gesamt Artikelnr.
lung
25 120 245 125 M5 165 345 7,1 736 32 M6 10 M6 10 2,095 0,35 2,445  L6-V1025
32 132 253 17 G1/8 162 423 65 815 32 Me 10 Mé 10 3,125 046 3585 L6-V1032
40 150 26 17 G1/8 182 583 9 105 40 M6 15 Meé 15 6,43 0,82 725  L6-V1040
50 164 26 20 G1/8 19,8 725 127 1257 51 M6 12 10,85 1,45 123  L6-V1050
MaBe fiir die Befestigung ©25-32-40 050 exia
KD KM
Zy.@ KA KB KC KD KI KL KM g g
25 315 28 7 52 - - - 2 B
g ® Qe 3
32 35 335 65 64 - - - O ||
40 453 438 69 815 - - - z -
g e) @@} of *
50 - - 12 - 365 225 96
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Original von UNIVER: Kolbenstangenlose Zylinder, eine vielseitige Palette zur L '{l ” o1l

Lésung aller Automatisierungs-und Positionierungsproblreme

Serie ... mit 1 Kammer

AN N S RN

Serie

%, O 5

AN NN Y. R

AN NN Y. RN

serie . . . mit integrierter Filhrung 90°

@ 16 + 50 mm mit Profil aus
Aluminiumextrusion.

Hube bis zu 6 m.

Verschiedene Speisungsmaglichkeiten der
Zylinderkodpfe.

Verschiedene Schlittenausfihrungen.

Hohe Translationsgeschwindigkeit

1+ 3 m/s.

@ 16 + 50 mm mit Profil aus
Aluminiumextrusion.

Hube bis zu 6 m.

Flexibles Fihrungssystem.
Schlittengleiten mit Plastik-
Fahrungsschuhen auf Stahlstangen.
Translationsgeschwindigkeit 0,2 + 1,5 m/s.
Méglichkeit zum Anbau einer
Feststelleinheit.

@ 16 + 50 mm mit Profil aus
Aluminiumextrusion.

Hube bis zu 6 m.

Schwere Prazisionsausfuhrung.

Starres Fihrungssystem.

Schlittengleiten auf Kugellager.
Translationsgeschwindigkeit 0,2 <~ 2m/sec.
Méglichkeit zum Anbau einer
Feststelleinheit.

oI
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Kolbenstangenlose Zylinder @ 16-50 mm

==

TECHNISCHE DATEN

Betriebsdruck: 3 - 10 bar max
Umgebungstemperatur: -20° + +80°C
Medium: gefilterte Druckluft, auch ungedélt bis Hub 500 mm
Durchmesser: @ 16 - 25 - 32 - 40 - 50 mm
Standardhublangen: bis5 m (J 16 mm)
bis6 m (J 25 + 50 mm)
Mindestgeschwindigkeit mit einheitlicher Translation: 7 + 20 mm/s
Translationsgeschwindigkeit: 3 m/s (max)
Schlittentypen: Standard, mittellang, lang, doppelt mittellang
Integrierte Flhrungen:  Serie S5: runde Stangen aus Stahl
Serie VL1: Stahllamellen 90°
Externe Schlittengleitung:Serie S5: mit
Kunsstoffgleitschuhen
Serie S5: auf Kungellagern

Die Zylinderképfe sind aus Leichtaluminium-DruckguB und
ermdglichen verschiedene AnschluBlédsungen (siehe
untenstehende Zeichnung).

Das besondere Befestigungssystem der Bander erlaubt Montage
und Demontage ohne Schllissel und ohne irgendeine Regulierung
der Verschraubung.

@16 mm

Ausfiihrungen auf Anfrage

- Magnetausfiihrung fir Serie S1 (ausgeuommen @ 16
Standardmagnetausflihrung); fir Seria S5 ist eine spezielle
Magnethalterung Serie DKS vorgesehen (Abschnitt
Zubehor Seite 6-V)

- Magnetsensor Serie DH-... DF-... (@ 16)
(Abschnitt Zubehor Seite 2-V)

- FGhrungseinheit mit Standardschlitten oder langen Schlitten
fur Seite S1 (Serie J30 - J31) Seite 47

- Feststelleiuheit fir Serie S5 - VL1 (Serie L6) Seite 7.

Nenntoleranz auf den Hub

Zyl. Toleranz

o mm
16 + 25 + 2,5/0
32 + 50 + 3,2/0

Léangsabdichtungssystem. Die pneumatische Abdichtung
wird durch ein axiales, elastisches, durch einen Kevlar-
Einsatz verstérktes Band und mit einer dhnlichen An
triebsgrenze von ca 2 % gewdhrleistet. Dieses System
erlaubt  eine MaBstabilitat, auch bei hoher
Translationsgeschwindigkeit. Der duBere Schutz besteht aus
einem thermoplastischen Band, dessen Innenteil mit Kevlar
verstarkt ist.

,/4//‘ N ey,

Doppelte Speisung seitlich Doppelte Speisung hinten

@ 25 + 50 mm

Zylinderkopftyp 0 =kein AnschluB (nur linker
Zylinderkopf, wenn die
Kammern von rechts
angeschlossen sind)

1 =seitlich

2 =bodenseitig

3 =hinten

4=beide Kammern von
einem Zylinderkopf aus

Die Kolbenschlitteneinheit hat ein gezogenes Profil aus
Aluminiumlegierung mit Flhrungsschuhen aus
thermoplastischem Material. Die Kolbendichtung in
Doppellippenform gewéahrt eine hohe VerschleiBfestigkeit;
auf Anfrage kann der Kolben mit einem
Permanentmagneten ausgerUstet werden (nur Serie S1).
Das Zylinderrohr hat ein gezogenes Profil aus
Aluminiumlegierung und ist innen und auBen eloxiert.
Einstellbare pneumatische Dampfung: je zwei
Drosselschrauben pro Zylinderkopf erlauben eine bessere
Regulierung der Kolbendéampfung.

Mechanische Endanschlage vermindern die mechanische
Beanspruchung und senken somit den Betriebslarmpegel
(< 50 dB).

10-1I
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Priufung und Kontrolle der Dampfung

In einem System mit bewegten Massen, wie es beim Einsatz von kolbenstangenlosen Zylindern meist gegeben ist, ist es
von groBer Bedeutung, die kinetische Energie wahrend des Verzégerungsvorganges bis zum Stillstand zu beherrschen.
Unter dieser Voraussetzung ist es als erstes notwendig, die fUr das jeweilige System am besten geeignete Dampfung
herauszufinden und festzulegen, um zu vermeiden, daB die bewegte Masse (Schlitten mit Last) nicht ungebremst auf die
Zylinderkdpfe auffahrt und somit die Lebensdauer des Zylinders beeintrachtigt. Wenn sich der Schnittpunkt von Last und
Geschwindigkeit unterhalb der Dampfungskurve des betreffenden Zylinders befindet, ist die Dampfung in der Lage, die
kinetische Energie zu absorbieren.

Befindet sich der Schnittpunkt jedoch oberhalb der Kurve, ist die Dampfung nicht imstande, die kinetische Energie zu
absorbieren, und es ist daher unbedingt notwendig:

a) die Last unter Beibehaltung der Translationsgeschwindigkeit zu verringern,

b) die Geschwindigkeit unter Beibehaltung der Last zu verringern,

c) einen Zylinder mit gréBerem Durchmesser zu wahlen.

Die Dampfungskapazitat wird im untenstehenden Diagramm in Bezug auf die Endgeschwindigkeit des Schlittens,
der sich den Zylinderkopfen nahert, dargestelit.

Dampfung fiir Serie S1 - S5 - VL1

10,0
SO
NN N
NN
\\§\
\\§t\
NORNE0
1,0 NSRRI
— N
) RN
£ RN 3o
.‘E \ \\; N
= N
2 NN
; \\\ N
= NN \
[T} NN
o Q‘x\
(O]
0,1
0,01 0,10 1,00 10,00 100,00 1000,00

Bewegte Masse [kg]
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Aufgrund dieser Uberlegungen, wenn die kinetische Energie nicht von der Zylinderkopfdampfung absorbierbar ist
und wenn es nicht mdglich ist, die Parameter zu andern (A - B - C, auf Seite 46), ist die Anbringung einer
zusétzlichen Dampfung unbedingt notwendig, um vor der Zylinderddmpfung eine Geschwindigkeitsverringerung
der Last zu erhalten.

Diese Dampfung kann sein:

- pneumatisch, mit elektronischem Impuls, Serie LX - 7160, von UNIVER geplant und erstellt (Seite 90-91),

- hydraulisch, im Handel erhaltlich.

Die Bewegung von Massen fuhrt auf dem Zylinder nicht nur zu konstanten Lasten, aufgrund der Gewichtskraft,
sondern auch zu Drucklasten, ausgeldst durch die Tragheitskraft, die in den Beschleunigungsphasen des Kolbens
am Anfang und am Ende eines Hubes entstehen.

Daraus resultiert eine typische Arbeitsbeanspruchung, bei der die Art der Last die Lebensdauer der Struktur
beeinfluBt. Die im folgenden angefuhrten Lasten beziehen sich auf eine Lebensdauer von 20000 km.

Die angeflhrten Lasten (auf den Seiten, die den relativen Serien entsprechen) sind die Hochstwerte der Krafte und
der Momente, die wahrend der Beschleunigungsphasen erzeugt werden kénnen. Um die Ubereinstimmung einer
Anwendung zu bewerten, mussen auch die Tragheitskrafte und die darauffolgenden Momente kalkuliert werden.

Zur Berechnung der Tragheitskrafte muB vor allem die Lange L der Dampfungsstrecke bekannt sein. Bei Verwendung
einer pneumatischen Dampfung fur die Zylinderk&pfe ergibt sich:

@ (mm) | L (mm)
16,5
25,0
32,5
41,5
52,0

8 8B %>

Weiter vorgegangen wird mit den Ublichen mechanischen Formeln. Soll z.B. eine Masse M (kg) mit einer
Geschwindigkeit V (m/s), die mit den Hebelarmen by, b, und b; (mm) in Bezug auf die LAngsachse des Kolbens
angeordnet ist, bewegt werden, erfolgt die Berechnung der Tragheitskraft F in Langsrichtung und der damit in
Beziehung stehenden Momente wie folgt.

v2
2-(L-10%%)

F(N)=M-a=M-

M, (Nm)=F- (b,- 10)

M, (Nm)=M-g: (b, 10?)

M, (Nm)=F- (b, 10°?)

Wéhrend F, M und M; sowohl statische als auch Tragheitskomponenten haben kénnen, ist Mz ausschlieBlich
statischer Natur.
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Typenschliissel fiir kolbenstangenlose Zylinder @ 16 - 50 mm - Serie S ) | |

S1

0 1 1 25 | 0850/ | M

Varianten

Hub (mm)

Zylinderdurchmesser (mm)

AnschluB rechter Zylinderkopf (dx)

AnschluB linker Zylinderkopf (sx)

Schlittentyp

Serie

Version mit 1 Kammer
Version mit integrierter Fihrung
Flhrungsschuhe aus Kunststoff

Serie

SCHLITTENTYP

0 = Standardschlitten

(per Serie S5 escluso @ 40 e 50 mm)
2 = mittellanger Schlitten*
3 = langer Schlitten*

ANSCHLUB LINKER ZYLINDERKOPF

0 = kein AnschluB (wenn beide Kammern von rechts
angeschlossen sind)

1 = seitlich*

2 = bodenseitig*

3 = hinten*

ANSCHLUB RECHTER ZYLINDERKOPF

seitlich (doppelt @ 16 mm)

bodenseitig*

= hinten (doppelt @ 16 mm)

= beide Anschllisse am rechten Zylinderkopf

ZYLINDERDURCHMESSER

16 -25-32 - 40 - 50

Bis 5000 mm @ 16 mm
Bis 6000 mm @ 25 + 50 mm

VARIANTEN

M = Magnetversion (nur fir Version S1). Die Magnetversion
fur die Serie S5 wird durch das Hinzufligen eines
Schaltkanals der Serie DKS realisiert, der separat bestellt
werden muB (siehe Abschnitt Seite 6)

A WON =

* mit Ausnahme von @ 16 mm

13-
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Serie S1 - Kolbenstangenloser Zylinder @ 25 + 50 mm - EinbaumaBe _/ [ |
[ a
Kolbenstangenloser Zylinder mit Standardschlitten - 6 Befestigungsbohrungen
@16 mm
27
Speisung hinten
! !
| | 0
—, (] T T : M4 ?
B Ol ¢ Y i\
3l o N7 o | — o) T2 g
3 ; - o
o L fan) 2 o =
=l © RN\ 1 N 3 - L
18 0 75 w o @ 15
3
30 2 x 685 + Hub
32
68.5 )
7|o
7.5 ds 15
Masse Hub "0" | Dampfungsnadeln
0,310 kg. - |
7 =2
- — —— —t- &
Zuschlag pro 100 mm Hub =4 _k{ H—
0,104 kg. - — —
Dampfungs-
nadeln 92
@25+ 50 mm
AT
: /a
<
—0 JYe) Al
f\/, '—?ﬂ‘_ *
J] SR . 3
a - L <
gl
— = > - <
aREl 5
AQ| AG =
2 x AA + Hub N
AH
AA '|' AW
AB
Ac ey AM_
. > o —©
L L4
 a
Zy.,. @ AA AB AC AD AE AF AG AH Al AK AL AM AN AO AP AQ AR AS AT
25 100 95 50 24 130 483 28 405 33 202 7 24 74 182 57 Gi1/8 M5 12 M5
32 125 118 65 31 156 57 35 50 40 253 8 29 10,3 225 73 G1/4 M6 155 M6
40 150 134 65 31 177 74 44 64 44 338 11,8 33 125 265 87 G3/8 M8 20 M6
50 175 164 105 39 211 90,7 55 80 54 414 147 33 142 257 11,8 G3/8 M10 20 M8
Masse Kg Zuschlang in kg
Zy., @ AU AV AW AX AY AZ Hub "0" pro 100 mm di Hub
25 22,8 428 16 122 57,6 0,750 0,210
32 28 545 16 14,2 66,2 1,310 0,325
40 11 37 67 1955 16,5 858 2,600 0,555
50 12 47,7 86 205 19,1 103 4,785 0,955
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Serie S1 - Schlittentypen

Werte bei statischer Belastung; unter dynamischen Bedingungen muB die Belastung bei Zunahme der
Translationsgeschwindigkeit vermindert werden. Das Drehmoment ist das Produkt der Belastung (in Newton) mal
Hebelarm (in Metern), der die Entfernung zwischen Belastungsschwerpunkt und Léangsachse des Kolbens darstellt.
(Technische Merkmale Seiten 11-17)

Kraft (bei 6 bar) ¢ P Last Biegemoment Drehmoment Biegemoment
F ) M+ M2 M3
- —
" S — o) = =¥
zyl. Standardschlitten Mittellanger Schlitten Langer Schlitten
o F P1 P2 P3 M1 M2 & M3 M1 M2 e M3 M1 M2 M3
(N) (N) (N) (N) (Nm) (Nm) (Nm) (Nm) (Nm) (Nm) (Nm)  (Nm)  (Nm)
16 125 100 100 25 5 0,2 0,8 - - - - - -
25 250 200 200 50 8 2 3 14 3 5 25 6 9
32 420 250 250 65 9 3 4 15 4 7 28 8 12
40 640 350 350 90 11 9 14 16 14 20 31 27 39
50 1050 500 500 125 19 13 19 29 20 30 52 36 53
¢ Es wird davon abgeraten, den Zylinder mit groBen Belastungen einzusetzen
Mittellanger Schlitten 6 Befestigungsbohrungen fir Zylinder @ 25 + 50 mm
2 x CA + Hub
cA - Masse (Kg)
CB nan
- zy.e ca cB cc co ce PO
25 1145 125 50 24 160 0,84
= o A X i 32 1425 153 65 31 191 1,48
R I R I’
] g b o o i 40 169 172 65 31 215 2,91
L e 50 205 224 105 39 271 5,55
Langer Schlitten 10 Befestigungsbohrungen fiir Zylinder @ 25 + 50 mm
2 x DA + Hub
DA .
bB Masse (Kg)
T
Hub Iloll
T ] Zyl.o0 DA DB DC DD DE DF
25 147,5 190 100 50 24 225 1,05
=l 9% O 9 *H N - 32 190 248 130 65 31286 1,93
Q
B o b o b & y, | 40 225 284 130 65 31327 3,80
e 50 277 364 315 105 39 411 7,33

ANMERKUNG: Sollte der kolbenstangenlose Zylinder an starren externen Fuhrungen befestigt werden, muB3 am Schlitten ein
Schwenklager (Serie SF - 24 ... siehe Seite 23-11) angebracht werden, damit der Zylinder von der starren tragenden
Struktur geldst wird.
Anderes Zubehér ab Seite 22-I1.
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Serie S5 - Kolbenstangenlose Zylinder mit integrierter Fithrung - EinbaumaBe

®

-

AX

=
<
{

1_AP

Flexibel gefiihrte kolbenstangenlose Zylinder mit integrierter Fithrung und Standardschlitten
8 Befestigungsbohrungen

AK

BF
AG

2 x AA + Hub

AQ

AE

AF
—= AV
T
L >N

AG
AH
AW

BE
AL

1m7 e
ﬁD
s
AB
An N
Zé" AA AB AC AD AE AF AG AH Al AK AL AM AN AO AP AQ AR AS AT
25 100 106 90 50 130 483 28 405 70 202 7 24 74 182 57 G1i/8 M5 12 M6
32 125 140 115 55 156 570 35 50 88 253 8 29 103 225 73 G1i/4 M6 155 M8
40 44 64 90 338 11,8 33 125 265 87 G3/8 M8 20 M8
50 55 80 100 414 147 33 142 257 118 G3/8 M0 20 M8
Masse Kg  Zuschlag in kg
Zy.® AU AV AW AX AY AZ BA BB BC BD BE BF BG BH Hub"0" pro100 mm di Hub
25 10 228 428 16 122 718 85 50 M6 15 57 24 M6 15 1,625 0,365
32 12 28 57 16 142 825 100 675 M6 15 7 245 M6 15 2,775 0,495
40 14 37 67 195 165 1066 135 65 M6 15 7 39 M6 15 0,92
50 16 47,7 86 205 19,1 1237 149 765 M8 16 72 41 M6 15 1,28

Die gestrichelte Linie zeigt die Lage der Festelleinheit an (Befestigungsbehrungen der Feststelleinheit siehe Seite 8-11)

Werte bei statischer Belastung; unter dynamischen Bedingungen muB3 die Belastung bei Zunahme der
Translationsgeschwindigkeit vermindert werden. Das Drehmoment ist das Produkt der Belastung (in Newton) mal
Hebelarm (in Metern), der die Entfernung zwischen Belastungsschwerpunkt und Langsachse des Kolbens darstellt.

Kraft (bei 6 bar) Last Biegemoment Drehmoment Biegemoment
F + P1 M1 M2 M3

= i= =ils l i Lt
a=== ===E ] e Hiiilllliiil EE% ] d —r¢ N N — ! —7
O O # P2 # P3 a-—-— --E EEE él=== ===E

Zyl. @ Standardschlitten Mittellanger Schlitten Langer Schlitten

F P1 P2 P3 M1 M2 M3 M1 M2 M3 M1 M2 M3
(N) (N) (Nm) (Nm) (Nm) (Nm) (Nm) (Nm) (Nm) (Nm) (Nm)

25 250 400 13 8 16 20 10 25 40 15 50
32 420 400 20 9 27 30 12 40 55 18 75
40 640 600 nicht vorgesehen 60 30 80 110 45 150
50 1050 800 nicht vorgesehen 85 50 110 150 75 210
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Serie S5 - Schlittentypen _} j |
[ ) |

Mittellanger Schlitten 8 Befestigungsbohrungen

2 x CA + Hub
CA __i
CB
cc
b Masse (Kg)
Zy.® CA CB CC CD CE CF Hub "0"
74 7 #}; R ! 25 1145 136 90 50 160 50 1,93
lﬁ# s Q.Z 2 32 1425 175 115 55 191 67,5 3,265
= 4}4,_ _4,_4,4 40 169 205 180 75 215 65 6,095
— 50 205 258 190 80 271 765 10,03
Langer Schlitten 12 Befestigungsbohrungen
_2x DA + Hub
DA n
i
E
fr: Masse (Kg)
Zy.o DA DB DC DD DE DF DG Hub'0"
= 9 @Q: 9 i 25 1475 201 130 90 50 225 50 2,64
= Jﬁ# g ﬂ 5 32 190 270 175 115 55 286 67,5 4,65
SENEL b b4 L 4 ] 40 225 317 280 185 75 327 65 8,60
e 50 277 398 320 200 80 411 765 14,04

Zubehor ab Seite 22-I1.
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Zubehér fir kolbenstangenlose Zylinder

Befestigungsplatte fiir Serie S1

@16 mm @25 + 50 mm
] | | L
- ! ! : ——— s
= | | ¢ g . s j@ : r‘A f } = - _
—— =01 29 - SteFs . O o
@ = w
- ] r ] e —) & | B & é B n | y 1 | T
L ] [ | I L a1 Y | Er—m— - | E—— i
W MH :Jm; M MH l L mE
MH MN MB —— MGMB
] ]
r /@@‘ NN ﬁ' 1 ) w
[ E=—0—20] |l J
HH —- = s 14 = >y
N e——— ——— = 4 o . /
ENVENVZNY OS
(e [©IEIS] (O @
mc_ . _MF
MD
Zy. @ MA MB MC Si S5 VL1 ME MF MG MH MI MJ ML* MM MN Masse kg Artikelnr.
16 50 40 30 448 - - 9 M5 8 400%45 35 40 - M6 0,083 SF - 12016
25 785 635 50 656 79,8 823 12 M8 11 500¢6,5 55 655 30 M6 0,310 SF - 12025
32 92 775 50 742 90,5 905 12 M8 11 600%55 60 795 30 M6 0,340 SF - 12032
40 117 96 60 95,8 116,6 116 15 M10 14 700% 8 70 96 37,5 M8 0,660 SF - 12040
50 136 115 60 113 133,7 1362 15 M10 14 800% 8 70 115 375 M8 0,700 SF - 12050

<> Maximale Abmessungen zur Begrenzung der Durchbiegung des Zylinders unter Eigengewicht und firr eine korrekte Befestigung.
* Fir @ 16-40-50 mm haben MB und ML dieselben Werte

Befestigungsplatte fur Serie S5

Beispiel zur Befestigung der Platten:
Befestigung mit im Lieferumfang enthaltenen Schrauben ohne Demontage der einzelnen Zylinderteile

(gilt fir alle Serien).

Befestigung oben

Zyl.
25 -

Zyl.
25 -

IR

e I N, A
2z 77

NN 1 NN
]

40 -

40 -

1%}

32 | M6

50 | M8

(7]

32 | M8

50 | M10

Befestigungsplatte fiir Serie VL1

MD
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Weiteres Zubehor fiir Serie S1

FuBbefestigung fur
kolbenstangenlosen Zylinder
G 16 mm,

Typenbezeichung. SF-13016

Masse kg 0,015

147 + Hub

I

\ 73,5 i 5 2
\ | L
=1 -
e ——— —— —p =P
jESes = HE— I+
BEaRE=——— ]
FuBbefestigung fur _ _ y= =%
kolbenstangenlose Zylinder agm : .
©25-32mm 174N b )
w
of o |
2 x FA + Hub
FA FFl_ .,
W
| | ®
D =j‘ —& _Q; N lL:J —
| — - f @ LIS I\ i o
h \ -’_ I y 1 e
U 4 o —o AR QL)
T T
FuBbefestigung fiir im al
. = ! ]
kolbenstangenlose Zylinder ]
@40-50 mm i ]
wi FH
2 x FA + Hub
FA FF o
. . §
<1 - o >
i u( hd B S I\ 5 ©
I ht! \ _.é_ 1_ ! g e
o "IL L —0— —€ b
T i T
Zyl. @ FA FB FC FD FE FF FG FH Fl FJ Masse kg Artikelnr.
25 116 581 488 40 05 16 27 22 25 55 0,034 SF - 13025
32 1435 68,7 59,2 48 25 185 36 26 3 6,5 0,053 SF - 13032
40 1625 86,5 74,9 63 0,7 125 30 25 25 9 0,116 SF - 13040
50 187,5 1043 924 7 1,3 125 40 25 30 9,3 0,170 SF - 13050
FuBbefestigungen werden ausschlieBlich fiur kurze Hublangen empfohlen (bis 400 mm)
Schwenklager
M5 05,5 05,5
@16 mm - i ‘1 r\ I 6
Cod. SF-24016 R
Masse - p— ; ‘ f&: i =
Kg 0’195 i o ———— —{O) ,,—%_ - OH P - f 3J
é ‘i¥_¢ H
@25 + 50 mm 266 —0
s| Gl ZGK_| GB
ol | ot GF
i T
=N A o
) pg=——N:F=cg Cal
[ ! 5 =
F = {-‘ﬂ \: pary o f-? . o
N1 T3] JF i
GO
2vi GC
é' GA GB GC GD GE GF GG GH GI GJ GK GL GM GN GO Masse kg Artikelnr.
25 735/x25 60 40 445/x25 50 50 55 25 M5 16 55 205 3 8 6,15 0,142 SF - 24025
32 89/+4 100 60 56/+4 64 80 55 30 M6 40 65 30 4 12 82 0,362 SF - 24032
40 1085/x4 100 60 56/+4 64 80 55 30 M6 40 65 30 4 12 82 0,362 SF - 24032
50 nicht vorgesehen
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@16 mm

Masse
Kg 0,132

@16 mm

Masse
Kg 0,129

@16 mm

Masse
Kg 0,160

AnschluB mit Innengewinde M12

56

76,5

AnschluB ohne Innengewinde

Bolzen mit AuBengewinde

@ 25 + 50 mm .
e o ks e
i
ic_
1 Il
— !
Zyl. M
é 1A 1B IC HC izse Artikelnr.
25 | 75,6 18 M12 64 0,076 SF-26025
32 | 87,2 21 M14 84 0,157 SF-26032
40 |106,8 21 M14 84 0,157 SF-26032
50 | nicht vorgesehen
LC
g 25 + 50 mm
__h Woch, 3
< ’_A{ :]_l\
210
!
44—t q —-
Ll He I|
Zyl. Masse
é LA LB LC LD HC kg Artikelnr.
25 | 70,6 13 18 10 64 0,073 SF-28025
32 | 834 17,2 22 12 84 0,152 SF-28032
40 103 17,2 22 12 84 0,152 SF-28032
50 | nicht vorgesehen
HE,
g 25 + 50 mm '
N
s % c | : 1 5
e ! |
AT o
F Sro] |
T He I
Zyl. M
Y| HA HB HC HD HE oo°¢ Artikelnr.
(4] kg
25 | 91,1 335 64 22 M12 0,105 SF-27025
32 |107,7 415 84 243 M14 0,26 SF-27032
40 |127,3 415 84 243 M14 0,26 SF-27032
50 | nicht vorgesehen
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Pneumatische Teleskopzylinder @ 25 + 63 zwei- und dreistufig -M ”ll-
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High-Tech

L e M|
Zwei- oder dreistufiger Teleskopzylinder — | [ | —

Aufgrund des hohen technologischen Gehalts stellt diese Zylinderserie zweifellos das Produkt mit dem hoéchsten
Grad der Technik und der Entwicklung dar, das von den Technikern des Hauses entwickelt wurde.

Einer der wichtigsten Aspekte betrifft die EinbaumaBe: im Vergleich zu einem traditionellen ISO-Zylinder mit
gleichem Hub erreicht man eine Reduzierung um ca. 45% (mit einem dreistufigen Zylinder), was dem Kunden eine
betrachtliche Einsparung fur die Entwicklung und Fertigung der Ausristungen erlaubt. Der Zylinder ist in
Magnetversion und mit Fihrungseinheiten lieferbar (nur fur die zweistufige Version).

TECHNISCHE DATEN

Auf Anfrage:
Betriebsdruck: 1,5 + 10 bar - Magnetsensor DF-... (Abschnitt Zubehor Seite 2).
Umgebungstemperatur: -20°C + 80°C - Band zum Abdecken der Drahte des
Betriebsmedium: Druckluft mit oder ohne Schmierung. Magnetsensoren. Typ. DHF-002100
Zylinderrohr: aus Aluminium, innen und auBen eloxiert - Magnetausfiihrung fir zwei- und dreistufige
Verdrehsichere Kolbenstange aus verchromtem Stahl: mit Zylinder ausgelegt nur fir das Ablesen des
serienmaBig geliefertem Flansch ausgenommen flr die Endhubs (ausgenommen @ 25 mm)
Ausfihrungen mit Kolbenstange mit AuBengewinde. - Flhrungseinheit nur fir zweistufigen
Elastische Endanschléage. Teleskopzylinder (Seite 55-1)

Magnetausfuhrung mit Positionsermittlung, nur fur die
erste Stufe.

Zusammenfassende Tabelle der
Durchmesserkombinationen

Cil.
Te;lye"srl](ggric- ein?tufig zweisQ:ufig dreigufig
. .. 25 25 16 -
Zylinderschlussel 32 32 20 -
RT| | 2 2 0 | (032| (0600 | L 40 40 25 16
50 50 32 20
63 63 40 25

Variante ZYLINDERTYP

0 = doppelwirkend Bohrungsabstéande ISO,

Standardhublangen (mm) Kolbenstange mit Innengewinde

3 = doppelwirkend, Bohrungsabstande ISO, Kolbenstange
mit AuBengewinde

DURCHMESSER

i Zweistufig: @ 025-032-040-050-063 mm
ylindertyp Dreistufig: @ 040-050-063 mm

STANDARDHUBLANGEN
Stufen

zweistufig

Kolbenstange 0100-0120-0160-0180-0200-0300-0400-0500-0600-0700
0800-0900-1000-1100-1200

i Max. Hub: @25 0300 mm
Serie @32 0400 mm
J40 0600 mm
@50 0900 mm
@63 1200 mm

Durchmesser

Pneumatische Teleskopzylinder in Magnetausfihrung mit

verdrehsicherer Kolbenstange, elastischen Endanschlagen drelstufig
und Flansch. @ 032 = 063 mm. 0150-0180-0210-0240-0270-0300-0360-0450-0600-0750
’ 0900-1050-1200-1500-1800

2___ verchromter Stahl ggg }ggg mm
1... nichtrostender Stanhl

VARIANTE
STUFEN

ohne Flansch
2__. zweistufig frei drehende Kolbenstange
3. dreistufig

mit teleskopischem Magnethalter fur 2°-3° Stufe.

zr-
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Zweistufiger Teleskopzylinder Dreistufiger Teleskopzylinder
Theoretische Krafte ausgedriickt in N (0,102 kg) Theoretische Kréafte ausgedriickt in N (0,102 kg)
Z;‘;':;‘,:gf,‘f’ Nutzflache (mm?2) Betriebsdruck (bar) [%r:.'es:ff,fr Nutzflache (mm?) Betriebsdruck (bar)
zylinder 2 4 6 8 10 zylinder 2 4 6 8 10
25 Schubkraft] 201 [ 41 & | 123 | 164 | 205 40 | Schubkraft[ 201 41 & | 123 | 164 | 205
Zugkraft | 111 [ 22 43 65 87 | 108 Zugkraft | 111 2 23 | &5 | 87 | 108
32 Schubkraft|f 314 | 64 | 128 | 192 | 256 | 320 50 | Schubkraft| 314 | e+ | 128 | 192 | 256 | 320
Zugkraft | 201 [ 41 8 | 123 | 164 | 205 Zugkraft | 201 4 & | 123 | 164 | 205
20 Schubkraftf 490 [ 100 | 200 | 300 | 400 | 500 63 | Schubkraft| 490 | 100 [ 200 | 300 | 400 | 500
Zugkraft | 377 | 77 | 154 | 231 | 308 | 384 Zugkraft | 377 | 77 | 154 | 231 | 308 | 384
50 Schubkraftf 804 | 164 | 328 | 492 | 656 | 820
Zugkraft | 603 [ 123 | 246 | 369 | 492 | 615
63 Schubkraft| 1256 | 256 | 512 | 769 | 1025 1281
Zugkraft | 1055| 215 | 430 | 646 | 861 | 1076

Maximaler Drehmoment  Nenntoleranzen aufden Der Teleskopzylinder arbeitet unter optimalen
Bedingungen bei axialer Last, d.h. mit Zylinder in

[Nm] fiir verdrehsichere  Hub (mm)

Kolbenstange senkrechter Position, nach oben oder nach unten.

zyl. Moment Zyl. Toleranz Er kann natiirlich auch waagerecht und mit
[} 2 stufiq | 3 stufig o | 2stufiq | 3 stufig tiberhangender Last arbeiten; in diesem Fall muB
o5 05 N o5 ¥ 2/0 jedoch folgendes beachtet werden:

32 0,8 - 32 - die maximalen Hublangen missen um 50 % reduziert
40 1 0,5 40 | +3,2/0 +4/0 werden im Vergleich zu den maximalen

50 2 0,8 50 Nennhublangen.

63 8 1 &3 - Zylinder mit Fiinrungseinheiten anfordern.

- die Radialbelastung mit anderen Systemen abstitzen

(Wagen, Gleitschuhe, Gleitfihrungen)

Das nachstehende Beispiel veranschaulicht das Verhéltnis der EinbaumaBe
zwischen verschiedenen Zylindertypen mit demselben Hub von 300 mm.

Zylinder ISO 6431

-50% . . .

== g Zweistufiger Teleskopzylinder
-60% T .

- U Dreistufiger Teleskopzylinder

Zylinder 1SO 6431

5-30% Zweistufiger Teleskopzylinder
-30% Dreistufiger Teleskopzylinder
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Maximale Abmessungen zweistufiger Teleskopzylinder mit Bohrungsabstanden ISO

L=

Zweistufiger Teleskopzylinder mit Flansch RT220...

oFF

~
*
~—~

fan)

FA PL PJ +1/2 Hub PL
RO | I
GG EE EE
=
[&]
@ Q) = =
77 Y/ - -
- / D ‘A |
o|elg|s m[ @% 2 3 (DA - -© I
- ,d\ = v,
2 IZ\ e |y e
[ AR N 2 '5[.& — )
© )| ® g
A=Y
1 LB g SW2
E1 BG WL
E2 ZA +1/2 Hub WH
2 +1/2 Hub M
ZX +1/2 Hub

Zweistufiger Teleskopzylinder Magnetausfiihrung RT220_..M

(#) Achtung: die Magnetsensoren der Serie DF_.. diirfen nur in der Nahe des

teleskopischen Magnethalterstangchens angebracht werden (wie in Zeichnung
angegeben).

—

\

o

I

=9
e

- i
Zweistufiger Teleskopzylinder ohne Flansch RT 220_..1
PL PJ + 1/2 Hub PL
I I
EE EE
AF
. P1
N\
I Eenes o
memlj{ Ate)Haa 3l 1@ - & |53 8
G Al 1=
o 7
\EJ J s ~ =
16 LB g L
E1 BG WL
E2 ZA +1/2 Hub WH
ZJ +1/2 Hub
Zweistufiger Teleskopzylinder mit Kolbenstange mit AuBengewinde RT223_..
PL PJ + 1/2 Huo PL
T I
EE EE
| ! P1 SW1
4 @
ifss m]:’[ ~E> 5 Tk — -G)J N z[é g
. y U
Ot c® 1D -
\S Z Csw
6 LB & LW
£l BG = WL
E2 ZA +1/2 Hub WH
ZJ +1/2 Hub
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L U Gl |
ll /l
[ |
Zg' AF AQG AM BC BG C% ﬁ?: DQF DQG I?T E1 E2 E3 FA 3: GG HG| KF
25 10 22 22 M5 16 22 2 6,1 5 8 37 39 18 15,6 | 30 5 9 | Me
32 12 28 22 M5 18 26 14 8,2 5 9 46 50,5 16 | G1/8 19,8 | 37 52 11| M8
40 12 33 22 M5 18 32 14 8,2 5 9 56 60,5 16 | G1/8 23,3 | 42 52 15| M8
50 16 42 24 M6 24 40 18 10,2 6 11 66 70,5 16 | G1/8 29,7 | 52 6,2 19 | M10
63 16 50 24 M6 24 48 18 10,2 6 11 79 83,5 38 | G1/8 35,4 | 64 6,2 25 | M10
Zyl. %] (%]
o KK LB | LK|LM |LW {\am| P1 | PJ | PL RR RT | SW | SW1 [Sw2 | TG | WH | WL | ZA | ZJ | ZX
25 [M10X1,25| 4,5 1 8 |45 10 2 32 8 4,2 M5 8 17 - 26 17 7 48 6| 73
32 |[M10X1,25| 5,3 2110 | 5 |12 | 25| 43|75 5,2 M6 10 17 17 32,5 13 7 58 71 | 81
40 |M10X1,25| 5,3 2|10 | 5|12 | 25| 45|75 5,2 M6 10 17 19 38 12 7 60 72 | 82
50 |[M12X1,25| 6,5 2112 | 6 |16 | 2,5 | 46 | 7,5 6,6 M8 13 19 24 46,5 15 8 61 76 | 88
63 |M12X1,25| 6,5 2|12 | 6 |16 | 25| 50 | 7,5 6,6 M8 13 19 24 56,5 15 8 65 80 | 92
Masse
RT220...
2yl. Zyl. Zunahme | Bewegl. Teil | Zunahme
Hub “0” pro mm Hub pro mm
2 @ Hub (g) 0" (9) Hub (g)
25 200 2,45 74,2 1,2
32 270 3,02 124,6 1,4
40 419 3,77 182 1,6
50 640 5,28 314 2,6
63 1005 6,33 480 2,72
RT220...M
Zyl. Zunahme | Bewegl. Teil | Zunahme
Zyl. Hub “0” pro mm Hub pro mm
2| W Hub (@ | ‘(@ | Hub(g)
32 245 3,02 137,6 1,5
40 380 3,77 188,5 1,7
50 572 5,28 318 2,7
63 910 6,33 487 2,8
RT220...1
Zyl. Zunahme | Bewegl. Teil | Zunahme
Zyl. Hub “0” pro mm Hub pro mm
o © Hib(@ | "0 @ | Hub(
25 238 2,45 67,2 1,2
32 245 3,02 99,6 1,4
40 380 3,77 142,5 1,6
50 572 5,28 246 2,6
63 910 6,33 385 2,72
RT223...
2yl. Zyl. Zunahme | Bewegl. Teil | Zunahme
Hub “0” pro mm Hub pro mm
2 @ Hub (g) “0” (g) Hub (g)
25 270 2,45 79,2 1,2
32 275 3,02 129,6 1,4
40 410 3,77 172,5 1,6
50 617 5,28 291 2,6
63 955 6,33 430 2,72
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Maximale Abmessungen dreistufiger Teleskopzylinder mit Bohrungsabstianden ISO .

LJ:

Rl |

Dreistufiger Teleskopzylinder mit Flansch RT230...

A PL PJ +1/3 Hub PL
[ f
GG EE EE
% D
. \/r ?_ /
% / g — |
ms‘éﬁm[ @ 2 3 e 1o &
n \ o) S
lf%!\ Sl h'; | )
% 5, x ]
16 LB &
=Y
E1 BG
E2 7A +1/3 b
ZJ +1/3 hub
ZX_+1/3 Hub

Dreistufiger Teleskopzylinder Magnetausfiihrung RT230...M
FA

*)

(¢)Achtung: die Magnetsensoren der Serie DF... diirfen nur in der

Néhe des teleskopischen Magnethalterstdngchens angebracht werden
(wie in Zeichnung angegeben).

*)

. A
o b=

=/ ==

e

1 Y

HG
FF
]

-~

&3

W

#0G

X +1/3 Hub

Dreistufiger Teleskopzylinder ohne Flansch RT 230_..1

PL| PJ + 1/3 Hub IPL
EE EE

AF

P1

Fan
A4

|
©
A\
N
FK
9DF
MM
DD
gcC

a
Y
glel L
LB g LW
B W]
ZA +1/3 Hub WH
ZJ +1/3 Hub

Dreistufiger Teleskopzylinder mit Kolbenstange mit AuBengewinde RT233...

PL PJ + 1/3 Hub IPL
|
EE EE
=
W' P1 3 SW1
T B ’ [ ]|
ol zz[ ~E~ 5 D —— R - €818
) n
i A A
fan) 5 i -
Qa1 ' -
SW
16 LB g LW
£l BG WL |
E2 ZA +1/3 Hub WH
2 + 1/3 Hup
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Zyl. o o|op1| 0| 0 |0 | @ o
o AF AG AM | BC BG cc | Hi1! oo | oF |pg | DT E1 E2 E3 EE FA FE | GG | HG | KF
40 10 28 22 M5 18 | 32 14 22 | 6,2 ) 9| 56 60,5 16 | G1/8 19,8 | 37 52 11 M6
50 12 28 22 M5 24 40 18 26 | 8,2 5 11| 66 70,5 16 | G1/8 19,8 | 37 52 11 M8
63| 12 | 33 22 | M5 24 | 48 | 18 32 | 82 5 | 11| 79 83,5 | 38 | G1/8 23,3 | 42 | 5.2 15 | M8
Zyl. o 9
o KK LB | LK| LM | LW MM P1 PJ | PL | RR RT | SW | SW1 |SW2 | TG |WH | WL | ZA | ZJ | ZX
40 M10X1,25 5,3 2| 10 5 10 | 2,5 45 | 75 | 52 M6 8 17 17 38 22 7 60 82 92
50 M10X1,25 6,5 2110 5 12 | 25 46 | 75 | 6,6 M8 10 17 17 | 465 | 24 7 61 85 95
63 M10X1,25 6,5 2| 10 5 12 | 25 50 | 75| 6,6 M8 10 17 19 | 56,5| 25 7 65 90 | 100
Masliche Abweichungen der Serie RT230...M
Zyl.| o o o
o AG | BC DG FA FF GG | HG | LM |sw2 | 2X
40 33 | M5 5 23,3 42 (52| 15 10 19 R
50 42 | M6 6 29,7 52 (62| 19 12 24 97
63 5 | M6 6 35,4 64 (62| 25 12 24 102
Masse
RT230...
vl Zyl. Zunahme | Bewegl. Teil | Zunahme
Yl Hub “0” pro mm Hub pro mm
o © Hub () | “0"(9 | Hub()
40 399 3,9 162 1,75
50 591 5,07 265 2,37
63 939 6,34 417 2,75
RT230...M
2vi Zyl. Zunahme | Bewegl. Teil | Zunahme
Y- Hub “0” pro mm Hub pro mm
o @ Hub (@ | “0"(9 | Hub(g
40 374 3,9 191 2
50 553 5,07 306,5 2,62
63 871 6,34 459 3
RT230...1
Zyl. Zunahme | Bewegl. Teil | Zunahme
Zyl. Hub “0” pro mm Hub pro mm
o © Hib @ | ‘0'(@ | Hub(g
40 374 3,9 137 1,75
50 552 5,07 225,5 2,37
63 871 6,34 349 2,75
RT233...
vl Zyl. Zunahme | Bewegl. Teil | Zunahme
Yl Hub “0” pro mm Hub pro mm
o © Hub (@) | “0"(9 | Hub (9
40 405 3,9 168 1,75
50 583 5,07 256,5 2,37
63 902 6,34 380 2,75
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Montageelemente fiir zweistufige Teleskopzylinder @ 25 + 63,

dreistufige @ 40 - 63 mm (ohne Befestigungsschrauben)

Vorderer oder hinterer Flansch aus verzinktem Stahl
SELHE ] 76) fir Zyl. 25 (2 Bohrungen) ZE) +1/3 Hub
= g = O
. | e
= | N
1 k Bl { o 5|
2H(2) +1/2 Hub £ ZF(2) +1/2 Hub
Zyl. |@d2 O FB R TF )
o |H11| E | H13 |W(2)| W(3)|MF | ys14 | JS14|UF |ZF(2)|ZF(3)|ZH(2)| ZH(3)| Masse Kg| Artikelnr.
25|24 |40 |66 | 7 - [10] - 60 |76| 83 - 58 - 0,18 |RTF-12025
32 (30 45| 7 3 - |10 32 64 |80| 91 - 68 - 0,20 KF-12032
40|35 |52 | 9 2 12 (10| 36 72 [90| 92 | 102 | 70 70 0,25 KF-12040
50|44 |65| 9 3 12 12| 45 90 [110| 100 | 109 | 73 73 0,50 |RTF-12050
63|52 |75 | 9 3 13 12| 50 | 100 [120| 104 | 114 | 77 77 0,65 |RTF-12063
WinkelfuBbefestigungen aus verzinktem Stahl
XA(3) +1/3 Hub
10 YA2) +1/2 Hub e se'\‘e 5~
- S yau -9
. ““9550“ se‘\\.e 32
ae‘es“g \¢25
= (hal
I ‘qr Hl |
AU
SA(2) +1/2 Hub
\ SA3) +1/3 Hub |
Zyl. |9AB| AH | AO AU | E
o |H13|4S15 | max|AT|+0,2| max|SA(2)| SA(3)| TR|XA(2)| XA(3)| Masse Kg| Artikelnr.
25 |66 | 30 | 6 | 4|16 |40 | 80 - | 26| 89 - 0,04 |RTF-13025
32| 7 | 32 |11 |4|24]|50 | 106 - | 32| 105 - 0,07 | KF-13032
40| 9 | 36 | 15 | 4|28 |58 | 116 | 116 [ 36| 110 | 120 0,09 |KF-13040
50| 9 | 45 | 15 | 5|32 |70 | 125 | 125 | 45| 120 | 129 0,20 |RTF-13050
63| 9 | 50 | 15 |5 (32|85 | 129 | 129 [ 50| 124 | 134 0,20 |RTF-13063
Hinterer Gelenklagerbock aus AluminiumdruckguB mit Bolzen aus verzinktem Stahl
XD(3) +1/3 Hub
MR bii‘ T
cB
uB
XD(2) +1/2 Hub E
Zyl. | cB |@CD uB
o |H1a| Ho | E |FL| L |MR|p14|XD(2)|XD(3)| Masse Kg| Artikelnr.
32| 26| 10 [48|22| 12 11| 45 | 103 - 0,06 |KF-10032A
40 | 28 | 12 |54|25| 15/ 13| 52 | 107 | 117 0,08 |KF-10040A
50 | 32| 12 (65|27 |15/ 13| 60 | 115 | 124 0,15 |KF-10050A
63| 40| 16 [75(32|20[ 17| 70 | 124 | 134 0,25 |KF-10063A
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U=

X0(3) +1/3 Hub

CD,

=

MR1

Hinteres Gelenklager aus AluminiumdruckguB

XD(2) +1/2 Hub

Fir Zylinder @ 25; es ist méglich, den
Gelenklagerbock zusammen mit MF-
21025 der Serie Mikrozylinder 1ISO
6432 zu verwenden.

Zyl. | @CD EW toll. .
o H9 E +0,2 FL| L | MR1 |XD(2) | XD(3) | Masse Kg | Artikelnr.
25 8 [38| 16 ([20[14| 8 93 - 0,027 | RPF-11025
32| 10 [ 48| 26 |[22]12| 15 | 103 . 0,08 KF-11032
40| 12 [ 54| 28 (25|15 18 | 107 | 117 0,10 KF-11040
50| 12 [ 65| 32 [27[15| 20 | 115 | 124 0,17 KF-11050
63| 16 [ 75| 40 (32|20 23 | 124 | 134 0,25 KF-11063
Hinteres Drehgelenklager aus AluminiumdruckguB
XD(3) +1/3 Hub
ER
XD(2) +1/2 Hub
Zyl. |gCN .
@ | Ho E [EN |ER|EU |FL | L |XD(2) | XD(3)|Masse kg | Artikelnr.
32|10 | 48|14 |15 (10,5 |22 | 14 | 103 : 0,10 | KF-11032S
40 | 12 | 54| 16 |18 | 12 |25 |[16,5| 107 | 117 0,20 | KF-11040S
50 | 12 | 65| 16 |20 | 12 |27 |[17,5| 115 | 124 0,30 | KF-11050S
63|16 | 75|21 |23 | 15 |32 |21,5| 124 | 134 0,35 | KF-11063S
Gegengelenk 90° aus AluminiumdruckguB
FG
|
] e geite 2
u -
81 5sC o .‘3‘32 R
J <gungd 550\
) petestid .9
gor A
i
LﬂL I
) €
FE E/
Zyl. |ocD| FA FG o o .
o | Ho |Js15|FB|FC| FD | FE | +02| FH | FI | F1 | F2 |Masse kg| Artikelnr.
32 [ 10| 32 [10]1,2|325( 4655 26 | 9 |6,4/55(10,5] 0,10 |KF-19032
40 [ 12| 36 (12|26 38 |51,5| 28 | 9 |6,4/55(10,5/ 0,20 |KF-19040
50 | 12| 45 [12]0,3|46,5/ 63,5 32 | 9 [8,4| 5 (135 0,30 |KF-19050
63| 16 | 50 [16(3,3|56,5( 73,5| 40 [10,5| 8,4| 5 13,5 0,35 |KF-19063




L |
Technische Merkmale } [
L i |

Fuhrungseinheiten fur Druckluftzylinder geeignet fur:

Zylinder Kolbenstan- Kurzhub- Kompakt- Teleskop-
ISO 6431 - 6432 | genlose Zylinder zylinder zylinder zylinder
Serie M Serie S1 Serie W STRONG zweistufig
016 + 25 Q25 =+ 50 g 25 + 100 Serie RS Serie RT2
Serie K/KD 0 32 + 63 0 32 + 63
0 32 + 100

KONSTRUKTIONSMERKMALE

AuBenprofil Filhrungsstangen aus StrangpreBaluminium

Robustheit und Zuverlassigkeit dank gro dimensionierter, hohler,
verchromter Fithrungsstangen

Wirtschaftlicher Betrieb aufgrund verschleiBfester Materialien,
dadurch hohe Lebensdauer (7000 - 10000 km)

Widerstandsfahigkeit und gerduscharmer Betrieb durch selbstschmierende
Flhrungsbiichsen aus speziellem Stahl

Standardisierte Ausfiihrungen, aber auch kundenbezogene Modelle auf Anfrage
Bewahrte hohe Widerstandsféahigkeit bei Spitzenbelastungen

Sicherheitsabstand von 25 mm zur Vorbeugung von Unfallen fir alle
Modelle nach EN 349

R

TECHNISCHE DATEN

Betriebsdruck:

2 + 10 bar 3 + 10 bar 2 + 10 bar 2 + 10 bar 2 + 10 bar

Umgebungstemperatur:
-20°C + 80°C

GROBEN

16 + 100 40 + 80 25 +100 32 +- 63 32 +- 63

STANDARDHUBLANGEN (mm)

25 + 1000 bis 5+75 15 + 800 120 + 1200
800 mm max

Min. und max. Hublangen, siehe entsprechende Typenschliissel

35-11
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Diagramme Nutzlast pro Lange der Fiihrungseinheit

Rl |

U

Sollten Giberstehende Lasten Drehmomente verursachen, miissen die maximalen Belastungswerte und
anwendbaren Drehmomente auf 75% reduziert werden.

200 40o 600 ggg 1000 {50 1400 1gog 1800 5000 2200 5400 260058403000
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»
>
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Flihrungseinheiten fiir Zylinder Serie STRONG

U=

J 64| (RS 3 3 | |0060| | B

Zylindereigenschaften

Hub (mm)

Zylinderdurchmesser (mm)

GréBe Fiihrungseinheit

Zylindertyp

Typ Fiihrungseinheit

Serie

Die Fihrungseinheiten sind serienmaBig mit einem
Sicherheitsabstand von 25 mm zur Verhiitung von Unféllen nach
EN 349 gebaut

R

J = Familie Fihrungseinheit far
Kompaktzylinder STRONG @ 32 + 63 mm

TYP FUHRUNGSEINHEIT

64 = geschutzter Zylinder

65 = geschutzter Zylinder, durchgehende
Offnung

66 = geschutzter Zylinder, durchgehende
Offnung zwei Platten

67 = geschutzter Zylinder, zwei Platten
Alle Typen mit Stangenabstreiferbuchsen

ZYLINDERTYP
Zylinder Serie STRONG mit langem
Kolben(RS22J auf Anfrage) mit Zylinderrohr um

180° gedreht im Vergleich zu den Speisungen
zur Aufnahme der magnetischen Sensoren

GROBE FUHRUNGSEINHEIT

3 = 32 nur fur Zylinder @ 32
4 = 40 nur fur Zylinder @ 40
5 = 50 nur fur Zylinder @ 50
6 = 63 nur fur Zylinder @ 63
ZYLINDERGROBE

3 =32

4 =40

5 =50

6 = 63

HUBLANGEN FUHRUNGSEINHEIT

Standardhublangen mm:
0015 + 0800 mm

ZYLINDEREIGENSCHAFTEN

A = Zylinder mit langem Kolben
B = Zylinder mit langem Kolben und
Feststelleinheit

Vs

50-11



Flihrungseinheiten fiir Zylinder Serie STRONG

CHl |
a

J64.__, 2 Fihrungsbiichsen

AS H2 + Hub
Al H1 + Hub H4 H3
A3 H5
& ¢
17 GD NE. i
o e
o—o—1—° — g
5 (D)o ¥ o o o » 1
< Qy < < < < <
4 =
- N\l & .
&\::
G2 SwW1
J
\2
CH E1
J65..., auf Anfrage, fiir ] Diese Version beinhaltet die Zunahme
Hublangen Giber 50 mm | = von “H2” um den in der Tabelle
Fiihrungseinheiten mit e — = aufgefiihrten Wert “H6”.
durchgehender , —— - Zg- He
Offnung* zur &% *ﬁ:’l = —
Positionierung de_r 5| & 20 12
Magnetsensorenin = 0 7
Zwischenstellungen. L 63 14
Hé
Grode |
Fihungs- ’ A1 A2 A3 A4 A5 | A6 A7 | A8 | C CH E1 E2 | E3 E4 E5 | G1
einheit 2
32 | 32 38 108 | 32,5 | 325 | 46 | 82 | 55 | 120 | 85 | 22 | 38 | 8 | 5 6,4 | 10,4 | M6
40 | 40 42 118 | 38 38 54 | 90 | 65 | 130 |95 | 22 | 42 | 90 | 5 64 | 10,4 | M6
50 | 50 | 481 | 140 | 465 | 465 | 69 [110 | 80 | 155 [ 115 | 27 | 48 | 110 | 65 | 84 | 134 | M8
63 | 63 56 | 157,5 | 56,5 | 56,5 | 79,5 | 120 | 95 | 175 [130 | 30 | 56 | 120 | 7,5 | 10,5 | 17,5 | M8
Groe |
F‘;ﬁrm:%s- % | G2(*) | H1 + hub (**) | H2+hub(**) |H3 |H4| H5| J | K | L1 | L2 N [swi| v | Y z
1| T
32 32 |@6H8| 78+ hub(**) | 113 +hub (**) [ 10 |25 14 | 11 [ 20 | 58 | 120 | 2,62 | 13 [1/8” [ 10,78 | M16x1,5
40 | 40 [@8H8| 82+hub(**) | 117+hub(**) |10 [25| 13| 11 [ 22| 66 | 130 | 2,62 | 16 |1/8” | 10,78 [ M18x1,5
50 | 50 |@8H8| 91+hub(**) | 128+hub(**) |12 [25| 11| 7 [ 25| 84 [ 155 | 2,62 | 18 [1/8” [ 10,78 | M20x1,5
63 | 63 |@8H8| 98 +hub(**) | 185+hub(**) |12 [25| 11| 7 [ 28| 98 | 176 | 2,62 | 18 | 1/8" | 10,78 [ M22x1,5
| zyi Masse Hub “0” in gr. Massezunahme (gr.) pro Achtung: die Platten fiir die GréBen 63
GroBe| “5 T e _h’ft‘m,;ﬂ:'m‘:;s — sind auf den 4 Seiten abgeschragt
uhrungseinner inder elleinner uhrungseinnel inder .
° i ° tange | % gemaB nachstehender Tabelle:
32 | 32 1024 303 - 6 25 | 2,65
40 | 40 1325 483 - 7 28 4 Iy
50 | 50 2159 739 - 11 37| 56 WJ )
GroBe a
63 | 63 3025 1127 - 13,6 47 | 655 [
{:’} | 16 63 20°
|

*

In Verbindung mit PaB-Stift, Toleranz m6.

** Mindesthub MAGNETZYLINDER fur GroBen 32 und 40 = 20 mm / fur GréBen 50 und 63 = 15 mm.

ACHTUNG: fiir alle GroBen bis Hub 50 mm ist die Offnung des stranggepreBten Kérpers durchgehend in

Ubereinstimmung mit den Speisungsanschliissen.

511
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Rl |

=l

J 64.__B, 2 Fiihrungsbiichsen mit Feststelleinheit

A7 )
AS H2 + Hub 5
Al H1 + Hub H4 H3 N P1
A3 A_ HS L1
38 l |
i Ga 1\1 N ! i 1
r— + s — —
o F
o018 - : E@/—\ﬁf n
O 3 go g2 . 8 © o o @ o
< ! NN A
NV J L LI
i A - [
G2 — SwWi J E4
v E5
_on_| o
Querschnitt. A-A
GroBe 2yl
Flbangs | “2" | H1 + hub (**) H2+ hub (**) H4 | H5 | P1 P2
einheit
32 32 151 + hub (**) 188 + hub (**) 27 16 | 83,5 | 50
40 40 158 + hub (**) 194 + hub (**) 26 14 | 91,5 | 58
50 50 173 + hub (**) 209 + hub (**) 24 10 |106,5| 70
63 63 187 + hub (**) 223 + hub (**) 24 10 | 129 | 85

* In Verbindung mit PaB-Stift, Toleranz m6.

** Mindesthub MAGNETZYLINDER fur GroBen 32 und 40 = 20 mm / fur GréBen 50 und 63 = 15 mm.

| zy. Masse Hub “0” in gr. Massezunahme (gr.) pro
GroBe mm Hub
2 Fuhrungseinheit Zylinder |Feststelleinheit| Flhrungseinheit 'Futha"r"ggess” Zylinder
32 | 32 2241 303 779 6 2,5 2,65
40 | 40 2876 483 992 7 2,8 4
50 | 50 4590 739 1528,5 11 3,7 5,6
63 | 63 6606 1127 2370 13,6 4,7 6,55

Fiir Befestigungszubehor siehe Abschnitt High-Tech Seite 58-I1.
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Fiihrungseinheiten mit Mittenbefestigung, geschiitzter Zylinder

CHl |
a

J67...,2 Flihrungsbiichsen

A5
N
A1 H3 H4 + Hub H1 + Hub H4 H3 —'L‘
A3 l M H5 L1
5 ; MU
4 GD ¥ [ ! ! |
il m : | E
¢ - p— ;
@0 ;[ﬁow s Sy 4-D—
o
o ; 5
- 1
@ 7 1 POy
‘Q :/‘ﬁ /7— - [‘?
G2 SW1 J
A E4 I
v L _’J H2 + 2 Hub 5
CH ] o
Querschnitt. A-A
J66... auf Anfrage fir Hublangen _Tﬁz—l Diese Version beinhaltet die
uber 50 mm Fuhrungseinheiten _72 i =y Zunahme von “H2” um den in der
mit durchgehender Offnung* < E Tabelle aufgefiihrten Wert “H6”.
zur Positionierung der a zyl
h e T @ . Hé
Magnetsensorenin [}
Zwischenstellungen. al 32 11
TL]ZL_’ 40 12
L 77 L 50 14
H6 63 14
GroBe
Filnungs- Zyl. A1 A2 A3 A4 A5 A6 | A7 A8 c CH | E1 | E2 | E3 | E4 | E5 | G1
einheit %]
32 32 38 108 32,5 325 | 46 82 55 120 | 85 | 22 | 38 | 82 5 | 6,4 |10,4| M6
40 | 40 42 118 38 38 54 90 65 130 | 95 | 22 | 42 | 90 5 | 6,4 |10,4| M6
50 | 50 [ 48,1 140 46,5 465 | 69 110 | 80 155 | 115 | 27 | 48 | 110 | 65 | 8,4 | 13,4| M8
63 63 56 157,5 56,5 56,5 | 795 | 120 | 95 175 [ 130 | 30 | 56 | 120 | 7,5 | 10,5 117,5| M8
GréBe 201
m é' G2(*) | H1+hub(**) | H2+2hub(**) | H3 | H4 | H5 | J K L1 | L2 N sSwi| v N
32 [ 32 ([@6H8 | 78 +hub(**) | 148 +2hub(**) | 10 | 25 [ 14 | 11 | 20 58 | 120 | 2,62 13 | 1/8” [ 10,78
40 | 40 [@8H8 | 82+hub(**) | 152+ 2hub(**) | 10 | 25 | 13 | 11 | 22 66 | 130 | 2,62 16 | 1/8” | 10,78
50 | 50 [@8H8 | 91 +hub(**) | 165+ 2hub (**) | 12 | 25 | 11 7 | 25 84 | 155 | 2,62 18 | 1/8” [ 10,78
63 | 63 |[@8H8 | 98+hub(**) | 172+ 2hub(**) | 12 | 25 [ 11 7 | 28 98 | 176 | 2,62 18 | 1/8” | 10,78
|z, Masse Hub “0” in gr. Massezunahr:eb(gr-) pro Achtung: die Platten fir die GroBen 63
GroBe| “ e sind auf den 4 Seiten abgeschragt
Fih inheit Zylind Feststelleinheit| Fuh inheit Zylind .
uhrungseinner ylinaer elleinner uhrungseinnei tange ylinaer gemaB nachstehenderTabe"e:
32 | 32 1092 330 - 6 25 | 265
40 | 40 1428 483 - 7 2,8 4 a
50 | 50 2264 739 - 11 37 5,6 (‘\
63 | 63 3159 1127 - 13,6 4,7 6,55 GroBe o
Q’} 16 63 20°

*

ACHTUNG: fiir alle GréBen bis Hub 50 mm ist die Offnung des stranggepreBten Kérpers durchgehend in

In Verbindung mit PaB-Stift, Toleranz m6.
** Mindesthub MAGNETZYLINDER fir GréBen 32 und 40 = 20 mm / fir GréBen 50 und 63 = 15 mm.

Ubereinstimmung mit den Speisungsanschliissen.

_E

}
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U=

J67...B, 2 Fiihrungsbilichsen mit Feststelleinheit

H2 + 2 Hub !
N
H3 H4 + Hub H1 + Hub He H3 -

A5

Al

A3 HS L1
Al

— [? , :
R ==t |
i RTC Y Y [ | o o 1T A Sl
U= =rNIN| 7l
— _
1

H G2 -

P1

€y
t

G2 ‘I

O—©&
Lo |
A8
c
A2
A8

@)

A

Bo
S
7

&
Ve

A\
5

iy
" I
S J E4

E3

Querschnitt. A-A

GréBe
Fiihrungs-
einheit
32 32 151 + hub (**) 225 + hub (**) 27 16 83,5 50
40 40 158+ hub (**) 230 + hub (**) 26 14 91,5 58
50 50 173 + hub (**) 245 + hub (**) 24 10 |106,5| 70
63 63 187 + hub (**) 259 + hub (**) 24 10 129 85

Zyl.
é H1 + hub (**) H2+ hub (**) Ha | H5 | P1 | P2

* In Verbindung mit PaB-Stift, Toleranz m6.

** Mindesthub MAGNETZYLINDER fur GroBen 32 und 40 = 20 mm / fur GréBen 50 und 63 = 15 mm.

i 2. Masse Hub “0” in gr. Massezunahme (gr.) pro
GroBe mm Hub
o Fithrungseinheit | Zylinder |Feststelleinheit| Fthrungseinheit Fug":;gess' Zylinder
32 | 32 2492 303 779 6 2,5 2,65
40 | 40 3165 483 992 7 2,8 4
50 | 50 4998 739 1528,5 11 3,7 5,6
63 | 63 7153 1127 2370 13,6 4,7 6,55

Fir Befestigungszubehor siehe Abschnitt High-Tech Seite 58-I1.
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Zylinderschlissel Fiihrungseinheiten GroBen 32 +~ 63 mm fiir zweistufige -. ﬂ ” cill

Teleskopzylinder Magnetausfiihrung

J 64 | |RT2

4 0800

Hub (mm)

Zylinderdurchmesser (mm)

GréBe Fihrungseinheit

Zylindertyp

Typ Fiihrungseinheit

Serie

EN 349 gebaut

R

Die Fihrungseinheiten sind serienmaBig mit einem
Sicherheitsabstand von 25 mm zur Verhiitung von Unféllen nach

J = Familie Fihrungseinheiten
TYP FUHRUNGSEINHEIT

64 = Fuhrungseinheit flr geschditzten
Teleskopzylinder mit Kolbenstangen
Abstreiferblchsen

ZYLINDERTYP

RT2 = zweistufiger Teleskopzylinder
GROBE FUHRUNGSEINHEIT

32 nur fur Zylinder @ 32
40 nur fur Zylinder @ 40
50 nur fur Zylinder @ 50
63 nur fur Zylinder @ 63

ZYLINDERDURCHMESSER

o o bW
] ]

3 =32
4 =40
5 =50
6 =63

HUB FUHRUNGSEINHEIT

Standardhubléangen in mm:
0120-0160-0180-0200-0300-0400-0500-0600-
0700-0800-0900-1000-1100-1200
Hubldngen min.-max.:

@ 32 0160 + 0400 mm

@ 40 0160 <+ 0600 mm

@50 0120 + 0900 mm

@ 63 0120 = 1200 mm

55-11
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Technische Daten J64RT

Biegungsdiagramm gemaB Lange der Fiihrungseinheit

Biegung unter Eigengewicht

Biegung unter Belastung 10N

1,2 3,5
68/ 3,0
| 1.0 ‘ / ‘ 63 /
£ |
= 2,5
Z| 08 / y
1) 50 2,0
5 0,6 | / 50 /
8 40 y/ 1.5
[0}
3|04 — o //
5 2,/ o — -5 — ©— i’
()]
3| 02 | Z 0,5 . |
@ = ‘J/ |
0,0 . T 0,0 - T T
0 500 1000 1500 O 500 EEM 1000 1500
Uberstand [mm]
Anwendungsbeispiele:
Beispiel zur Errechnung der Biegung
Die Gesamtbiegung der Fithrungseinheit wird bestimmt indkem Werte des maximalen Widerstandsmoments MR
die Biegung unter dem Eigengewicht mit der Biegung durch
die Belastung summiert wird. Mr
Fur Belastungen, die von 10 N oder 100 N (Werte der Kurve) abweichen, .
erhalt man die Biegung indem man den Kurvenwert K GriBe MR
mit nachstehendem Verhéltnis multipliziert: 32 4,7
40 7,8
Q (Belastung) P %0 10
f=K-: 63 10,2

10 N

Beispiel: Fiihrungseinheit GroBe Y Lange L &Y m und
Belastung Q 25N.

Auf der entsprechenden Kurve der Biegung unter

Belastung 10N erhalte ich einen Koeffizient von [Jf] (auf der

Kurve in Negativ angegeben)

Daher:

25
f=08-—=2mm
10

zu dem so ermittelten Wert den entsprechenden
Biegungswert der Fuhrungseinheit unter dem
Eigengewicht addieren.

80

Errechnung des Drehmoments

Far die Errechnung des Drehmoments M1 muB die Belastung P (N)

mit dem Arm | (mm) multipliziert werden.

Mi=P-I

Der so erhaltene Wert muB niedriger sein als die maximalen MR
Werte, die in der Tabelle angegeben sind: sollte der erhaltene
Wert iiber diesem Wert liegen, muB3 auf die nachstgroBere

Fihrungseinheit Gibergegangen werden.

70 AN

60

50

40

30

Nutzlast [N]
8

20

10

0

0 500 1000

1500 P
M3

Uberstand [mm]

Nutzlastdiagramm gemaB Lange der Fiihrungseinheit Maximale Werte des Widerstandsmoments (Nm)
A

GroBe

38|88

M2=M3
Nm

7,4
12
17,8
17,8
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Teleskopische Fithrungseinheit Magnetausfiihrung J64RT2._.

._A_"_.I
A6
c

P
G1

A2
A8

|
|

-

A7

A5 H2 + 1/2 Hub

Al H1 + 1/2 Hub H4 H3

A3 HS5
& R  —
N2/ =

(o) (¢ |
~ P4
| O \ \ |
g \‘ r A‘ : SW1

I

=D

(*) Achtung: die Magnetsensoren der Serie DF... diirfen nur in der Néhe des teleskopischen Magnethalterstingchens angebracht

G2

werden (wie in Zeichnung angegeben).

GroBe | 7.}

m ph A1 A2 | A3 | A4 | A5 | A6 | A7 | A8 | C | CH | E1 | E2 | E3 | E4 | E5 |Gi
32 | 32 38 | 108 | 325 | 325 | 46 | 82 | 55 | 120 | 85 | 22 | 38 | 82 | 5 64 | 10,4 | M6
40 | 40 42 | 118 | 38 38 | 54 | 9 | 65 | 130 | 95 | 22 | 42 [ 90 | 5 64 | 10,4 | M6
50 | 50 | 481 | 140 | 4655 | 465 | 69 | 110 | 80 | 155 115 | 27 | 48 | 110 | 65 | 84 | 13,4 | M8
63 | 63 56 | 1575 | 56,5 | 56,5 | 79,5 | 120 | 95 | 175 [130 | 30 | 56 | 120 | 75 | 10,5 | 17,5 | M8

GréBe | 7).

tmngs | "o | G2(%) | H1+1/2hub () | H2+1/2hub (%) [H3| H4 | H5 | J | K | K1 |L1|L2| N |swi| V Y

32 |32 | @6H8| 72+ 1/2hub (**) | 107+ 1/2hub (**) [10 | 25 | 16 | 12 | 12 | 20 | 58 |120 | 2,62 | 13 | G 1/8 | 10,78
40 |40 | @8H8| 78 + 1/2hub (**) | 113+ 1/2hub (**) [10 | 25 | 15 |13 [ 14 | 22 [ 66 [130 | 262 | 16 |G 1/8 | 10,78
50 |50 | @8H8| 92+ 1/2hub (**) | 129 + 1/2hub (**) [12 | 25 | 14 |10 [ 16 | 25 [ 84 [155 [ 262 | 18 [G1/8 [ 10,78
63 |63 | @8H8| 95+ 1/2hub (**) | 182+ 1/2hub (**) [12 | 25 | 14 |10 |16 | 28 [ 98 [176 [ 262 | 18 |G 1/8 [ 10,78
|z Masse Hub “0” in gr. Massezunahme (gr.) pro A_chtung: die Platfen fur die Gré'?.Ben 63
Grbe| mm Hub sind auf den 4 Seiten abgeschragt
Fuhrungseinheit | Zylinder |Feststelleinheit| Filhrungseinheit Ftltf;rﬁrégess Zylinder gemaB nachstehender Tabelle:

32 | 32 1092 330 - 6 25 | 265

40 | 40 1428 483 : 7 2,8 4 a

50 | 50 4590 739 i 11 37 | 56 KT

63 | 63 3159 1127 - 13,6 47 | 655

*in Verbindung mit PaB-Stift, Toleranzé m

** Mindesthublange fir TELESKOPISCHE FUHRUNGSEINHEIT MAGNETAUSFUHRUNG fir GréBen 32und 40 = 160 mm (80+80) fiir GréBen
50und 63 = 120 mm (60+60).
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High-Tech

Zubehdr fiir Filhrungseinheiten

U=

FuBbefestigungen aus Aluminium

50 11|40 15 |35
63 13|45 15 |40
80 16|45 15 | 40

125 48 | @8,5 [102| JF-13050
15 | 56 |@10,5|112| JF-13063
15 | 65 |@10,5|135( JF-13080
15| 72 |@10,5| 151| JF-13100

ajlafalajla|loa|s|s

100 17|45 15 | 40

Die Standardpackung enthalt 2 Stlick
mit Befestigungszubehor

Befestigungsplattchen aus Stahl

GréBe |A|B| C |D| E| F | Artikelnr
16 3|7 (75|15[30| M4 | JF-42016
25 418 |10 |15|35| M5 | JF-42025

32-40 | 4 (10| 10 [ 20| 40| M6 | JF-42040
50 6 |13| 10 | 30|50 | M8 | JF-42050
63 6 [16|12,5] 35|60 |M10| JF-42063

80-100 ( 8 [16| 15 | 40|70 |M10| JF-42100
eT P
O O %

1772221 1A <

Die Standardpackung enthélt 2 Stuck
mit Befestigungszubehoér

Fuhrungsstangentrager fir
Fiihrungseinheiten der Serien J10/J11/J12

Artikelnr.

GroBe |A|B|C|D|E| F| G H L Artikelnr. GroBe A|lB|C]|D F|G H Artikelnr.
16 52|30| 10 | 26 9 |20 | @45 | 43 | JF-13016 16 50| 30| 10 | 26 9 | 31| @ 4,5 | JF-14016
25 70|30| 10 | 26 9 | 32| @55 | 57 | JF-13025 25 55|30 10 | 26 9 |34| @55 | JF-14025
32 85|35| 10 | 30 10| 38 | @65 | 72 | JF-13032 32 60135 10 | 30 265 | JF-14032
40 92 (35| 10 | 30 10 | 42 | @65 | 79 | JF-13040

40 65| 35| 10 | 30 10 | 40| @ 6,5 | JF-14040

50 70| 40| 15| 35 12,5/ 45 | @ 8,5 | JF-14050

63 85| 45| 15| 40 15|56 (@ 10,5 JF-14063

JF-601016

JF-601025

JF-601032

JF-601040

JF-601050

JF-601063

JF-601080

JF-601100

E
3
3
410 |38
4
4
4
4

15|58 [@ 10,5 JF-14100

80-100 | 90 | 45 | 15 | 40

>

o{» r =

Die Standardpackung enthalt 4 Stlick
mit Befestigungszubehor

GréBe | A| B| C | D | Artikelnr.
16 3|7 |16 | M4 | JF-43016
25 4 18|16 | M5 | JF-43025
32-40 | 4 (10| 18 | M6 | JF-43040
50 6 (13| 18 | M8 | JF-43050
63 6 [ 16| 22 |M10| JF-43063
80-100 | 8 | 16| 25 [M10| JF-43100
ﬁf,\ -

Die Standardpackung enthalt 2 Stlick ﬁ
mit Befestigungszubehoér

Biichsen fur Fuhrungsstangenabstreifer

GréBe |O A| Artikelnr.
16 12 | JF-19016
25 16 | JF19025 \
32 20 | JF-19032 T T - §
40 |22 JF190s0 00— ______ Y
50 25 | JF-19050
63 28 | JF-19063
80-100 | 32 | JF-19100

Die Standardpackung enthalt 2 Stiick
mit Befestigungszubehor
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N {! ” Bl |
Serie AA - AB - Miniatur Pilotventile 2/2-3/2 _} [ |
i a
Konstante Qualitat, originale Projekte, eine breite Produktpalette, sowie ein richtiges Qualitats-Preis-Verhaltnis
ermdglichen UNIVER, allen Anspriichen der Benutzer gerecht zu werden. Die zur Verfligung stehenden Grundplatten

(SPEED) erlauben eine schnelle Serienanordnung dieser Elektroventile, was wiederum die Vielschichtigkeit ihrer
Anwendungsmaoglichkeiten erhdht.

TECHNISCHE DATEN

Kernsystem mit direktem Eingriff und abgefederter Dichtung
Montage auf Grundplatte oder mit Gewinden am Ventilgehduse
Ventilgehduse aus Zamakund Messing;

Kern aus rostfreiem Stahl (mit nicht relevantem Rest-
magnetismus)

Fahrungsrohr aus behandeltem Messing. Auf Anfrage aus
rostfreiem Stahl.

Federn aus rostfreiem Stahl

Diehtungen aus Nitrilgummi

NC Funktion (stromlos geschlossen)

NOFunktion (stromlos often) so konzipiert, daB der
Drucklufteingang immer am Gehdause ist (nutzlich bei

Serienmontage von mehreren Pilotventilen NC oder NO,
umeine einzigeSpeisung zu erhalten)

NC/NO unktion (NO Eingang von oben)

Betriebsmedium; gefilterte Druckluft 50 um mit oder ohne
Schmierung, neutrale Gase. Auf Anfrage andere Medien.
Umgebungstemperatur: - 5° C + 50° C

Temperatur Betriebsmedium: + 95° C max.

Spule U1 erie DA (U3 Serie DC9, U2 Serie DB Abschnitt
Zubehdr Seite 13-V.

ANMERKUNG: Es besteht die Mdglichkeit, eine annédhernde Schatzung
des Faktors “CV” durchzufihren, indem die in NI/min
ausgedruickten DurchfluBwerte durch “962” dividiert werden

FUNKTIONSPRINZIP

Funktion NC
3 3
o ~o— —
4
1 2 1 2
ABERREGT ERREGT
1=Speisung
2=\Verbraucher
3=EntlGftung

Funktion NO
3 i 3 -
"——- :t T
1 2 1 2
ABERREGT ERREGT

13-
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Ventile

U=

Typ Maximale Abmessungen Wege| Funktion| @ | Pruck | \yerkstoff |Masse | Artikel-
mm | (bar) kg nummer
KERNFUHRUNGSROHRE U1 komplett mit beweglichem Kern
Kernfthr-
32| NO 12| 38+10 | ungsrohr: | 5030 | AA-0150
behandeltes
0134 Messing
M1BxOs o
s AR Vs 4y [32] NC |15 0+10 Kggljeer“nf}d 0,030 | AA-0157
g= %‘5;1 ff’ rostfreier Stahl
4 v Q08+1 e
s H ~ 025
@ 010315 1305~ sk 2/2| NC - | 0+10 | Dichtungen | 0030 | AA-0170
Nitrilgummi ’
KERNFUHRUNGSROHRE U2 - komplett mit beweglichem Kern
G 32| NO 2 [3+10 | Kemflhr- | g060 | AB-0600
T ungsrohr:
fesmno) N 120 behandeltes
I /,//‘Hﬂé..\ Messing
NETASs £ ey 32| NC [24]0=+10 0,060 | AB-0613
ass LY Jps 509 Kerne und
| cnee 10‘5—;25}%: =y ‘7!5 Federn:
e =PI e ¥ (2/2| NC4 | - | 0410 | rostieier Stani | 0,060 | AB-0640
o ”[ 25,
[ e B 7
[wzox1 | ~N 23 Dichtungen
h 2/2 NC - | 0+10 Nitrilgummi 0,070 | AB-0643
Auf Anfrage kdnnen Dichtungen aus Viton und Flhrungsrohre aus rostfreiem Stahl (nur NC-Version) geliefert werden
* Die Ausflihrung NC/NO ist fiir die Steuerung von zwei Eingangsdriicken ausgelegt
< geeignet fir Grundplatten mit Druchfluss nennweite von 3 <+ 6 mm
Spulenbefestigungsmuttern fir Kernfiihrungsrohre
Typ Maximale Abmessungen Ausfiihrung | FurKernfihr- | o o4 Artikel-
ungsrohre nummer
k T 1. Radiale Entliftung| NC 3/2 U1 AM-5211A
2 R ffui::;‘ 2. Radiale Entliftung| NO 3/2 U1 AM-5213A
; o 018
a ¢ 68 ||~ ¢ 5s | |
= o2 52 3. Offene Entliiftung| NC 2/2 U1 AM-5211B
1 2 3
j T =AM | 4 RadialeEntidftung| NC 3/2 U2 | AM-5212A
O jt & . NO 3/2 U2 | AM-5214A
-— o 5| | =
¢ 5. Offene Entliftung| NC 2/2 u2 AM-5212B
24 5
Fur das Zusammenleiten der Entliftungen die offene Ausfiihrung verwenden.
Beispiele fiir lieferbare Handbetéatigungen, in der Artikelnummer der Pilotventile enthalten
Funktionsweise Fur Kernfiihrungsrohre | Symbol
: alle Pilotventile NC U1-U2,
1. = mit Schraube 2 wenn Handbetatigung ©
Positionen vorgesehen
mit — i
omss |7 T Sbe (0 | e | ©
C C andriicken nur Pilotventile
T 2 e 3. = mit Druckknopf mit Cnomo NC U1-U2
3 \ Werkzeug —>
o
Funktionsweise Fur Kernfiihrungsrohre | Artikelnr.
C@ 4. = mit Druckknopf 1 Position| Pilotventile U1 3/2 NO | AM-5201
4 5
5. = mit Druckknopf 1 Position| Pilotventile U2 3/2 NO | AM-5203

14111



Pilotventil U1

=

@ [PurchfluB| pryck | Schaltzeiten Handbe- | Masse | Artikel-
T Symbol | Wege i Werkstoff .
yp y g mm wal{zrr:lvgz. 3 (bar) err.(ms) | aberr.(ms) tatlgung kg nummer
Pilotventil U1 fur Montage auf Grundplatte - 2/2-3/2
AR2)
3/2 NC|1,5| 60 [ 80| 0 + 10 12 12 Ventilgehause @ 0,036 | AA-0184
QR P) Technopolymer
Kernflihrungsrohr
Al2) behandelters Messing
Z{IT:|22nNci1,3 50| -| 0+10| 16 | - | kemundFeder| (& | 0,036 | AA-0186
Pm rostfreier Stahl
A Dichtungen
3/2 NO[1,2| 30| 70| 3 + 10 11 10 Nitrilgummi <> 0, 036 | AA-0188
Q@R P *
Stark reduzierte EinbaumaBe erlauben platzsparende Montage von mehreren Pilotventilen in einer Reihe. Passend fiir Grundplatte @ — mit Schraube 2 Pos.
SPEED U1. SerienmaBig lieferbar mit Handbetétigung mit Schraubenzieher 2 Positionen. Auf Anfrage sind erhéltlich: Ventilgehause
aus Zamak (ohne Handbetéatigung) - Kernflihrungsrohr aus rostfreiem Stahl - andere Nennweiten.
Pilotventil U1 - CNOMO fiir Montage auf Grundplatte SPEED U2 - 2/2 - 3/2 NC-NO
. A(2) -
= 32NC[1,5(45 |77 | 0+10 | 12 | 12 | vengigehause © | o112 [AA-0400
@R PU1) Technopolymer > AA-0400U
Kernflhrungsrohr
Al2) behandelters Messing
Il m|22aNc|1342] - | 0+10 | 18 | - |iomundreder| © | 0,112 | AA-0402
PO rostfreier Stahl
AR) Dichtungen
3/2 NO(1,2(33 |77 | 3+ 10 12 11 Nitrlgummi <> 0, 117 | AA-0404
QR Pl i

Zur Verwendung bei Batteriemontage. Dieses Pilotventil entspricht der internationalen Norm CNOMO, (sehr niitzlich bei Austausch
nach Service); reduzierte EinbaumaBe (Hohe) fur Montage auf Grundplatte SPEED U2. Auf Anfrage sind erhaltlich:

Kernflhrungsrohre aus Zamak - andere Nennweiten.

@ = mit Schraube 2 Pos.
—» = mit Druckknopf und Werkzeug

Pilotventil U1 Gewindeanschliisse M5 - 2/2 - 3/2 Wege

A2)
3/2NC|1,5(60 [80| 0=+ 10 | 12 12 | Ventiigenuse - 0,060 | AA-0231
(3R P() Messing
Kernflihrungsrohr
Al2) . behandelters Messing
Z{f], I |22NGC[13| 50| - | 0+10 | 16 = | ke und Feder - 0,060 | AA-0239
P rostfreier Stahl
A2) Dichtungen
3/2NO[ 1 | 30|70 3+10 | 11 10 Niraumm! <> 0, 065 | AA-0233
@R P() *

Zuverwenden als Einzelventil mit stark reduzierten EinbaumaBen. Das Gehause aus Messing ist geeignet flir neutrale Flissigkeiten. Ohne Handbetatitung. Auf Anfrage

sind erhaltlich: Kernfihrungsrohre aus rostfreiem Stahl - andere Nennweiten.

Pilotventil U1 - Gewindeanschliisse G 1/8 - 2/2 - 3/2 Wege

A(2)
3/2NC[1,560 | 85| 0+ 10 | 12 | 12 | yepnigenause - 0,100 |AA-0211
(3R P(1) Messing
Kernflihrungsrohr
Al2) behandelters Messing
2/2NC|1,3| 60| - | 0+10 | 16 = | ke und Feder - 0,100 | AA-0219
P rostfreier Stahl
A@2) Dichtungen
3/2NO| 1 | 28| 75| 3+ 10 11 9 Nitrilgummi <> 0, 105 | AA-0213
@R P(1) *

Wie vorstehendes Pilotventil, Jedoch gréBere EinbaumaBe und Anschllsse G 1/8. Auf Anfrage sind erhéltlich: Gehduse und Kerfiihrungsrohr aus rostfreiem Stahl -

andere Nennweiten.

* Das Pilotventil 2/2-Wege NO erhalt man indem man einen Stopfen auf die EntlGftung des 3/2-Wege Ventils montiert.

Auf Anfrage kénnen Pilotventile in Version NO mit Betriebsdruck 0,7 - 10 bar geliefert werden.

Der auf dem 3/2-Wege Ventil angegebene Durchmesser bezieht sich auf die Entliiftung

Die Artikelnummern verstehen sich ohne Spulen

<> =Handbetatigung an der Mutter
(Seite 14) AM-5201
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Maximale Abmessungen

SPEED U2

[}
7 i ~ - N
N
Q AT i I vt N
- TR ot S Sl st Y = | 1)
0] R4 e el O i =
e Lobor [ it ?
»n | | | 0t ()]
Hee | 1 ©| % Vw‘ m
= ; = TT =
m i I 2 | f [3)
(7] Ire} e _ a
2 o e I — - c
@®© Yol < i ®©
O : e Q
_ FE )
o] + \_ o T
c ] v; w;\ W £
'S fe0 0 |
5 : & g 5
G - N .V_IM.A G
m ‘lMIY _ ,AI.%VV m
z e z
s o
0 >
2 L=
° o
o o
[
=
)
o
X
5
o
ﬂ VDY S EETT
© N Y— \\r+w//
| e = (T .
5 AT O e Wiy © oS |
P X SO S S Al =
5 s L e et = S L= 3
o NN e j———1_F"1 o) b
N7 = I St S z
) P o t ‘ 2
.m , _ | © N | ) ! 3
© a, < ; i 2 ﬁ = 3
mvu i ~ Q M; vUI =
: & B - 5 g €
- = T
, i o - T
m Yy 4 . %_ I3- = @
M i o
M e AR o 0 m.w:l‘@m.@ Lt 3
. o/ g : | E i g
: el =o o ) -
5 oo -8 . s o v > R
A e B - S - N
- mwm & e - «
5 s I ] e
" n
..nnlh m ..nnl_“ N % - 3_ - -
: :
o o

Anmerkung: durch den Zusammenbau von 2 Pilotventilen 3/2 (1 NC + 1 NO) ergibt sich eine 5/2-Wege Funktion fir die Steuerung von Zylindern mit kleinem Durchmesser (6 + 32 mm) mit Druckwerten bis 10 bar.

SIUSA
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Pilotventil U2

==

R |

(%} Durchfilu Druck Schaltzeiten Handbe- | Masse | Artikel-
T Symbol | Wege i Werkstoff .
ypP y 9 mm PE1Y2T122L3 (bar) err.(ms) | aberr.(ms) tatlgung kg nummer
Pilotventil U2 fiir Montage auf Grundplatte - 2/2-3/2
A@)
= AB-0681
3/2NC|2,4|150 160 | 0+ 10 | 13 | 10 o 0,120 |AB-0687
@R P11 . x
Ventilgehause
Zamak
Kernflihrungsrohr
Al2) behandeltes Messing -
2/2NC|2,1{130| — | 0+10 | 13 — | Kem und Feder e 0,120 ﬁg:g;gg
P(1) rostfreier Stahl
Dichtungen
A2) Nitrilgummi
3/2NO| 2 | 92 (148 | 3 + 10 14 10 <> 0,125 |AB-0685
@R Pl *

SPEED U2.

Auf Anfrage sind erhéltlich: Kernfihrungsrohr aus rostfreiem Stahl - andere Nennweiten.

Stark reduzierte EinbaumaBe erlauben platzsparende Montage von mehreren Pilotventilen in einer Reihe. Passend fur Grundplatte

@ =mit Schraube 2 Pos.

<> = Handbetatigung an der Mutter

(Seite 16) AM-5203

CNOMO Pilotventil U2 - fir Montage auf AnschluBplatte SPEED U2 2/2 - 3/2 Wege

Ventilgehause
Technopolymer

A2)
3/2 NC|2,4| 110 (170 | 0 = 10 13 12
@R P(1)
Al2)
2/2 NC|2,1| 115 | - 0+ 10 12 -
P(1)
A(2)
3/2 NO(2,1| 92 | 148 | 3 + 10 13 10
@R P(1) *

Kernfuhrungsrohr|
behandeltes Messing
Kern und Feder
rostfreier Stahl
Dichtungen
Nitrilgummi

©) 0,132 | AB-0885

©) 0,132 | AB-0886
2
=
o
>

<> 0,137 | AB-0888

Zur Verwendung bei Batteriemontage. Dieses Pilotventil entspricht der CNOMO Norm, (sehr niitzlich bei Austausch nach Service);
reduzierte EinbaumaBe (H6he) fir Montage auf Grundplatte SPEED U2.
Auf Anfrage sind erhaltlich: Kernfuhrungsrohre aus rostfreiem Stahl - andere Nennweiten. Ventilgehduse aus Zamak

@ =mit Schraube 2 Pos.

<> = Handbetatigung an der Mutter

(Seite 16) AM-5203

Pilotventil U2 Gewindeanschlisse G 1/4 - 3/2 NC

A)
3/2 NC|2,1|200 (210 | 0+ 10 13 11
@R P()
AR)
arpPn [3/2 NO[2,1| 95 [160 | 3 =+ 10 12 10
*

Ventilgehause
Messing

Kernfuhrungsrohr
behandeltes Messing

- 0,220

AB-0822

Kern und Feder
rostfreier Stahl

Dichtungen
Nitrilgummi

<> 0,025

AB-0819

Empfohlen fur die Falle, in denen absolut Gewindeanschlisse G 1/4 verlangt und neutrale Flissigkeiten im Einsatz sind.
Auf Anfrage sind erhaltlich: Geh&use und Kernflihrungsrohre aus rostfreiem Stahl.

<> = Handbetatigung an der Mutter

(Seite 16) AM-5203

Die Artikelnummern verstehen sich ohne Spulen

* Das Pilotventil 2/2-Wege NO erhéalt man indem man einen Stopfen auf die Entliiftung des 3/2-Wege Ventils montiert.
Auf Anfrage kénnen Pilotventile in Version NO mit Betriebsdruck 0,7 - 10 bar geliefert werden.
Es sind auBerdem lieferbar Pilotventile 3/2 - 2/2 Wege NC mit direkter Steuerung fiir Vakuum mit Gewindeanschlissen G 1/4 und G 1/2 der Serie AG-3--- geeignet fir
den Betrieb mit Vakuumvon 0 + 759 mm Hg. Fur nahere Informationen wendenSie sich bitte an unser Verkaufsburo.
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Ventile

U=

@ [PurchfluBl pryck Schaltzeiten Handbe- | Masse | Artikel-
Typ Symbol Wege | ;nml| NI/min. (bar) Werkstoff tatigung kg |nummer
P92 |A W23 err.(ms) | aberr.(ms)
Pilotventil U2 - Gewindeanschliisse G 1/8 - 2/2 - 3/2 Wege
A2) = AB-0751
3/2 NC (2,4 |155(210| 0 + 10 13 10 0,140 B
@R ) - C) AB-0757
Ventilgehause
Messing
Kernfihrun
AR) gsrohr - AB-0765
] 2/2 NC|2,1 |155]| - 0+ 10 12 - be&zggi';es e} 0,140 | AB-0771
Kern und Feder
rostfreier Stahl
A2) Dichtungen
3/2 NO|2,1{100|150| 3 + 10 14 11 Nitrlgummi <> 0, 145 |AB-0755
@R P(1) *
Fir Verwendung als Einzelventil. (© = mitSchraube 2 Pos.
AufAnfrage sind erhaltlich: Kernfihrungsrohr aus rostfreiem Stahl - andere Nennweiten. <> = Handbetatigung an der Mutter
(Seite 14) AM-5203
(%] DurchfluB Druck Schaltzeiten Masse | Artikel-
TVP Symbo' Wege mm NI/min. (bar) err.(ms) aberr.(ms) Werkstoff kg nummer
Pilotventil U2 - Gewindeanschliisse G 1/4 - 2/2 Wege
2/2 NC| 1,6 108 0+ 30 6 - 0,220 | AB-0824
2/2 NC| 2 165 0+ 20 9 - 0,220 | AB-0825
Ventilgehause
Messing
2/2 NC| 2,4 210 0+ 15 11 - 0,220 | AB-0826
2/2 NC| 3 280 0+ 10 12 - Kernfiihrun 0,220 | AB-0827
gsrohr
behandeltes
(2) 2/2 NC| 3,5 350 0+9 10 - Messing 0,220 | AB-0828
22 NG| 4 450 0+8 13 - | Kemund Feder | 0,220 | AB-0829
rostfreier Stahl
2/2 NC| 4,5 500 0+7 13 - 0,220 | AB-0830
Dicht
2/2 NC| 5 550 0+65| 16 - o 0,220 | AB-0831
Spannung Artikelnr.
24/50-60Hz DB-0607 2/2 NC| 5,5 600 0+6 21 - 0,220 | AB-0832
110/50-60Hz DB-0608
pois06o - DBOS10 2/2 NC| 6 650 0=5 29 ; 0,220 | AB-0833

Besonders geeignet fir neutrale Flissigkeiten.
» Verwendung mit druckluftbetatigtem Pilotventile und Direktvakuum 2/2 - 3/2 G 1/4 und G 1/2.

* Das Pilotventil 2/2-Wege NO erhalt man indem man einen Stopfen auf die Entliiftung des 3/2-Wege Ventils montiert.
Auf Anfrage kénnen Pilotventilein Version NO mit Betriebsdruck 0,7 - 10 bar geliefert werden.
Es sind auBerdem lieferbar Pilotventile 3/2 - 2/2 Wege NC mit direkter Steuerung fuir Vakuum mit Gewindeanschlissen G 1/4 und G 1/2 der Serie AG-3--- geeignet fr
den Betrieb mit Vakuumvon 0 + 759 mm Hg. Fir nahere Informationen wendenSie sich bitte an unser Verkaufsbiro.

Die Artikelnummern verstehen sich ohne Spulen
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Maximale Abmessungen

==

Pilotventil U2 fur Montage auf Grundplatte

1-P=Speisung
2-A=Verbraucher
3-R=Entltftung

Pilotventil U2, Gewindeanschliisse G 1/4 fiir
Druckluft und Vakuum

Druckluft
1-P=Speisung
2-A=Verbraucher
3-R=Entluftung

Vakuum
1-P=Pumpe
2-A=Verbraucher
3-R=Entluftung

Pilotventil U2 Cnhomo fiir Montage auf
Grundplatte Speed U2

1-P=Speisung
2-A=Verbraucher
3-R=Entluftung

Pilotventil U2, Gewindeanschliisse G 1/8

| |'.
- S rT r
t pom (]
I
kAl
| i
' [ .
i ¥ E[; N h:l;-ln
175 Ty 3 [
v 85 577‘\'#1 B . 4 ]
L T
G |
.
- 31

1-P=Speisung
2-A=Verbraucher
3-R=Entllftung

Pilotventil U2, fiir Vakuum
Gewindeanschliisse G 1/2

S T
!
3‘5 28 e _ | 25
| |
Y — _R_r
[ | !
T
Maxs |/ - 25 e 12
- — 95—
_R=G 18"
\ nErn
||Jhl_u.l.u

\ g

1-P=Pumpe
2-A=Verbraucher|
3-R=Entluftung

Anmerkung: durch den Zusammenbau von 2 Pilotventilen 3/2 (1 NC + 1 NO) ergibt sich eine 5/2-Wege Funktion fir die Steuerung von Zylindern mit kleinem Durchmesser (6 + 32 mm) mit Druckwerten bis 10 bar.
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Ventile

Grundplatten Serie SPEED

=LJ:

Typ

EinbaumaBe

Ansch-
lusse

Masse

Schaltzeiten
kg

Werkstoff

Artikel-
nummer

Grundplatte Serie S

PEED U1 G 1/8 seitlich

h—17+
>+-9

—>5r
935

18 G18”

LI —

1 = Speisung
2 = Verbraucher

Eingang und
Verbraucher
seitlich

G 1/8 | Zamak | 0,037

AA-0450

Vorteile

Die Serie SPEED wurde unter Berlcksichtigung der

auftretenden Probleme konzipiert und patentiert.

- Die Anzahl der Platze auf der Grundplatte kann im Moment
der Verwendung festgelegt werden

- Die Anzahl der Ventile kann beliebig erweitert oder
vermindert werden

- Schneller Zusammenbau mittels serienmaBig integrierter
Schraube

- Reduzierte Lagerhaltung

- Einfache technische Handhabung

Nur fir Univer U1 Pilotventile
Der Eingang fiir die Druckluft wurde gegentiber dem seitlichen Verbraucher 90°

gedreht angebracht. SerienmaBig Schrauben (integriert) und O-Ring. Bei
Bestellung angeben: mit oder ohne montiertem Pilotventil

Typ

EinbaumaBe

IAnsch-
lusse

Masse

Schaltzeiten
kg

Werkstoff

Artikel-
nummer

Grundplatte Serie S

PEED U2 G 1/8 seitlich

1 = Speisung
2 = Verbraucher

Eingang und
Verbraucher
12 seitlich

3
Avi

o ——
T
W

G 1/8| Zamak | 0,075

Maxia/ g

2,

AB-0900

Vorteile

Die Serie SPEED wurde unter Berucksichtigung der

auftretenden Probleme konzipiert und patentiert

- Die Anzahl der Platze auf der Grundplatte kann im Moment
der Verwendung festgelegt werden

- Die Anzahl der Ventile kann beliebig erweitert oder
vermindert werden

- Schneller Zusammenbau mittels serienmaBig integrierter
Schraube

- Reduzierte Lagerhaltung

- Einfache technische Handhabung

Nur fir Univer U1, U2 und CNOMO Pilotventile

Der Eingang fir die Druckluft wurde gegentiber dem seitlichen Benutzer um 90°
gedreht angebracht. SerienméBig Schrauben (integriert) und O-Ring. Bei
Bestellung angeben: mit oder ohne montiertem Pilotventil

Fir den Zusammenbau die Grundplatten flach auflegen und die Schraube gleichmaBig anziehen bis die Batterie perfekt ausgerichtet ist
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Serie AC - Gewinde-AnschluBventile MIXED 5/2

'Lljl(iD :

Das seit Jahren in Produktion befindliche und daher bestens erprobte Mischsystem wird flr jene pneumatischen
Anwendungsgebiete empfohlen, bei denen keine speziellen Kreisldufe notwendig sind. Das &uBerst gunstige
Preis/Leistungs-Verhaltnis (hohe Umschaltgeschwindigkeit, hohe Anzahl von Betatigungen, erhéhte
DurchfluBleistung) macht das im Mischsystem hergestellte Ventil besonders attraktiv. Die Bautechnik und die
Verwendung spezieller Mischungen fir die Dichtungen ermoglichen es, auch ohne Schmierung der Speisungs-
Druckluft zu arbeiten.

TECHNISCHE DATEN

Gehause aus AluminiumdruckguB
Umgebungstemperatur: -10°C + + 45°C

Einseitiger pneumatischer Impuls
2 4

Mediumstemperatur: max. +50°C
Betriebsmedium: gefilterte Luft 50 um, mit oder ohne

@ @

Schmierung -
Dichtungen: Nitrilgummi und Vulkollan
Steuerung: indirekt elektropneumatisch und

pneumatisch
Rucklauf: mit pneumo-mechanischer Feder
Spule U1 Serie DA, U2 Serie DB
(U3 Serie DC-... auf Anfrage)

(Siehe Abschnitt Zubehér 13-V)

ANMERKUNG: Es ist moglich, eine annéhernde Schéatzung des Faktors

“CV” durchzufiihren, indem man die in NI/min
angegebenen DurchfluBwerte durch “962” dividiert

Speisungsdruck bar

Betriebsdruck bar

14|

12

Beidseitiger pneumatischer impuls

3

-
1

hd
5

1= Speisung
2-4 = Verbraucher
3-5 = Entliftung
14 = Steuerung
12 = Rucklauf

Speisungsdruck bar

Speisungsdruck bar

DurchfluB NI/min DurchfluB NI/min DurchfluB NI/min

| 10
0 |
° — J\ T . 12 — N o \\\
10 T 10 8 g 10

T g o A 8 T\,
7 S 7 N s 7 g
6 8 R ~eal N\ S & ~_ I\
- 8 - i B S AN
4 } J \ @ 3 ‘\é \ \ 2 4 t
5 P\ \ - THANEIR) £ 4 ~el

~ \ o N\ @ NN
2 PR 2 T ] 2
T | . TN
3 = 0 " y ! 0 PR

sbo 1000 L2000 | 3000 1000} 0 8000 5000 400 2000 4900 g0 8000 | 12000

N b~ OO

Steuerungsmerkmale

einseitiger pneumatischer Impuls

biedseitiger pneumatischer Impuls

P2 P2
<1 8 >
6 1 7 - @ @ Steuerung verstarkt
t | .~ | A
7 // 4 '/ ~ 74/® @ Differentialsteuerung
{2 [
2 ” Pi= Speisungsdruck
T 4+ 24—
' P1 T P1
0 ' ' ' ' ' 0 T T T ' ' P>= Steuerungsdruck
2 4 6 8 10 2 4 6 8 10
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Ventile

U=

IAnsch-| Steuer. |Riicklauf @ [Durchflud| Druck | Schaltzeiten ms|Masse| , ..
Typ Symbol luB (14) (12) Spule mm|NI/min.| (bar) E;:i?' Aﬁez;r' kg Artikelnr.
G1/8 6 | 1080 |1,8:10| 8 10 | 0,22 |AC-7100
"E-. =" 14 2 12 Pheum. Pneum.
»M}:f G 1/4 | e | -MeCh 8 | 1600 [1,7+10| 10 | 10 | 0,23 |AC-8100
L 375 | Feder
| [SS—
G1/2 15| 4600 | 1+10 | 10 | 10 | 0,76 |[AC-9100
G1/8 6 | 1080 | 1=10 | 5 10 | 0,23 |AC-7120
14 T 12 Pneum. | Pneum
-*M*- G 1/4 | Fromm | Freum. 8 | 1600 [0,8:10] & | & |021 |AC-8120
315
G1/2 15 | 4600 |0,8+10| 8 8 | 0,77 |[AC-9120
G1/8 6 | 1080 1,810/ 18 | 20 | 0,27 |AC-7500
Ui
Elektr Pr:z‘;:
G 1/4 | verstarkt | o0 8 | 1600 |1,7+10| 22 | 22 | 0,28 |AC-8500
G1/2 U2 | 15| 4600 | 1+10 | 23 | 30 | 1,1 |AC-9500
)
G1/8 6 | 1080 | 1=10 | 14 | 14 | 0,33 |AC-7520
Ui ©
i e 2 Elektr. | El
= “DIIIE | @ 174 | o |verstirc 8 | 1600 [0,8:10| 14 | 14 | 031 |AC-8520
‘:’ Send 315
G1/2 U2 | 15| 4600 |0,8+10| 16 | 16 | 1,1 |AC-9520

Servosteuerung der Elektroventile G 1/8 und G 1/4 moglich mit eines Servoplattehens zwischens zwischer Pilotventil und
Deckel mit Masszunahme in ldnge von 8 mm pro Pilotventil im Vergleich zu Standardversion.
Die Aritkelnummern der Magnetventile verstehen sich exklusive der Spulen.
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Maximale Abmessungen

—U=

Einseitiger pneumatischer Impuls 5/2G 1/8 - G1/4

G1/4G1/8 54
r_ 47
=

o L 2725
s L4436.J
g 110103
bt
rﬁm_ 055 845
bz 1B T 1
E[— 14—-——12—}404255040
e YRRt R —
22 18

Beidseitiger pneumatischer Impuls 5/2 G 1/8 - G1/4

G1/4G1/8

P [y
i —p] 2125
& 1 1

---4436—’J
126112

055 045

b

G1/8G1/8

[«6036‘]
= ]
- 1d4}z—v—12 _'] 4026 5?)40
Ll seres e |

N 2218

T

Einseitiger elektrischer Impuls 5/2 G 1/8 - G1/4
Spule in Linie/L

SR,
Era
w11 GUAGIB gy
P-
S-Sl
et
a _\
| 11499
i 055 845
_____ Z Va: B
iHhg a2 ~3 4026 5040
(L
----- s-los 1t |
l‘ 218
180164

Beidseitiger pneumatischer Impuls 5/2 G 1/8 - G1/4
Spule in Linie/L

e - — =TT w0
#HE I 11
1 | H
5050 i ' G1/4G1/8 ! !
VA _[——
[ B
gy T=1 - 27t25
1436.+]
120105
rﬁmﬂ 55 845
*&:“*ﬂg_ 14- 12+—| 40265040
""" =l 34 1$-5"F———L |
2218, .
252235

Einseitiger pneumatischer Impuls 5/2 - G 1/2
Mischsystem

G. 1/8"

Beidseitiger pneumatischer Impuls 5/2 -G 1/2
Mischsystem

u2’
iF [N ; j=S T
R AT g 1
e
165

G. 1/8” “ - — —— — —121

Einseitiger elektrischer Impuls 5/2 - G 1/2
Mischsystem
Spule in Linie/L

7—3:}1:.{:"1: 22, g3
ds T : s Q]L . ll ]
r i 1—|—a
- RO
L—ao—.
163
+1084‘; 9'_70_6&
::1 e, |1 © z C _R—j
— = 114 12 50 63
ot J l
3 & 1 Do :
e

Beidseitiger elektrischer Impuls 5/2 -G 1/2
Mischsystem
Spule in Linie/L

_#_i:_‘-‘-j"_‘""i G.u2" _FHL
) |53 - i : :'_::.H-] ¥
—_ 4 | — _‘4
£ i i
[P
161
108 )ﬁi
L fTe T3
31 ?"n::rJ'L EJ 14 —12 4- :':H:— 5?0 u!s
4t H RS 1
s &1 o e d — |
+
[ |
3n

1 = Druck, 2-4 = Verbraucher, 3-5 = Entltftung, 14 = Steuerung, 12 = Rucklauf.
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Ventile

Gewinde-AnchluBventile "MIXED" - Indirekte - mechanische Betatigung 5/2
zur Aufnahme pneumatischier oder mechanischer Aktuatoren

U=

IAnsch- Steuer. |[Riicklauf @ |Durchflu3| Druck | Masse .
Typ Symbol luB (14) (12) Spule mm |Nimin.| (bar) kg Artikelnr.
G1/8 5/2 6 1080 | 2+10 0,27 AC-7010
Pneumo-
G 1/4 |KugelstoBel [mechan.| 5/2 8 1600 | 2+10 0,28 AC-8010
Feder
G1/2 5/2 15 4600 | 2+10 0,33 AC-9010
Ventile ausgelegt fiir Schalttafelmontage von Aktuatoren @ 22
Pneumo-
G1/8 mechan.| 5/2 6 1080 | 2+10 0,28 AC-7013
Feder
KugelstoBel
G1/8 Pneumat|  5/5 6 | 1080 | 1+10 | 0,29 | AC-7013P
Impuls
Pneumo-
G1/4 mechan.| 5/2 8 1600 | 2+10 0,29 AC-8013
Feder
KugelstdBel
G1/4 Pneumat| g5 8 | 1600 | 1+10 | 0,28 | AC-8013P
Impuls
Pneumo-
G1/2 mechan.| 5/2 15 | 4600 | 2+10 | 0,84 AC-9013
Feder
KugelstoBel
Pneumat
G1/2 Impuls | 5/2 | 15 | 4600 | 1+10 | 083 | AC-9013P

Ein wichttiger Vorteil dieses Modells besteht in der geringen Betatigungskaft, die zahlreiche manuelle Betatigungen ermdglicht ohne
groBe Krafterfordernisse seitens des Bedienungspersonal.
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L Chl |
Maximale Abmessungen - | [ —

Grundventil mit indirekter Betatigung von Schalttafel

Grundventil mit indirekter Betatigung mittels

KugelstoBel 5/2 - G 1/8 aus 5/2-G 1/8
27->e———99
18 o ] G.ue‘[___47
o A R o B 2
M1ax1 — 25 24 Midxt { 25
— Pt ¥ | & ¥
36 J 36
27>+ 99 {
- 36__1 045
S T T ]
-—114 — - ——12 26 40 26 40
mil

1' oot |

Jel |

126

Grundventil mit indirekter Betatigung mittels Grundventil mit indirekter Betatigung von Schalttafel

KugelstoBel 5/2 - G 1/4 aus 5/2-G 1/4
114 G4
54 —» 54—
7 g L ¢ p— 4
Mi4xt — :LG;H N 27 24 M1axi = 1@,“ ff = 2'7
le—44 —44
le27 114 le27. 114
= - . 5,
o e P —
P v | P T ne %3 vﬁ;’
- f i ] f
T 2+ 40 50 o ® —— — 121t } 40 50
4 ?@1$5—-}— —* 1 V8w, 3.@1&5_4}__4_ l
"LZZ‘L Max5mm|_ "L"’?—L'
141

Grundventil mit indirekter Betatigung mittels Grundventil mit indirekter Betatigung von Schalttafel

KugelstoBel 5/2 - G 1/2 aus 5/2-G 1/2
G2 83 . CAlY 83 —
- ima[l7 f — ‘ T 3]
=g %) ! L=ty g "1
L———BO—-J L le——— 80
e 27- 163 27 163

1 = Druck, 2-4 = Verbraucher, 3-5 = Entlutftung, 14 = Steuerung, 12 = Rucklauf.
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Ventile

E ® M
Grundplatten _} | |
L B
. Ansch- Masse Artikel-
Typ Maximale Abmessungen Bemerkungen lusse Werkstoff kg nummer
Eintrittsplatte System MIXED 5/2- G 1/8
[
[T 17 2 ——[1144—
I
seitliche
i E_@ | e s | @18 | zamak | 009 | Ac-7905
— -G118" 8 73
o O
@— R.275,
|
ma
inkl. Schrauben und Dichtungen 25>
Grundplatte mit Gewindeanschliissen G 1/8
17 4=
- G1/8 Zamak 0,15 AC-7910
L (ohne
Abluftregler)
27~J
inkl. Schrauben und Dichtungen
Grundplatte mit Gewindeanschliissen G 1/4
|20
5,
"
~ =i
T Pt
i Ol
{ S o o @}\ as - G1/4 Zamak 0,22 AC-8910
\4# _L (ohne
€)_ } Abluftregler)
—
> y H
. . 05.5
inkl. Schrauben und Dichtungen 28,5

Abluftregler fur Ventile System MIXED - G 1/4 - G 1/8.

G1/8
2’— _045 i 2—|

Maximale Abmessungen

9 919 O
® 0l @ OO,
| e&*

18

275

l

Vorteile

Die Grundplatte fur Ventile der Serie MIXED wurde unter
Berucksichtigung der auftretenden Probleme konzipiert

und patentiert.

- Die Anzahl der Platze auf der Grundplatte kann im
Moment der Verwendung festgelegt werden
- Die Anzahl der Ventile kann beliebig erweitert oder

vermindert werden

- Schneller Zusammenbau mittels serienmaBig integrierter

Schraube

- Reduzierte Lagerhaltung

- Einfache technische Handhabung
- Die Mdglichkeit, durch Ein- und Ausbau der Elemente
die Funktion jeder Reihe beliebig zu entscheiden
(Druckdifferenzierung, Entliftungsregelung)
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Serie CL - CM Gewinde-AnschluBventile UNIVERSAL 3/2-5/2-5/3

U-

Die fortschrittliche Bautechnik, die von UNIVER fir das Schiebersystem angewendet wurde, verleiht diesem System
Uberaus interessante Eigenschaften. Das Ventil besteht aus nur zwei Teilen, Gehduse und Spindel (in einem einzigen
Teil), es verfugt Uber anpassungsféhige Dichtungen (gegen Verklebungen) mit einer hohen Verschleifestigkeit, die aus
einer speziellen Materialmischung hergestellt wurden. Dazu kommt ein hoher DurchfluB und die Tatsache, daB die zwei
Kammern wahrend der voriibergehenden Umschaltung (positives Uberdecken) nicht miteinander in Verbindung stehen,
was eine Schmierung unndétig macht, die Wartung erleichtert und eine betrachtliche Anzahl von Schaltungen erlaubt.
Dieses Ventil ist aber nicht nur fir die Ublichen Anwendungsbereiche des Schiebersystems geeignet, sondern auch fur
Vakuum zur Verwendung als 5/3-Wege Mittelstellung offen oder 5/3-Wege Mittelstellung geschlossen.

TECHNISCHE DATEN

Gehause aus ZamakdruckguB

Umgebungstemperatur: -10°C + +50°C
Mediumstemperatur: max. +50°C

Medium: gefilterte Luft 50 um, mit oder ohne Schmierung
Dichtungen: Nitrilgummi

UNIVERSAL3/2
1= Speisung
2= Verbraucher
3= Entliftung
12= Steuerung
10= Rucklauf
2
IO 10| &
A
12| [ 10
== -y
= D (/B
3 1
G 1/8
Speisungsdruck (bar)
ERN T
= 8
> o T8
s e — N
-8 4 1 4 T =N
® 2 \' \
SR T N AN A R
0

II Al Al A v T |
500 1000 1500 2000
Qn
DurchfluB (NI/min)

Steuerung: indirekt elektropneumatisch und pneumatisch
Rucklauf: mit pneumatischer oder mechanischer Feder
Spule auBerhalb des mechanischen Teils
Standardspule: U1 (auf Anfrage U3)

(Siehe Teil 3, Zubehdr, Abs. Spulen)

ANMERKUNG: Es ist méglich, eine annahernde Schétzung des Faktors “CV” durchzufiihren, indem man die in NI/min angegebenen DurchfluBwerte durch “962” dividiert

UNIVERSAL 5/2 - 5/3

1= Speisung
2-4= Verbraucher

3-5= Entllftung
14= Steuerung
12= Rucklauf

T
14 ;‘ 12
2 4
G 1/4
Speisungsdruck (bar)
- 10
s s L0
< 1 Qa \8
(8] 6 © \
IR e AN AN
Q T —
[} 2 2
s T BTN NN A
8 0 LA - T T T T

600 1200!1800 2400 3000 3600
Oln
DurchfluB (NI/min)
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Ventile

Schieberventile

U-

Ventile mit direkter mechanischer Betatigung

Steuer. Rucklauf @ |Durchflus| Kraft | Masse ;
Typ Symbol (12)-(14) | (10)-(12) | Vo9 | AmSEB ) [nminy| (N) | (ko) | ATHKEIN®
lecga”' 23 CL-100A
fi 12 2 10 eder 3/2
2] o\ [/] NC-NO 021
Pneum.
Impuls 6 CL-100P
Rollenhebel G 1/8 6.5 | 890
Mechan. 23 CM-400A
Feder
Pneum. 6 CM-400P
Impuls
Mechan.
';: Feder 18 CL-101A
® 2 10 0,22
DRI NGO |
Pneum. 6 CL-101P
Impuls
Rollenhebel-
Leerriicklauf G 1/8 6,5 | 890
Mechan. 18 CM-401A
Feder
14 315
Pneum.
Impuls 6 CM-401P
Mechan.
Feder G1/8 | 65| 890 > 0,19 et
Pneum. ’ 25 | CL-102P
1 2 10 Impuls 3/2
CM\A Mechan. | NC-NO 68 CL-9102A
o Feder G1/4 |85 | 1480 0,26
Pneum. 26 CL-9102P
Kugel- Impuls
stoBel MFnga”- 64 CM-402A
eder G18 |65 | 890 0,23
) Pneum. 25 CM-402P
A MFecgan' 68 CM-9402A
S eder G1/4 |85 | 1480 0,28
AL, 26 CM-9402P
Impuls

Weitere Ventile

Sitzventile (G 1/8):

RollenstoBel mit KugelstoBel mit KugelstoBel mit Schrauben
Staubschutz Staubschutz fur Schalttafeleinbau
3/2 NC-NO CL-105A CL-104A CL-103A
3/2 NC-NO CL-105P CL-104P CL-9103A (G 1/4)
5/2 CM-405A CM-404A CM-403A
5/2 CM-405P CM-404P CM-9403A (G 1/4)
5/2 - - CM-403P
5/2 - - CM-9403P (G 1/4)

Die Artikelnummern der Magnetventile verstehen sich exklusive der Spulen

38-11I




Maximale Abmessungen

Schiebersystem

Ventil 3/2 mit Rollenhebel G 1/8

el g LT

le—a6—

Ventil 5/2 mit Rollenhebel G 1/8

Ventil 3/2 mit Rollenhebel - Leerriicklauf G 1/8

1T
Il
%\

015 S Z
2 K =)
| A 26 35
) ¢

123 |

Ventil 5/2 mit Rollenhebel - Leerriicklauf G 1/8

Ventil 3/2 mit KugelstéBel G 1/8 - G 1/4

Ventil 5/2 mit Kugelst6Bel G 1/8 - G 1/4

54 22

o7

39-II

Ventile



Ventile

Maximale Abmessungen

U-

Schiebersystem

Ventil mit KugelstoBel 3/2 fiir
Schraubenbefestigung - G 1/8 - G 1/4

Sig 2
' T
— 26 35
F7an H l
g |AY%4 )
4 555
5lgsa 31 46

Ventil mit KugelstoBel 5/2 fiir
Schraubenbefestigung - G 1/8 - G 1/4

Ventil mit KugelstoBel mit Staubschutz 3/2 - G 1/8

G.1g"
-»-18
= TE2ry !
010 Eé : } ‘ZT 2'2
T18T 04.5
e A e
! "]l & 1
N
<—33—Jeg1$<—46
110

54

I

33—

Ventil mit KugelstoBel mit Staubschutz 5/2 - G 1/8

Ventil mit Rollenst6Bel mit Staubschutz 3/2 - G 1/8

»TmT Aas
013 = »@ﬁ—g —;6 Zs
e i - '
e [
[«—40- —»t<- 31 »e—46 —>
e | I AR —>)

L

I
i

fe——40 —»

Ventil mit Rollenst6Bel mit Staubschutz 5/2 - G 1/8

T18—<—
. ve —-E 2+6 3L
o Hl @& 8 Lt
’ L
36—

40-1I




Schieberventile fiir indirekte mechanische Betéatigung

U-

Steuer. | Riicklauf O [DurchfluB| Druck | Kraft | Masse .
Typ Symbol AnschluBl = oy (10) Wege | " (N/min) | bar (N) kg | Artikelnr.
3/2 Wege Grundventil fir pneumatische und mechanische Betéatiger
G1/8 6,5 890 2,5+10 11 0,190 | CL-110A
12 2_ 10 mech.
LA In Feder [3/2NC
e G1/4 85| 1480 | 2+10 11 | 0,260 |CL-9110A
Kugel-
stoBel
, G1/8 oneum 6,5 890 1+10 11 | 0,180 |CL-110P
12 10 .
-ﬂ Impuls 3/2 NC
G 1/4 8,5 1480 1+10 11 0,240 | CL-9110P
12 2 0| G118 6,5| 890 [25+10 | 3 0,190 |CL-111A
mech.
Cﬂ@“ Feder 3/2 NC
G 1/4 |sensibler 8,5| 1480 2+10 3 0,260 | CL-9111A
Kugel-
N .| G stoBel oneum 65| 890 | 1«10 | 3 | 0,180 |cL-111P
CQM¢ Impuls |3/2 NC
) G1/4 8,5| 1480 | 1+10 3 0,240 | CL-9111P
Fur 2/2-Wege Funktion Entliftung mit Stopfen verschlieBen.
5/2-Wege Grundventil fiir pneumatische und mechanische Betéatiger
) G1/8 6,5 890 | 3+10 | 11 0,230 |CM-410A
MCMD“Q mech.
5
G 14 Feder 85| 1480 | 2¢10 | 11 | 0,280 |CM-9410A
Kugel- ’ ) ’
stoBel
y i | GB oneum 6,5 890 |1,2+10 | 11 | 0,220 |CM-410P
- < '
I“ Impuls 5
G1/4 8,5| 1480 |1,2+10 11 0,260 | CM-9410P
G1/8 6,5| 890 3+10 3 0,230 |CM-411A
14 LI mech. 5
I Feder
gE G1/4 |sensibler 85| 1480 | 2+10 3 0,280 [CM-9411A
Kugel-
) G1/g | stoBel 65| 890 [1,2+10| 3 0,220 |[CM-411P
14 _[ 12 pneum.
-_ Impuls 5
e G 1/4 85| 1480 [1,2+10 | 3 0,260 |CM-9411P

Diese Ventile mit den Betatigern — Abschnitt Zubehor - stellen eine Alternative zu den Ventilen mit Direktbetatigung dar.
Sie kénnen mit allen manuellen Betatigungen ohne Zusatz Q kombiniert werden.
lhre Verwendung wird Uberall da empfohlen, wo Betdtigungen mit begrenzter Kraft verlangt werden.
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Ventile

Schieberventile UNIVERSAL

u-

Modelle fiir die Montage von Wandtafelaktuatoren @ 22 (siehe Zubehér)

31

Steuer. |Ricklauf @ [Durchflufl Druck |Kraft | Masse .
Typ Symbol Anschiu | ™ 45) (10) | €% |nm| NUmin | bar | N kg | Artikelnr
3/2-Wege Grundventil fiir Wandtafelaktuatoren - direkte mechanische Betéatigung
NC
Y RGAVAY: .
i ER mech. - -
NO 2 Foder |NC-NO[6:5| 890 |0+10 | 64 | 0190 | CL-112A
3 1 Kugel-
NC G18 stoBel
* Cmm pneum. | 3/2 .
NC-NO|6:5| 890 |0+10 | 25 | 0,180 | CL-112P
NO Impuls -

Die Verwendung dieses Ventils ist in all den Fallen zweckmassig, in denen die manuelle Betatigung nicht sehr oft zum Einsatz kommt, andernfalls indirekt betétigte
Ventile verwenden. Fir die 2/2-Wege Funktion Entliftung mit Stopfen verschlieBen. <~ Kombinierbar mit manuellen Aktuatoren mit Zusatzbuchstaben Q (siehe
Abschnitt Zubehor Seite 19-1V).

5/2-Wege Grundventil fiir Wandtafelaktuatoren - direkte mechanische Betatigung

G1/8

Kugel-
stoBel

mech.

52 (65| 890 |0+10 | 64 | 0,230 |CM-412A
Feder
pneum. | g5 lg5| 890 |0+10 | 25 | 0,220 |CM-412P
Impuls

Zubehor Seite 21-1V).

Ein wichtiger Vorteil dieses Modells besteht in der geringen Betétigungskraft, die zahlreiche manuelle Betatigungen ermdglicht ohne groBe Krafterfordernisse seitens
des Bedienungspersonals. Auf Anfrage ist Version NO lieferbar. <> Kombinierbar mit manuellen Aktuatoren mit Zusatzbuchstaben Q zur Typenbezeichnung (Abschnitt

3/2-Wege Grundventil fiir Wandtafelaktuatoren - indirekte mechanische Betatigung

G118
12 10
SURIPAY
G1/4
G188
G1/4

Kugel-
stoBel

6,5 890 |2,5+10 | 11 0,200 | CL-113A
mech.
Feder 3/2 NC
8,5| 1480 2+10 1 0,270 [CL-9113A
6,5 890 1+10 11 0,190 | CL-113P
pneum.
Impuls 3/2 NC
8,5| 1480 1+10 11 0,260 |[CL-9113P

Ein wichtiger Vorteil dieses Modells besteht in der geringen Betétigungskraft, die zahlreiche manuelle Betatigungen erméglicht ohne groBe
Krafterfordernisse seitens des Bedienungspersonals.

5/2-Wege Grundventil fiir Wandtafelaktuatoren - indirekte mechanische Betatigung

G118
.
14 -um 12
G 14
. G118
14 -l '412
G 14

Kugel-
stoBel

6,5 890 3+10 11 0,240 |[CM-413A
mech.
Feder 5/2
8,5 | 1480 2+10 11 0,290 [CM-9413A
6,5 890 [1,2+10 | 11 0,230 |[CM-413P
pneum.
Impuls 512
85| 1480 (1,2+10 | 11 0,280 |CM-9413P

Kombinierbar mit manuellen Aktuatoren mit Zusatzbuchstaben Q zur Typenbezeichnung
<> (Abschnitt Zubehor Seite 19-1V).
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Maximale Abmessungen

U-

Schiebersystem

Grundventil 3/2 mit indirekter Steuerung durch
KugelstdRel und sensiblem KugelstéBel G 1/8 - G 1/4

M14xi

-
Jr'lé-

D 22
(615’ T 8 4=
”*&,‘]iltxl
B h—38 451
— H— 26 35
7 H— y |
41
le—32—
112 145,
104 92 14|
136,5
116

Grundventil 5/2 mit indirekter Steuerung durch
KugelstoBel und sensiblem KugelstoBel G 1/8 - G 1/4

M14;

Grundventil 3/2 mit direkter Steuerung von Schalttafel
aus G 1/8

Grundventil 5/2 mit direkter Steuerung von Schalttafel
aus G 1/8

[}

07 1

‘— HJ_j +
18 118"

HSERE @ Ligie—t |
‘j —l:—se——] 045
max.6mm. n. 2 Schrauben

M3x22

Grundventil 3/2 mit indirekter Steuerung von Schalttafel
aus G1/8G1/8-G 1/4

}
24 Miax1
Y

2

i "
L |

n. 2 Schrauben
M3x22

Grundventil 5/2 mit indirekter Steuerung von Schalttafel
aus G1/8-G 1/4

—»+10
LN | Y 2 E26
24 Ml4x1eSaf OV == 22
t = g g .__-
»—165 7 22
0225 18 4=
n
"Pr R @ I\(‘?l LT f
- —4— T 2 s
Vg L =
1Y = @' M i
48 0 55
L
maxSmm | Schrauben

M3x22
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Ventile

U-

Ventile mit manueller Betéatigung

Steuer. Rucklauf . (%] Kraft | Masse .
Typ Symbol (12)-(18) | (10)-(12) | Wege |Anschlisse| (oo [immy| (N) | (kg) | Artikelnr.
ohne Vorrichtung
. . G 1/8 6,5 | 890 25 0,19 CL-120A
12
[ 10
m NN G | 85 1480 26 |0 | erens
: g CL-9120A
Druck- mech.
Zugknopf Feder ;
Druck-Zugknopf: G1/8 | 65|80 | 25 |022 Sl
Y: CP-911G - Gelb 1 Q:ﬂﬂzﬂ}w 12 5/2 CM-420A
R: CP-911R - Rot
B: CP-911N - Scwarz s G1/4 |85 |1490| 26 |0,26 |ome Vorientng
G: CP-911V - Griin ’ ’ CM-9420A
G1/8 | 65 |890 |10+20 | 0,17 g::'ngg*
3 2 * Lang- 3/2 )
AN | hepe NC-NO
H > G1/4 |85 (1480 11 |0,23 |CL-9118R*
mech.
Feder
. CM-418R*
SerienméBig Hebel in rot. G 1/8 6*5 890 | 10+20 0’21 CM-419R
Auf Anfrage: 14 12 Kurz- 5/2
GELB (G) LT hebel
gng/mz N 318 G 1/4 8,5 11490 11 0,25 | CM-
™) 9418R*
2 G 1/8 6,5 890 27 0’22 ohne Vorrichtung
12@ 10 3/2 CL-130
31 NC-NO G 1/4 85 | 1480 29 025 ohne Vorrichtung
Drehhebel ’ ’ CL-9130
(an Anfrage ohne Vorrichtung
y 2 4 Schalter) G 1/8 6,5 | 890 27 0,25 M-4
14 ﬁmm 12 5/ CM-430
3T G1/4 | 85 (1490 29 | 0,27 | o omenne
’ ’ CM-9430
e | 3stabie Positionen G18 | 65|80 27 |025|CM-430E
“Hm Mittelstellung
‘ ars geschlossen G 1/4 8,5 11480 29 0,27 | CM-9430E
& G1/8 | 65|89%0| 27 |0,24 |CM-435E
14 4 = 12| 3 stabile Positionen
A 5%
Artikelnr. Mittelstellung offen G1/4 | 85 |1480| 29 | 026 | CM-9435E
CP-915R Artikel
rtikelnr.
CP-916R . . G1/8 | 65|890| 27 | 0,24 | CM-440E
24 12 3 stabile Positionen
“;&{m Mittelstellung
315 unter Druck G 1/4 8,5 | 1480 29 0,26 | CM-9440E
. ohne Vorrichtung
] G 1/8 6,5 [ 890 | 254 | 0,17 CL-123
2, 10 3/2
"&maﬂ NC-NO . ohne Vorrichtung
G1/4 |85 [1480(27:45] 0,23 | c|.9123
Hebel Hebel
. ohne Vorrichtung
G 1/8 6,5 [ 890 | 2,544 | 0,23 CM-423
5/2
X ohne Vorrichtung
G 1/4 8,5 [1480|2,7+4,5| 0,28 CM-9423
G1/8 | 65 (890 | 35:5 | 0,23 | Vorenung
Hebelsteuerung ’ ’ ' CM-423E
MitteISte”ung ohne Vorrichtung
geschlossen G 1/4 8,5 (1480 |3,6+5,2| 0,28 CM-9423E
G1/8 | 65 |890 | 353 | 0,23 |rrr aogm®
14 44 24 12 Hebelsteuerung 5/3 ’ ' ' CM-424E
Kurze Hebel: ‘“M_ Mittelstellung offen ) ohne Vorrichtung
Y: CP.912G G1/4 |85 (1480|3652 0,28 | om.0424E
R: CP-912R
B: CP-912N G 18 65 | 890 | 755 | 023 ohne Vorrichtung
G: CP-912V oy 24 12 Hebelsteuerung , ,OF ) CM-425E
Langer Hebel: Mﬂ;m Mittelstellung ,
R: CP-913R unter Druck G1/4 |85 (14803652 0,28 | orn.oa25E

CM-9425E
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Maximale Abmessungen

Schiebersystem

Ventil 3/2 mit Druck-Zugknopf G 1/8 - G 1/4

Ventil 5/2 mit Druck-Zugknopf G 1/8 - G 1/4

T :
T
65|, 016 2 G.14
G.1I8"
o= 26}
— | - H- 22
) t
M16X
- M14x1 ”
4 Ch.es22 2 045
‘«— _ Ch.es.18 Im /——Q
1 ( ?
T | h—3sl 48
i L 26 35
|
\ @ | @&
28
25, v
H—— 05—l
138

Ventil 3/2 mit langem und kurzem
Hebel vorne G1/8 - G 1/4

20 G.1/4
1 G.18"
I de B 2y ¢ 26f
- EQEET Tt 7
r—& TL8—<
32 $
\ .B. Il N -
LS TOIOTE
/] ¥ ¢

Ventil 5/2 mit langem und kurzem
Hebel vorne G 1/8 -G 1/4

45111
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Ventile

Maximale Abmessungen

Schiebersystem

Ventil 3/2 mit Drehhebel G 1/8 - G 1/4

Ventil 5/2 - 5/3 mit Drehhebel G 1/8 - G 1/4

Ventil 3/2 mit Drehschalter G 1/8 - G 1/4

Ventil 5/2 - 5/3 mit Drehschalter G 1/8 - G 1/4

Ches. 24
Ches 22
M18x15 29
M16x15

0

M 0ALO +—
30

'
23
¥

Ventil 3/2 mit 90° Hebel G 1/8 - G 1/4

Ventil 5/2 - 5/3 mit 90° Hebel G 1/8 - G 1/4

90+110
62:85

M18x1,5
M16x1,5
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Schieberventile mit pneumatischer Betédtigung

U-

®= Pneumatische Feder

P.= Speisungsdruck
» = Steuerungsdruck

Fur die 2/2-Wege Funktion Entliftung mit Stopfen verschlieBen.

@)= Differentialsteuerung

Steuer. |Ricklauf O |purchflu| Druck | Schaltzeitenms | Masse .
T Symbol AnschluB Wege B Artikelnr.
P y Wl (12) (10) 9€ lmm| Numin | bar | g1z |aperio) k@
Einseitiger pneumatischer Impuls
. G1i/8 65| 890 [2,3+10[ 11 14 0,200 | CL-200
2 "! 10 pneum. pneum. |40 NG
L verstarkt Feder
e Gi/4 8,5| 1480 | 2+10| 13 16 0,230 | CL-9200
G1/8 6,5 890 |23+10 11 14 0,200 | CL-203
2 10 / pneum pneum.
v{EEB“E verstarkt | Feder [3/2 NO
B G1/4 8,5| 1480 | 2+10 13 16 0,230 | CL-9203
NC 2
2, °l G1/8 6,5| 890 |[25+10] 9 17 0,210 | CL-200A
m f pneum. mechan. | 3/2
NO , verstarkt Feder |NC-NO
2of[\[/ m°| G1/4 85| 1480 | 2=10| 10 19 | 0,240 | CL-9200A
31
Fur Vakuumbetrieb Modell mit mechanischer Feder wahlen.
Beidseitiger pneumatischer Impuls
, . GB 65| 890 |[1+10| 6 6 0,160 | CL-220
1 pneum. pneum.
™ al‘“l‘ * verstarkt | verstarkt |3/2 NC
3 G1/4 85| 1480 | 1+10 8 8 0,210 | CL-9220
» © w0 G8 | Lo oneun 6,5| 890 [1,7+10| 6 8 0,150 | CL-221
verstarkt | differential 3/2 NO
o G1/4 85| 1480 |15+10| 8 10 0,220 | CL-9221
» © 0| G18 | pneum. | preum. | 32 |85 | 890 [17=10 8 8 0,140 | CL-224
v l‘“ A verstarkt |differential| NC-NO
R Gi/4 8,5 | 1480 |1,5+10| 10 10 0,240 | CL-9224
Auch flir Vakuumbetrieb geeignet
STEUERUNGSEIGENSCHAFTEN 3/2-WEGE
-_— G 1/8
— G 1/4
Einseitiger Beidseitiger
pneumatischer Impuls pneumatischer Impuls
P2 p2
10 10
8 8
° //ﬁ- 6
; Z ® )
2 / 2
5T et P 1 ST+ P1
2 4 6 8 10 2 4 6 8 10
®= Mechanische Feder (D= Steuerung verstarkt

47-11
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Ventile

Pneumatische Betatigung 5/2 - 5/3, G1/8 -G Y4

U-

Steuer. Riicklauf @ |DurchfluB| Druck | Schaltzeitenms | Masse .
T Symbol Wege ; Artikelnr.
P 4 (14) (12) 9€ lmm| Numin | “bar Er(12) |Avero)] K9
Einseitiger pneumatischer Impuls
,4 2a g, 6,5| 890 [25+10| 10 15 0,200 |CM-500
3 )’l"l - pneum. p,?eum. 5/2
v | verstarkt eder 85| 1480 | 2:10| 13 | 16 | 0260 |CM-9500
2 pneum mechan 65| 890 |3+10| 10 18 0,190 |CM-500A
14 12 . .
{’m verstarkt Feder 5/2
85| 1480 | 2+10 | 11 20 0,170 | CM-9500A
FlUr Vakuumbetrieb Modell mit mechanischer Feder wahlen..
Beidseitiger pneumatischer Impuls
) 65| 890 [1,2+10| 7 7 0,180 |CM-520
W}MB pneum. pneum. 5/2
E gE verstarkt | verstarkt 85| 1480 [15+10 9 | 9 | 0240 [CM-9520
Y pneum 65| 890 |2+10| 7 9 0,190 [CM-521
14 12 pneum. .
’”M‘*‘ verstarkt |differential %2
85| 1480 (1,8+10| 9 10 0250 | CM-9521
E 2 s pneum pneum 65| 890 |[2+10| 9 9 0200 |CM-524
14 12 . .
‘*m*' differential |differential| /2
8,5| 1480 [1,8+10| 10 10 0270 |CM-9524
Auch flr Vakuumbetrieb geeeignet.
5/3 — geschlossene Mittelstellung - offene Mittelstellung — Mittelstellung unter Druck
. L. . geschlossene 65| 890 [25+10| 8 12 0210 |CM-580
»M« Mittelstellung 5/3
Pneum, Betitigung 85| 1480 |28+10| 10 | 13 | 0300 |CM-9580
y . 2| Offene Mittelstellung 6,5| 890 [2,5+10| 8 12 0210 |CM-585
M*’ Pneum, Betatigung 5/3
8,5| 1480 [2,8+10| 10 13 0,300 |CM-9585
1 24 12 Mitte|ste||ung unter 6,5 890 2,5+10 8 12 0,210 CM-590
SITAEEIRNI Druck 5/3
> Pneum, Betétigung 8,5 | 1480 |1,8+10| 10 13 0,300 |CM-9590

Auch fir Vakuumbetrieb geeignet.

STEUERUNGSEIGENSCHAFTEN 5/2 - 5/3

Einseitiger pneumatischer

Impuls 5/2

P2
10
@
6
st ///’/@
2 =z

1 P
0

2 4 6 810

® = mechanische Feder
= pneumatische Feder

Beidseitiger pneumatischer

®
®

Impuls 5/2

P2
10

8 R

60

4__

o

o2 46 8 10

P = Speisungsdruck
P.= Steuerungsdruck

- G 1/8
— G 1/4

P1

Bidseitiger pneumatischer
Impuls 5/3

t P1

@ = Steuerung verstarkt
® = Differentialsteuerung
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Elektrisch betatigte Schieberventile

U-

Steuer. |Riicklauf O |Durchfiu| Druck |Schaltzeiten ms |ang |Masse .
Typ Symbol 12) 10) | V€9 | mm| Nymin) | bar |en. (12) |aber. (10)| Petdt| kg | Artikelnr.
Einseitiger elektrischer Impuls - Spule in Linie / L
©) CL-300
G1/8 ' 6,5 | 890 [2,3+10| 23 19 ~ 0,200 CL-300R
12 _2 10 pneum.| 3/2 -
‘ Feder | NG 8,5 | 1480 [2+10| 24 28 2 0,270 CL-9300
e ’ ' | 7% cL-e300rR
©) CL-301
G 1/8 , 6,5| 890 [2,3+10| 23 19 0,200 CL301R
2 = 10 neum.| 3/2 T -
AL/ PFeder | NO S CL-9301
G 1/4 e 8,5 | 1480 [2+10| 24 28 0,270
elektr. 1 CL-9301R
Verstarkt o
le i CL-302A
G1/8 e 65| 890 [25+10] 20 | 24 0,210
12 MM o SPY | echan| 372 T CL-302R
G 1/4 o Feder | NG 85| 1480 |2¢10| 22 | 35 -2 0280 23024
’ ' O CL-9302R
G 6,5| 890 [2,5+10| 20 24 © 0,210 CL-303A
Pl gmmwt| proonan| 32 [ > N R
3 Feder NO @ CL-9303A
G 1/4 8,5 | 1480 |2+10| 22 35 0,280
T CL-9303R
Einseitiger elektrischer Impuls - Spule um 90° verdreht / H
e L-
G1/8 ) 3/ |65 | 890 [2,5+10| 25 21 0,230 :'::L zg:R
HEIRUANE pneum.| NG = :
o Feder 85| 1480 [2:10| 26 | 42 [—20300 om0
G ’ ' |77 cL-e305R
e CL-306
G 1/8 . C 32 |65 | 890 [25+10| 25 21 0,230 CL306R
DL pneum.| \ ¢ IS -
”J‘ clektr Feder © CL-9306
G 1/4 . 8,5 | 1480 [2+10| 26 42 0,300
verstarkt T CL-9306R
Spul
G 1/8 qugoum 6,5 | 890 [2,5+10| 22 26 © 0,240 CL-307A
12 m,\ 0| verdreht | oo 3/(2: ' = T | CL-307R
1 N
G 1/4 o Feder 85| 1480 |2+10| 23 | 37 -2 0310| 2307A
’ ' | CL-9307R
65| 890 [25+10] 22 | 26 -2 0.240] CE-308A
e mechan, 6 | - L cLseen
G 1/4 B Feder 85| 1480 |2+10| 23 | 37 |2 0a10[ CL2308A
’ ' O CL-9308R
Einseitiger elektrischer Impuls - Spule parallel / P
) -
G 1/8 ) 6,5 | 890 [2,3+10| 27 23 - 0,240 gt zz:R
12 e 10 32 -
-, “ pneum.
u.l‘ Feder | NC 1 o5 | 1480 | 2010 | 28 | 44 20,310 CE2300
GRS : ' 2319 cL-e300r
e CL-310
G 1/8 v 6,5 | 890 [2,3+10| 27 23 0,240
R IAVARE pneum.| 3/2 L CL-310R
G 1/4 lek Feder | NO 8,5 | 1480 [2+10| 28 44 © 0,310 CL-9310
elektr. ) + )
verstarkt T CL-9310R
parallel ©) CL-311A
G 1/8 6,5 | 890 [2,5+10| 24 28 0,250
12 m 10 mechan] 3/2 T CL-311R
G 1/4 o Feder | NG 8,5 | 1480 |2+10| 26 39 |9 0.320 [ SE3NA
’ ' T | CL-9311R
e CL-312A
G 1/8 ; 6,5 | 890 [2,5+10| 24 28 0,250
12 M" 10 mechan/ 3/2 T CL-312R
o Feder | NO €] CL-9312A
G 1/4 8,5 | 1480 [2+10| 26 39 0,320
T CL-9312R
SerienmaBig mit Spule U1, auf Anfrage Spule U3. (© =mit Schrauben 2 Positionen
Ideal fUr Vakuumbetrieb und fur alle mit der Umlaufspannung zusammenhangenden Probleme (Eingang Uber die Entltftungen, Betrieb T_ =mit Hebel 2 Positionen
bei Niederdruck usw.). Reduzierte H6he. Reihenmontage mdglich mit Ausnahme der Modelle mit Spule/H.
Die Typenbezeichnungen verstehen sich ohne Spulen
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Ventile

U-

An- Steuer. |Riicklauf O |DurchfiuB| Druck |Schaltzeiten ms|Hand-(Masse .
v schiisse|  Symbol 12 | a0 | Vo9 mm (Nimin)| bar |en 12 [sver. o] Petét| kg | Artikelnr.
Beidseitiger elektrischer Impuls - Spule in Linie / L
© CL-320
G 1/8 6,5/ 890 | 1+10| 17 17 0,240
12 2 10 elektr. L CL-320R
ull‘"n verstarkt 3/2
A €) CL-9320
G 1/4 8,5| 1480 | 2+10| 18 18 0,290
T CL-9320R
e CL-321
G 1/8 Elektr 6,5 890 |[1,7+10| 17 20 0,240
. o T CL-321R
12 7 10| verstarkt elektr.
"al""‘ Spulein |differential 3/2
B Linie e CL-9321
G 1/4 8,5| 1480 [1,5+10| 18 22 0,300
T CL-9321R
©) CL-322
G 1/8 6,5| 890 [2,5+10| 20 7 0,210
, 2 pneum. T CL-322R
¢ M4]O Impuls | 3/2
B verstarkt © CL-9322
G1/4 8,5| 1480 | 2+10| 22 8 0,260
T CL-9322R
Beidseitiger elektrischer Impuls - Spule um 90° verdreht / H
©) CL-325
G 1/8 6,5 890 | 1+10| 19 19 0,270
12 - 10 elektr. T CL-325R
-ll"‘n verstarkt 3/2
i ©) CL-9325
G 1/4 8,5| 1480 | 1+10| 20 20 0,350
i CL-9325R
© CL-326
G1/8 clektr 6,5| 890 |1,7+10[ 19 22 0,270
12 2 10| verstarkt elektr. T CL-326R
ﬂmm Spuleum | qifterential 8/2
’ 90°verdrent © CL-9326
= G 1/4 8,5| 1480 |1,5+10| 20 24 0,360
T CL-9326R
© CL-327
G 1/8 6,5 890 | 1+10| 19 7 0,230
12 2 10 pneum. T CL-327R
MEH Impuls | 3/2
o verstarkt © CL-9327
G 1/4 8,5| 1480 | 1+10| 20 8 0,390
T CL-9327R
Beidseitiger elektrischer Impuls - Spule parallel / P
o CL-329
G 1/8 6,5 890 | 1+10| 21 21 0,280
12 2 10 elekir. T CL-329R
-ll"‘u verstarkt 3/2 CL-9329
G 1/4 85| 1480 | 1+10 | 22 22 © 0,360
T CL-9329R
o) CL-330
G 1/8 olekir. 6,5| 890 |1,7+10| 21 24 0,280
12 2 10| verstarkt | gokdr 5 T CL-330R
m Spule | jifferential 3/
3 parallel o CL-9330
G 1/4 8,5| 1480 |1,5+10| 22 25 0,370
. CL-9330R
e CL-331
G 1/8 6,5/ 890 | 1+10| 21 7 0,240
. pneum. T CL-331R
12 10
m«} Impuls | 3/2
B verstarkt. @) CL-9331
G 1/4 8,5| 1480 | 1+10 | 22 8 0,300
T CL-9331R

SerienmaBig mit Spule U1, auf Anfrage Spule U3.
Ideal fir Vakuumbetrieb und fir alle mit der Umlaufspannung zusammenhangenden Probleme (Eingang tber die Entliiftungen, Betrieb
bei Niederdruck usw.). Reduzierte H6he. Reihenmontage mdglich mit Ausnahme der Modelle mit Spule/H.

(3 =mit Schrauben 2 Positionen

T_ =mit Hebel 2 Positionen

Die Typenbezeichnungen verstehen sich ohne Spulen
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Elektrisch betitigte Schieberventile mit externer Servosteuerung

U-

An- Steuer. |Riicklauf O |Durchfiu| Druck | Schaltzeiten ms | Hand.|Masse .
P schiisse|  Symbol (12) | (o) |"°9®|mm|(Nymin)| bar . 12) aver o betat] kg | Artikelnr.
Einseitiger elektrischer Impuls - Spule in Linie / L
© CL-340
G 1/8 6,5| 890 (2,3+10| 23 19 0,230
T CL-340R
12 &0 pneum. | 3/2
xl Feder | NC ) CL-9340
G 1/4 8,5 | 1480 [2+10 | 24 28 0,300
T CL-9340R
© CL-341
G 1/8 6,5| 890 (2,3+10| 23 19 0,230
! elektr. T CL-341R
2 4" | verstarkt | pneum.| 3/2
Cn Spulein Feder | NO © CL-9341
G 1/4 Linie 8,5 | 1480 |2+10 | 24 28 0,300
T CL-9341R
© CL-342A
G1/8 6,5| 890 [2,5+10| 20 24 0,240
12 7o 10 T CL-342R
mechan.| 3/2
% o Feder | NC-NO ©) CL-9342A
G 1/4 8,5 | 1480 (2+10 22 35 0,260
T CL-9342R
Einseitiger elektrischer Impuls - Spule um 90° verdreht / H
© CL-345
G1/8 6,5| 890 [2,3+10| 25 21 0,260
. 12 ul" L0 pneum. | 3/2 T CL-345R
1 Feder | N
o Sl C e CL-9345
G 1/4 8,5 1480 [2+10 26 42 0,330
T CL-9345R
L
€] CL-346
G 1/8 ‘ 6,5| 890 |2,3+10| 25 21 0,260
12 F 4"° elektr. T CL-346R
@E:Lj—f] ! verstarkt p'?e;m. 3/2
B Spule e 1 NO ©) CL-9346
G 1/4 um 90° 8,5| 1480 |2+10| 26 42 0,330
verdrent T CL-9346R
t‘zc ;10 © CL-347A
G1/8 6,5| 890 [2,5+10| 22 26 0,270
3 T CL-347R
mechan.| 3/2
Yo Feder INCNO S CL-9347A
G 1/4 8,5 1480 [2+10 24 37 0,340
w T CL-9347R
Einseitiger elektrischer Impuls - Spule parallel / P
C] CL-349
G 1/8 6,5 890 [2,3+10| 27 23 0,270
=, S AATE pneum. | 372 T CL-349R
1 Feder NC
© S © CL-9349
G 1/4 8,5| 1480 [2+10 28 44 0,340
T CL-9349R
© CL-350
G 1/8 6,5 890 [2,3+10| 27 23 0,270
12 Z_. 1o elektr. T CL-350R
%ﬂjﬂ] “"" | vestarkt | preum. | 32
R Spule eder | No © CL-9350
" G 1/4 parallel 8,5| 1480 |2+10| 28 44 0,340
T CL-9350R
N
12° L © CL-351A
G 1/8 6,5| 890 |2,5+10| 24 28 0,280
3 T CL-351R
mechan.| 3/2
N Feder | NCNO S CL-9351A
G 1/4 8,5| 1480 |2+10| 24 39 0,350
i i T CL-9351R
SerienméBig mit Spule U1, auf Anfrage Spule U3. (© =mit Schrauben 2 Positinen
Ideal fir Vakuumbetrieb und fir alle mit der Umlaufspannung zusammenhangenden Probleme (Eingang Uber die Entliftungen, Betrieb T_ =mit Hebel 2 Positionen
bei Niederdruck usw.). Reduzierte H6he. Reihenmontage mdglich mit Ausnahme der Modelle mit Spule/H.
Die Typenbezeichnungen verstehen sich ohne Spulen
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U-

An- Steuer. [Riicklauf @ |Durchfiug| Druck | Schaltzeiten ms | Hand-Masse .
v schisse|  SYymbol (12) (10) |9 mm| (imin) | bar |gm. (12) | aver. (10 Petat| kg Artikelnr.
Beidseitiger elektrischer Impuls - Spule in Linie / L
© CL-360
G1/8 6,5| 890 | 1+10 | 17 17 0,270
2 2 10 T CL-360R
‘ L skt | 51
3 verstarkt o CL-9360
G1/a 85| 1480 | 1=10 | 18 | 18 0,350
T CL-9360R
©) CL-361
G1/8 elektr. 6,5| 890 |1,7+10| 17 20 0,260
s o CL-361R
12 z?mﬂg 9 verstarkt | elekr. / T
£ Spulein  |gj al| 3/2
e differential o CL-9361
G 1/4 8,5| 1480 |1,5+10| 18 22 0,360
T CL-9361R
€] CL-362
G 1/8 6,5| 890 | 1+10 17 7 0,230
) - CL-362R
12 10 pneum.
@m‘k Impuls | 3/2
verstarkt © CL-9362
G 1/4 8,5| 1480 | 1+10 18 8 0,290
T CL-9362R
Beidseitiger elektrischer Impuls - Spule um 90° verdreht / H
© CL-365
G 1/8 6,5| 890 | 1+10 19 19 0,300
» > 0 elekir. T CL-365R
"ul‘ﬂ" verstarkt.| 3/2
o ° € CL-9365
G1/4 8,5 1480 [ 1+10 | 20 20 0,410
1 CL-9365R
©) CL-366
G 1/8 6,5| 890 1,710 19 22 0,300
elektr. CL-366R
12 %ﬂ@ 0 verstarkt | elekr. 32 =
Spule um |differential
3 o 9 CL-9366
G 1/4 90°verdrent 8,5| 1480 [1,5+10| 20 | 24 0,420
T CL-9366R
© CL-367
G 1/8 6,5| 890 | 1+10 19 7 0,260 c
2 pneum. T L-367R
b u"““ *’—10 Impuls | 3/2
o Bl verstarkt © CL-9367
G 1/4 8,5| 1480 | 1+10 20 8 0,320
1 CL-9367R
Beidseitiger elektrischer Impuls - Spule parallel / P
€] CL-369
G1/8 6,5| 890 |[1+10 | 21 21 0,310
= ) T CL-369R
12 M 10 elek"tr. 3/2
£ verstérkt e CL-9369
G 1/4 8,5| 1480 |1+10 | 22 22 0,420
T CL-9369R
C] CL-370
G 1/8 6,5| 890 [1,7+10| 21 24 0,310
elektr CL-370R
12 2 10| verstérkt | elektr. 3/2 =
Lzlﬂxx zIElz Spule |differential
3 S) CL-9370
. G 1/4 parallel 85| 1480 [1,5+10| 22 | 25 0,430
1 CL-9370R
© CL-371
G1/8 6,5| 890 |1+10 | 21 7 0,260
pneum. T CL-371R
12 e 10 Impuls | 3/2
LA 3+ verstirkt S CL-9371
G 1/4 8,5 | 1480 |1,8=10| 22 8 0,330
T CL-9371R

SerienméaBig mit Spule U1, auf Anfrage Spule U3.
Ideal fir Vakuumbetrieb und fir alle mit der Umlaufspannung zusammenhangenden Probleme (Eingang tber die Entliftungen, Betrieb
bei Niederdruck usw.). Reduzierte Hohe. Reihenmontage mdglich mit Ausnahme der Modelle mit Spule/H.

(© =mit Schrauben 2 Positionen
T_ =mit Hebel 2 Positionen

Die Typenbezeichnungen verstehen sich ohne Spulen
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Elektrisch betétigte Schieberventile

U-

An- Steuer. Riicklauf O |DurchfiuB| Druck |Schaltzeiten ms |Hand-(Masse .
P schiisse|  Symbol (42 [ (0 |"9®|mm [(Nimin)| “bar | e 1z oo ofPetat| kg | Artikelnr
Einseitiger elektrischer Impuls - Spule in Linie / L
) CM-600
G 1/8 6,5 | 890 |2,5+10| 24 20 0,240
2« T CM-600R
14 ZE z 5 12 pneum.
srs Feder 5/2
o CM-9600
G 1/4 85 | 1480 [2+10| 25 32 0,300
elektr. T CM-9600R
verstarkt
Spulein
Linie ) CM-602A
G1/8 65| 890 |3+10| 21 25 0,250
T CM-602R
— mechan.
" m"\ ' Feder 5/2
sre e CM-9602A
G 1/4 85 | 1480 |2+10| 22 43 0,310
T CM-9602R
Einseitiger elektrischer Impuls - Spule um 90° verdreht / H
© CM-605
= G1/8 65| 890 [2,5+10] 26 22 0,270
.. oneum T CM-605R
14 12 .
D Feder | 22
ERIENS o CM-9605
G1/4 85| 1480 | 2+10| 28 34 0,330
clekir. 1 CM-9605R
verstarkt
Spule
S um 90° © CM-607A
verderht
G 1/8 6,5 | 890 3+10| 23 27 0,280
T CM-607R
14 h 1 mechan.
m Feder 52
o CM-9607A
G 1/4 85| 1480 | 2+10| 24 44 0,340
T CM-9607R
Einseitiger elektrischer Impuls - Spule parallel / P
C] CM-609
G 1/8 65| 890 (2,5+10] 28 24 0,280
T CM-609R
24 pneum.
" o | 9
s o CM-9609
G 1/4 85| 1480 | 2=10| 30 35 0,340
elektr. T CM-9609R
verstarkt
Spule
parallel [€) CM-611A
G 1/8 6,5| 890 3+10| 25 29 0,290
. CM-611R
) mechan. 5/2
14 12 F d
AT ] oot o CM-9611A
G 1/4 85| 1480 | 2=10| 27 45 0,350
T CM-9611R
SerienmaBig mit Spule U1, auf Anfrage Spule U3. ) . ) _ ) . (© =mit Schrauben 2 Positionen
Ideal fir Vakuumbetrieb und fiir alle mit der Umlaufspannung zusammenhangenden Probleme (Eingang Uber die Entllftungen, Betrieb T =mi -
bei Niederdruck usw.). Reduzierte Hohe. Reihenmontage méglich mit Ausnahme der Modelle mit Spule/H. =mit Hebel 2 Positionen
Die Typenbezeichnungen verstehen sich ohne Spulen
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U-

An- Steuer. |Riicklauf O |Durchfiu| Druck |Schaltzeiten ms |Hand-|Masse .
e schiisse|  Symbol (12) | 10 |"°% lmm |(NUmin)| bar e (12) [avem o|Petat. kg | Artikelnr.
Einseitiger elektrischer Impuls - Spule in Linie / L
e CM-620
G1/8 6,5 | 890 [1,2+10| 20 20 0,280
14 12 elektr. T CM-620R
verstarkt| 5/2
w €] CM-9620
G 1/4 8,5 [ 1480 |[1,5+10| 22 22 0,320
T CM-9620R
© CM-621
G1/8 elektr 6,5 | 890 [2+10 | 20 23 0,280
¥ 501 CM-621R
\ - verstarkt elekir. T
"B | spulein |giferentia 52
Linie © CM-9621
G 1/4 8,5 [ 1480 [1,8+10| 22 25 0,320
T CM-9621R
© CM-622
G1/8 6,5 | 890 [1,2+10| 20 8 0,240 CM-622R
s T -
o 2 " pneum.
ﬂ) / \ 5}4-- Impuls | 5/2
a1 verstarkt © CM-9622
G 1/4 8,5 [ 1480 |[1,5+10| 22 10 0,290
i CM-9622R
Einseitiger elektrischer Impuls - Spule um 90° verdreht / H
© CM-625
= G 1/8 6,5 | 890 [1,2+10[ 22 22 0,340
14 2 elektr. = CM-625R
= AT | 52
tarkt
o verstar ) CM-9625
G 1/4 8,5 | 1480 [1,5+10[ 23 23 0,380
T CM-9625R
) CM-626
G 1/8 elektr. 65| 890 [2+10| 22 25 0,340
2 4 verstarkt | glektr. T CM-626R
‘ 4&%}3{2}‘ ’ Spule differential 5/2
um 90° C) CM-9626
— G 1/4 verderht 8,5 | 1480 |1,8+=10| 23 26 0,390
T CM-9626R
© CM-627
G 1/8 6,5 | 890 |1,2+10| 22 8 0,340
2 s pneum. T CM-627R
14 12 Impuls | 5/2
W" versiaria| o CM-9627
G 1/4 8,5 | 1480 [1,5+10[ 23 10 0,320
’ T CM-9627R
Einseitiger elektrischer Impuls - Spule parallel / P
) CM-629
G 1/8 6,5 | 890 [1,2+10| 24 24 0,360
. 2 s T CM-629R
14 12 elektr.
, 5/2
‘am verstarkt o CM-9629
G 1/4 8,5 | 1480 [1,5+10| 25 25 0,390
G CM-9629R
© CM-630
G 1/8 elektr 65| 80 [(2+10| 24 27 0,360
14 e verstéri(t elektr. 5/2 L CM-630R
m Spule |differential o
i o parallel . CM-9630
G 1/4 8,5 | 1480 (1,8+10| 25 28 0,400
T CM-9630R
© CM-631
G1/8 6,5 | 890 [1,2+10| 24 8 0,280
2 s pneum. T CM-631R
14 12 Impuls | 5/2
EIITANNIES verstarkt| O o CM-9631
G 1/4 8,5 | 1480 |1,5+10| 25 10 0,330
T CM-9631R
SerienmaBig mit Spule U1, auf Anfrage Spule U3. (D =mit Schrauben 2 Positionen
Ideal fir Vakuumbetrieb und fiir alle mit der Umlaufspannung zusammenh&ngenden Probleme (Eingang Uber die Entllftungen, Betrieb 1_ = mit Hebel 2 Posit
bei Niederdruck usw.). Reduzierte Hohe. Reihenmontage méglich mit Ausnahme der Modelle mit Spule/H. =mit Hebel 2 Positionen

Die Typenbezeichnungen verstehen sich ohne Spulen
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Steuer. |Riicklauf O |Durchfiu| Druck |Schaltzeiten ms [ Hangd-|Masse

Typ Symbol (12) (10) | V%€ lmm |(NUmin)| bar |er. (12) |aver o petat| kg | Artikelnr.
Einseitiger elektrischer Impuls mit externer Servosteuerung des Pilotventils - Spule in Linie /L
5/2 €] CM-640
65| 890 |[2,5:10| 24 20 0,270
A G1/8 T CM-640R
14 & 12 pneum.
s | Feder
5/ © CM-9640
85| 1480 | 2+10 | 25 32 0,330
elektr. G 1/4 T CM-9640R
verstarkt
Spule in
Linie 52 C] CM-642A
65| 890 | 3+10 | 21 25 0,280
2 4 G18 T CM-642R
4 2 mechan.
s Feder
5/2 €) CM-9642A
85| 1480 | 2+10 | 22 43 0,340
G T CM-9642R

Einseitiger elektrischer Impuls mit externer Servosteuerung des Pilotventils - Spule um 90° verdreht / H

g 5/2 C] CM-645
6,5| 890 (2,5+10| 26 22 0,300
14 RE G1/8 T CM-645R
; ARV pneum
° Tntd Feder )
o 5/ CM-9645
8,5| 1480 | 2+10 | 27 34 0,360
elektr. e T CM-9645R
verstarkt
= Spule )
um 90° 5/2 CM-647A
verdreht 65| 890 | 3+10 | 23 27 0,310
G1/8 T CM-647R
1 LI, mechan.
Feder
HE 5/ © CM-9647A
85| 1480 | 2=10 | 24 44 0,370
G 1/4 T CM-9647R

Einseitiger elektrischer Impuls mit externer Servosteuerung des Pilotventils - Spule parallel / P

5/2 C] CM-649
65| 890 |2,5+10| 28 24 0,310
14 S RE G 18 T CM-649R
CAINARNIE pneum
™ P R Feder ©
5/2 CM-9649
85| 1480 | 2+10 | 30 35 0,370
elektr. e = CM-9649R
verstarkt
- Spule o
parallel 5/2 CM-651A
6,5| 890 3+10 | 25 29 0,320
G1/8 T CM-651R
14 a2 mechan.
Feder
52 S CM-9651A
85| 1480 | 2=10 | 26 45 0,380
G 1/4 T CM-9651R
SerienméaBig mit Spule U1, auf Anfrage Spule U3. (© =mit Schrauben 2 Positionen
Ideal fir Vakuumbetrieb und fiir alle mit der Umlaufspannung zusammenhéngenden Probleme (Eingang tiber die Entliftungen, Betrieb 1_ =mit Hebel 2 Positionen

bei Niederdruck usw.). Reduzierte Hohe. Reihenmontage mdglich mit Ausnahme der Modelle mit Spule/H.

Die Typenbezeichnungen verstehen sich ohne Spulen
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U-

Steuer. |Riicklauf @ |Durchfius| Druck | Schaltzeiten ms | Hand.(Masse .
Typ Symbol (12) (10) Wege| (NUmin)| bar | exr. (12) |aver. (1| Petat.| kg Artikelnr.
Beidseitiger elektrischer Impuls mit externer Servosteuerung des Pilotventils - Spule in Linie / L
5/2 C) CM-660
6,5| 890 |1,2+10| 20 20 0,340
14 Ze 12 elektr. | G 1/8 T CM-660R
verstarkt
5/2 e CM-9660
85| 1480 [1,5+10| 22 22 0,380
G 1/4 T CM-9660R
5/2 e CM-661
elektr. 65| 890 | 2+10| 20 23 0,340
1 T verstarkt | etekir. |G 18 T CM-661R
Spu|e in differential
315 - 5/2 () CM-9661
Linie 85| 1480 [1,8+10| 22 25 0,380
G 1/4 1 CM-9661R
5/2 ) CM-662
6,5| 890 |[1,2+10| 20 8 0,300
G 1/8 .
14 2 pneum. / T CM-662R
< Impuls
T arkt| 9/2 €) CM-9662
’ verstarkt 85| 1480 [1,5¢10] 22 | 10 0,350
G 1/4 T CM-9662R
Beidseitiger elektrischer Impuls mit externer Servosteuerung des Pilotventils - Spule um 90° verdreht / H
- 5/2 © CM-665
. 6,5| 890 [1,2+10 22 22 0,400
1 2 elektr. G1/8 T CM-665R
315 verstérkt
5/2 e CM-9665
85| 1480 |1,5+10 23 23 0,440
G 1/4 i CM-9665R
5/2 ©) CM-666
elektr. 65| 890 | 2+10| 22 25 0,400
14 4 12| verstarkt | elekir. | G 1/8 L CM-666R
differential
o S&?ﬂ& &z o CM-9666
u 85| 1480 |1,8+10 23 26 0,440
verdrent G 1/4 T CM-9666R
5/2 e} CM-667
65| 890 [1,2+10 22 8 0,330
14 12 pneum. | G 1/8 1T CM-667R
< Impuls
3re verstarkt| 5/ ) CM-9667
85| 1480 |1,5+10 23 10 0,380
G 1/4 1 CM-9667R
Beidseitiger elektrischer Impuls - Spule parallel / P
5/2 © CM-669
6,5| 890 [1,2+10| 24 24 0,410
2 4
1 2 elektr. G1/8 T CM-669R
315 verstérkt
5/2 ) CM-9669
8,5 | 1480 [1,5+10| 25 25 0,450
G 1/4 T CM-9669R
5/2 © CM-670
olektr. 65| 890 |2+10 | 24 27 0,410
.y 2+ 1ol verstarkt | eiekt | G /8 T CM-670R
diff tial
Spul'lel el 5o o CM-9670
paraile 8,5 | 1480 [1,8+10| 25 28 0,450
G 1/4 1 CM-9670R
5/2 © CM-671
. 6,5| 890 [1,2+10| 24 8 0,340
14 12 pneum. | G 1/8 T CM-671R
<- Impuls
3ts verstérkt| g/o ) CM-9671
8,5 | 1480 [1,5+10| 25 10 0,390
G 1/4 1 CM-9671R

SerienmaBig mit Spule U1, auf Anfrage Spule U3.
Ideal fir Vakuumbetrieb und fiir alle mit der Umlaufspannung zusammenhéngenden Probleme (Eingang Uber die Entllftungen, Betrieb
bei Niederdruck usw.). Reduzierte H6he. Reihenmontage méglich mit Ausnahme der Modelle mit Spule/H.

(© =mit Schruben 2 Positionen
T_ =mit Hebel 2 Positionen

Die Typenbezeichnungen verstehen sich ohne Spulen
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U-

Steuer. Rucklauf @ |DurchfiuB| Druck | Schaltzeiten ms [Hand-| Masse .
Typ Symbol 12 (10) | V% |mm|(Nymin)| bar | gy 1z jaber (1p| Petat:| kg | Artikelnr.
5/3 Geschlossene, offene Mittelstellung und Mittelstellung unter Druck - Spule in Linie / L
© CM-680
.. G1/8 [65| 890 |[2,5+10| 18 24 0,210
LTINS L] [omene
s ge_schlossene
Mittelstellung ) CM-9680
elektr. Impuls G1/4 (85| 1480 (2,8+10| 20 35) 0,300
7 CM-9680R
© CM-685
G1/8 [65| 890 |[2,5+10| 18 24 0,210
1 MTITTIT 12| Offene Mittelstell T CM-685R
! elektr. Impuls e CM-9685
G 1/4 |85| 1480 [2,8+10| 20 35 0,300
T CM-9685R
© CM-690
G1/8 [65| 890 |[2,5+10| 18 24 0,210
1&%@%2 Mittelstellung unter L CM-690R
315 Druck © CM-9690
elektr. Impuls | G 1/4 (85| 1480 |2,8+10| 20 | 35 0,300
T CM-9690R
5/3 Geschlossene, offene Mittelstellung und Mittelstellung unter Druck - Spule um 90° verdreht / H
Q CM-700
G1/8 [65]| 890 |2,5+10| 20 25 0,350
T CM-700R
geschlossene
Mittelstellung o CM-9700
elektr. Impuls | G 1/4 |85 | 1480 |2,8+10| 22 | 37 0,410
T CM-9700R
C] CM-705
G1/8 [65]| 890 |2,5+10| 20 25 0,350
T -
Offene Mittelstell. CM-705R
elektr. Impuls e CM-9705
G1/4 |85 1480 (2,8+10| 22 37 0,410
T CM-9705R
S CM-710
G1/8 |65| 890 |2,5+10| 20 26 g 0,350
‘m? Mittelstellung unter CM-710R
315 Druck @ CM-9710
elektr. Impuls | G 1/4 |8,5| 1480 |2,8+10| 22 | 37 0,410
T CM-9710R
5/3 Geschlossene, offene Mittelstellung und Mittelstellung unter Druck - Spule parallel / P
© CM-730
G1/8 [65]| 890 |[2,5+10| 22 28 0,370
14 1 12 T CM-730R
m geschlossene
e Mittelstellung o CM-9730
elektr. Impuls G1/4 (85| 1480 [2,8+10| 24 39 0,420
T CM-9730R
" S CM-735
G1/8 |65| 890 |2,5+10| 22 28 0,370
T -
"ML | Offene Mittelstell. CM-735R
1 elektr. Impuls © CM-9735
G 1/4 |85| 1480 [2,8+10| 24 39 0,420
T CM-9735R
C) CM-740
G1/8 (65| 890 [2,5+10| 22 28 0,370
24 T -
‘m? Mittelstellung unter CM-740R
a15 Druck @ CM-9740
elektr. Impuls | G 1/4 |85 1480 |2,8+10| 24 | 39 0,420
T CM-9740R
SerienmaBig mit Spule U1, auf Anfrage Spule U3. (© =mit Schrauben 2 Positonen
Ideal fir Vakuumbetrieb und fir alle mit der Umlaufspannung zusammenh&ngenden Probleme (Eingang tiber die EntlGftungen, Betrieb T_ =mit Hebel 2 Positonen
bei Niederdruck usw.). Reduzierte H6he. Reihenmontage mdglich mit Ausnahme der Modelle mit Spule/H.

Die Typenbezeichnungen verstehen sich ohne Spulen
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bei Niederdruck usw.). Reduzierte Hohe. Reihenmontage mdéglich mit Ausnahme der Modelle mit Spule/H.

. O |DurchfiuB| Druck | Schaltzeiten ms (.4 (Masse .
Typ Symbol Funktion | Wege |y |(NUmin)| bar | v, (12) |abem (roetét.| kg | Artikelnr.
5/3 Geschlossene, offene Mittelstellung und Mittelstellung unter Druck mit externer Servosteuerung des Pilotventils - Spule in Linie / L
© CM-780
G18 |65 | 890 ([2,5+10f 18 24 0,360
14 b 12| geschlossene T CM-780R
S Mittelstellung
elektr. Impuls © CM-9780
G1/4 (85| 1480 |2,8=10| 20 35 0,410
T CM-9780R
© CM-785
G18 (65| 890 |2,5=10| 18 24 0,360
4 ’L .
“émﬂm%z‘f Offene Mittelstell. CM-785R
5 elektr. Impuls ) CM-9785
G1/4 |85 | 1480 |2,8=10| 20 35 0,410
T CM-9785R
© CM-790
G18 (65| 890 |2,5=10| 18 24 0,360
2 4 . ’L -
ul"“!‘lm Mittelstellung unter CM-790R
0 315 © Druck ) CM-9790
elektr. Impuls G14 |85 | 1480 |2,8+10| 20 35 0,410
T CM-9790R
5/3 Geschlossene, offene Mittelstellung und Mittelstellung unter Druck mit externer Servosteuerung des Pilotventils - Spule um 90° verdreht / H
© CM-800
G18 |65 | 890 (2,5+10( 20 26 0,420
24 . T CM-800R
14 12
i ] [\fg | geschlossene
P B p MIttelSte”Ung e) CM-9800
elektr. Impuls G1/4 |85 | 1480 |2,8+10| 22 37 0,440
T CM-9800R
© CM-805
G18 (65| 890 |2,5=10| 20 26 0,420
4 T -
& 2| Offene Mittelstell. CM-805R
315 elektr. Impuls © CM-9805
G1/4 (85| 1480 |2,8=10| 22 37 0,440
T CM-9805R
© CM-810
G18 (65| 890 |2,5=10| 10 26 0,420
2.4 . T CM-810R
14 12
nll"ml‘“"‘ Mittelstellung unter
3 315 S Druck © CM-9810
elektr. Impuls G1/4 (85| 1480 |2,8=10| 22 37 0,440
T CM-9810R
5/3 Geschlossene, offene und Mittelstellung unter Druck mit externer Servosteuerung des Pilotventils - Spule parallel / P
© CM-830
G18 (65| 890 [2,5+10| 22 28 0,440
24 7 T CM-830R
‘i L[\ | geschlossene
o 315 o Mittelstellung @ CM-9830
elektr. Impuls G1/4 (85 | 1480 |2,8+10( 24 39 0,460
T CM-9830R
P © CM-835
G18 |65 | 890 (2,5+10| 22 28 g 0,440
" :[m]gg‘f Offene Mittelstell. CM-835R
35 elektr. Impuls [€) CM-9835
G1/4 (85| 1480 [2,8=10 | 24 39 0,460
= CM-9835R
e CM-840
Y G18 (65| 890 [2,5=10| 22 28 T 0,440
12 -
,I’ ml‘lm" Mittestellung unter CM-840R
e Druck © CM-9840
elektr. Impuls G1/4 (85| 1480 |2,8=10| 24 39 0,460
T CM-9840R
SerienmaBig mit Spule U1, auf Anfrage Spule U3. (© =mit Schrauben 2 Positionen
Ideal fur Vakuumbetrieb und fir alle mit der Umlaufspannung zusammenhangenden Probleme (Eingang Gber die Entliftungen, Betrieb T_ =mit Hebel 2 Positionen

Die Typenbezeichnungen verstehen sich ohne Spulen
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Abmessungen und Ventiltypen UNIVERSAL - Serie CL

Zusammenstellung der Standardelemente
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10 = Rucklauf
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Aufgrund der Artikelnummer und der unten angefiihrten Kombination ergeben sich die in der Zeichnung angegebenen EinbaumaBe

Artikelnummer

Kombinationen

Artikelnummer

Kombinationen

Steuerung Riicklauf Steuerung Riicklauf
G1/8 G1/4 (12) (10) G1/8 G1/4 (12) (10)
CL-200 CL-9200 E-A-M CL-322 CL-9322 F-A-E
CL-200A CL-9200A E-A-N CL-325 CL-9325 H-A-H
CL-203 CL-9203 E-A-M CL-326 CL-9326 H-A-H
CL-220 CL-9220 E-A-E CL-327 CL-9327 H-A-E
CL-221 CL-9221 E-A-D CL-340 CL-9340 G-A-M
CL-224 CL-9224 D-A-D CL-341 CL-9341 G-A-M
CL-300 CL-9300 F-A-M CL-342A CL-9342A G-A-N
CL-301 CL-9301 F-A-M CL-345 CL-9345 L-A-M
CL-302A CL-9302A F-A-N CL-346 CL-9346 L-A-M
CL-303A CL-9303A F-A-N CL-347A CL-9347A L-A-N
CL-305 CL-9305 H-A-M CL-360 CL-9360 G-A-G
CL-306 CL-9306 H-A-M CL-361 CL-9361 G-A-G
CL-307A CL-9307A H-A-N CL-362 CL-9362 G-A-E
CL-308A CL-9308A H-A-N CL-365 CL9365 L-A-L
CL-320 CL-9320 F-A-F CL-366 CL-9366 L-A-L
CL-321 CL-9321 F-A-F CL-367 CL-9367 L-A-E
Die Artikelnummern der Magnetventile verstehen sich ohne Spulen
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Ventile

Abmessungen und Ventiltypen UNIVERSAL - Serie CM
Zusammenstellung der Standardelemente
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(A= P
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1 = Speisung '-r--l——* R .
2-4 = Verbraucher 62 e e N
3-5 = Entluftung 62 62—
12 = Steuerung 62
10 = Rcklauf

Aufgrund der Artikelnummer und der unten angefiihrten Kombination ergeben sich die in der Zeichnung angegebenen EinbaumaBe

Artikelnummer Kombinationen Artikelnummer Kombinationen
Steuerung Rucklauf Steuerung Riicklauf
G1/8 G1/4 (12) (10) G1/8 G1/4 (12) (10)
CM-500 CM-9500 E-A-M CM-645 CM-9645 L-A-M
CM-500A CM-9500A E-A-N CM-647A CM-9647A L-A-N
CM-520 CM-9520 E-A-E CM-660 CM-9660 G-A-G
CM-521 CM-9521 E-A-D CM-661 CM-9661 G-A-G
CM-524 CM-9524 D-A-D CM-662 CM-9662 G-A -E
CM-580 CM-9580 E-A-E CM-665 CM-9665 L-A-L
CM-585 CM9585 E-A-E CM-666 CM-9666 L-A-L
CM-590 CM-9590 E-A-E CM-667 CM-9667 L-A-E
CM-600 CM-9600 F-A-M CM-680 CM-9680 F-A-F
CM-602A CM-9602A F-A-N CM-685 CM-9685 F-A-F
CM-605 CM-9605 F-A-M CM-690 CM-9690 F-A-F
CM-607A CM-9607A F-A-N CM-700 CM-9700 H-A-H
CM-620 CM-9620 F-A-F CM-705 CM-9705 H-A-H
CM-621 CM-9621 F-A-F CM-710 CM-9710 H-A-H
CM-622 CM-9622 F-A-D CM-780 CM-9780 G-A-G
CM-625 CM-9625 H-A-H CM-785 CM-9785 G-A-G
CM-626 CM-9626 H-A-H CM-790 CM-9790 G-A-G
CM-627 CM-9627 H-A-D CM-800 CM-9800 L-A-L
CM-640 CM-9640 G-A-M CM-805 CM-9805 L-A-L
CM-642A CM-9642A G-A-N CM-810 CM-9810 L-A-L

Die Artikelnummern der Magnetventile verstehen sich ohne Spulen
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Modulgrundplatte - Serie CLIPS

U-

MONTAGEPLAN

3/2

ANSCHLUSSE ZUR
VENTILBEFESTIGUNG
SCHRAUBEN ZUR EINTRITTSPLATTE

ENTLUFTUNGSREGELUNG MODULGRUNDPLATTE

Patentierte Grundplatte mit besonderen Merkmalen in Bezug auf ZweckmaBigkeit und Funktionsweise. Sie kann
ohne Zusatzelemente mit den serienmaBig dazu gelieferten Schrauben schnell und in perfekter Ausrichtung zu
einer Batterieeinheit montiert werden. Die Grundplatte wird komplett mit Schrauben zur EntlGftungsregulierung
angeliefert und kann ohne weiteres 3/2 - 5/2 - 5/3 Wege Ventile in einer einzigen Batterie aufnehmen.

5/2 - 5/3
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U-

Grundplatte CLIPS fiir Ventile Serie UNIVERSAL 2/2 - 3/2 -5/2 - 5/3

Typ Abmessungen Bemerkungen Gewinde | Werkstoff M(ia(zs)e Artikelnr.
&l G 1/8 Zamak | 0,136 | CP-100
& Zusammengeflhrte
o T 1 und geregelte
‘18 Entltftung
e G 1/4 Zamak | 0210 | CP-9100
L Ta
Schrauben, Dichtungen, Regelschrauben und Verbindungsschrauben zur Ventilbefestigung werden serienméaBig mitgeliefert
Eintrittsplatte flir das System CLIPS
Abmessungen Bemerkungen | Gewinde | Werkstoff I\Il(la(sgs)e Artikelnr.
G 1/4 Zamak 0,086 CP-105
Seitliche
Anschlisse
G 3/8 Zamak 0,120 CP-9105
Schrauben und Dichtungen werden serienmaBig mitgeliefert
Maximale Abmessungen Vorteile
Die Serie CLIPS wurde unter Berlcksichtigung der auftretenden Probleme konzipiert und
patentiert.
- Die Anzahl der Platze auf der Grundplatte kann im Moment der Verwendung festgelegt
werden

- Die Anzahl der Ventile kann beliebig erweitert oder vermindert werden

- Schneller Zusammenbau mittels serienmaBig integrierter Schraube

- Reduzierte Lagerhaltung

- Einfache technische Handhabung.

- Die Méglichkeit, durch Ein- und Ausbau der Elemente die Funktion jeder Batterie beliebig
zu entscheiden (Druckdifferenzierung, Entliftungsregelung), indem die Anzahl der
Elemente beliebig erweitert oder vermindert werden kann

- Es kdnnen in derselben Batterie beliebig Ventile 3/2 - 5/2 - 5/3 verwendet werden

Fur den Zusammenbau legen Sie die Grundplatten flach auf und ziehen die entsprechende Schraube fest an, sodaB eine perfekte Batteriemontage erreicht wird

Zubehor

AnschluBschraube und VerschluBstopfen VerschluBstopfen zur Montage eines
fur Differentialdricke Ventils 3/2 Regelschraube
Max. Abmessungen |Anschliisse| Werkstoff I\Il(alr(sgs)e Artikelnr. Max. Abmessungen |Anschliisse| Werkstoff M(izs;e Artikelnr.

N, S P G 1/8

Messing | 0,028 | CP-110 ~  |Aluminium| 0,010 | CP-112

- - ;»—_J-g_;',g; Swal G4 CP-9110 == CP-9112
o o LAY’
-- - CP-111 F -- : CP-113
Aluminium 1 = Messin
HE” - 0.013 | cp.9111 - 9 0006 | cp 9113
Fur jeden zusatzlichen Druck missen eine AnschluBschraube und zwei Beider Montage eines Ventils 3/2 NC oder NO den VerschluBstopfen in den offenen
VerschluBstopfen bestellt werden AnschluB der CLIPS Grundplatte stecken. Die Grundplatte wird serienmaBig mit
Regelschraube mit Schraubenzieherschlitz geliefert, auf Anfrage Regelschraube
mit Randelung

Montagebeispiel

Montagebeispiel fiir Batteriemontage mit 3 Driicken Montagebeispiel Ventil 3/2 NC oder NO

et T

 __JTITTC

Wenn die Entliftung nicht geregelt
werden soll, den Plastikeinsatz
entfernen und die Regelschraube
eingeschraubt lassen

emm—mm—n

;
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Serie BE - Ventile 1SO 5599/1 5/2-5/3

L=

und zuverldssig ausfuhren.

UNIVER hat entsprechend den letzten Anforderungen des Marktes eine neue Ventilreihe flir ISO-Grundplatten in
die Produktion aufgenommen. Die einzelnen GréBen sind gleich in Aussehen und Abmessungen, sie sind jedoch
mit zwei verschiedenen internen Umschaltsystemen gebaut, um den verschiedenen Anforderungen zu entsprechen,
die aus der Steuerung der pneumatischen Energie entstehen kénnen. Diese zwei Systeme weisen die
Haupteigenschaften aller UNIVER-Produkte auf (groBer DurchfluB, kurzer Innenhub, Einsatz ohne Ol) und kénnen
dank ihrer vielseitigen Einsatzmoglichkeiten fast allen Benutzeranforderungen gerecht werden. Die nach diesem
Prinzip hergestellten Ventile kdnnen auch unter ungunstigen Bedingungen Millionen von Betatigungen sicher

TECHNISCHE DATEN

Zwei verschiedene innere Umschaltsysteme:
Mischsystem, Schiebersystem.

Montage auf ISO-Grundplatten der GréBen 1/2/3/4
Gehause: Acetalharz (innen), AluminiumdruckguB
(auBen)

Umgebungstemperatur: -10°C + 50°C
Mediumstemperatur: max +50°C

Medium: gefilterte Luft 50 um, getrocknet

oder nicht fur Mischsystem;

nicht getrocknet fir Schiebersystem

Dichtungen: Nitrilgummi und Vulkollan
Steuerung: indirekt elektropneumatisch und
pneumatisch

Rucklauf: mit pneumo-mechanischer Feder
Spulen U3 Serie DC-... (U1 Serie DA-... auf
Anfrage) Siehe Abschnitt Zubehor.

ANMERKUNG: Es ist moglich, eine annahernde Schatzung des
Faktors “CV” durchzufihren, indem man die in
NI/min angegebenen DurchfluBwerte durch “962”
dividiert.

Manuelles Eingreifen am elecktrischen Teil

Die manuelle Steuerung des Pilotventils wird serienmaBig fur
den Typ mit zwei stabilen Positionen, nicht Uberstehend und
mittels Schraubenzieher zu betatigen, geliefert.

Bei Anwendung zur Unfallverhitung, zur Vermeidung eines
ungewollten Startens von Maschinen (Anfragen dieser Art
kommen Uberwiegend aus dem Automobilsektor) ist eine
manuelle Steuerung mittels versenktem Druckknopf, der nur
durch einen Pfriem betéatigt werden kann, erhéltlich. Der letzte
Buchstabe in der Artikelnummer fur diese Art von Pilotventil
lautet U.

Mischsystem

— ==

1Zh ]
ty 1t 331
14 5 4 1 2 3 12

Schiebersystem

| | |
O N R B R B |
14 5 4 1 2 3 12

5599/1

1= Speisung
2-4= Verbraucher
3-5= Entluftung
14= Steuerung
12= Rucklauf
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Ventile

L |
1SO Normen 5599/1 — } [ |

ISO 5599/1

Die ISO-Normen sind mittlerweile seitens aller Maschinenhersteller sowie seitens der wichtigsten Hersteller von Pneumatik-
komponenten anerkannt und gehéren zur modernen Realitat. Die Wahl von Ventilen nach 1ISO-Norm ist heutzutage
gleichbedeutend mit technischem Fortschritt und Garantie fur den Benutzer, da Ventilgehduse und elektromagnetische
Teile untereinander ausgetauscht werden kénnen.

Y

7

b
=

Y. A
] D
r H H H !
te——— | | —te— | 2—
L -
GréBe A B D F M T s P H r K L1 L2 L
max min min min min
1 9 14 | 45 ] M5 | 165 | 85 9 43 | 25 | 38 325 65
2 10 19 7 M6 | 22 10 12 56 3 50 405 81
3 15 | 24 10 29 13 16 71 64 53 106
4 M8 4
4 145 | 29 13 365 | 155 | 20 82 74 | 775 | 645 | 142

Die ISO-Norm 5599/1 bestimmt alle Abmessungen der Grundflachen der Ventile und den Mindestabstand zwischen zwei
nebeneinander montierten Grundplatten.

Sie gewahrleistet bei der Batteriemontage die Austauschbarkeit jedes beliebigen Ventils, das der Norm entspricht.
Weiters ist die Numerierung der AnschluBdffnungen eindeutig festgelegt:

1 = SPEISUNG 2-4 = VERBRAUCHER 3-5 = ENTLUFTUG

14 = VORZUGSSTEUERUNG 12 = RUCKLAUF

Anschliisse 14 und 12 werden fiir Steuerungssignale benutzt

(z.B.: bei einem einzelnen Elektroimpuls wird die Spule auf 14 montiert, bei einem einzelnen pneumatischen Impuls erfolgt die Steuerung

Uber 14)
A B B (&} D

145412312

Im Rahmen der ISO-Norm 5599/1 nachstehend einige Empfehlungen:

- Pilotventil und Spule (A) sind auf dem Ventilgehduse parallel zum Ventil montiert, um eine manuelle Betétigung auf dem Ventilgehause (F)
zu erleichtern

- Manuelle Betatigung am Pilotventil (B)

- Die Grundflache des Pilotventils (C) entspricht der CNOMO-Norm, die seit Jahren auf dem europaischen Markt angewandt wird. Bei
Ausfall der (nicht genormten) Spule kann diese zusammen mit dem Pilotventil ausgetauscht werden, indem nur der Elektrostecker
umgesteckt wird

- Genormter Elektrostecker (D)

- Der wesentliche Vorteil der ISO-Ventile besteht darin, daB im Stérungsfalle das komplette Ventil nach Entfernen der Befestigungsschrauben
(E) innerhalb kurzester Zeit ausgetauscht werden kann, ohne eine Pneumatik-Verbindung zu I6sen.

90111
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DurchfluB- und Steuerungseigenschaften — b [ | —

DurchfluBeigenschaftern
ISO 1 ISO 2
Speisungsdruck (bar) Speisungsdruck (bar)
1
10 10 10
9
8 10 ; 8 —
~— —— ~ 1-_\) —— ~d
S 8\ \ x! \ \\
S 6 N g 6 5 N
I I ~5 N L= R I A T~ ™ N\
1%} 7]
3 1N \ 3 | \
24 T 2 4 4 :
3 o IN TNV — \
o 3 t m) 3 \
AN | Q N \
2 : H2 2 :
1 2 ! \ \ “yq — ! \ \
N [ ' \
0 1 T Qlln T T T 0 I I 1 IQn T T T T T T
600 1200 1800 2400 3000 3600 600 1200 1800 2400 3000 3600 4200 4800 5400
DurchfluB (NI/min) DurchfluB (NI/min)
ISO 3 . ISO 4
Speisungsdruck (bar) Speisungsdruck (bar)
10 10 I
= \‘10 Az 8 \\\
— [ — — e ——)
3 N I —8 ™.
S 6 AN Sl 6
: [— N
RN \ g —3 ~ A\,
@ N @ il il i Mt B (e
24 LN \ B!, 4 N \
— . 1
3 ~L N TN T g) —~ | \
m 3 N m; 3 T
N A ’ N N \ \
2 2 b2 2
AEREANEEE B \ \
1 ; 1 N
anl |11 1\ o N[} \
T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T
1200 3600 6000 8400 10800 2400 4800 7200 9600 12000 14400 |16800
2400 4800 7200 9600 12000 1200 3600 6000 8400 10200 13200 15600
DurchfluB (NI/min) DurchfluB (NI/min)
Steuerungseigenschaften
ISO 1 ISO 2
Einzel-pneumatischer Doppel-pneumatischer Doppel-pneumatischer Einzel-pneumatischer Doppel-pneumatischer Doppel-pneumatischer
Impuls Impuls verstarkt Differenzialimpuls Impuls Impuls verstéarkt Differenzialimpuls
P2 p2 P2 P2 P2 P2
8 8 8 8 E 8 8
] 2 ] ] /]
% ZICN I " 1@ KD Zau % ®
] 41 4 AT 4 41 >
21 © | 2] ’% 2] © 2] © | 2] /% 2] ©
0246810 | 02 a0 | 027476810 0246810 ' | O 216810 | 0727476810
ISO 3 ISO 4
Einzel-pneumatischer Doppel-pneumatischer Doppel-pneumatischer Einzel-pneumatischer Doppel-pneumatischer Doppel-pneumatischer
Impuls Impuls verstéarkt Differenzialimpuls Impuls Impuls verstarkt Differenzialimpuls
P2 P2 P2 P2 P2 P2
8 a 8 8 8 8 8
6] //8 6] 6] Q) 6] 4@ | (] 6]
4] ] 1 1 - 1 A ® 1 1 @
© 4 41 4 4 4
2] 5] "@ 2 @ 5] @ 5] /@ 5] (c
] 1 @ 4 ] = @ ]
0246810 0246810 | 027476 810" 07246810 0246810 I 072746 810"
@ Mischventil P1 = Speisungsdruck
Schieber mit pneumatischer Feder P2 = Steuerungsdruck
Schieber mit mechanischer Feder
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Ventile

ISO - Ventile 5599/1

==

Steuer. Riicklauf @ | Druck [Durchflu| GroBe | Schaltzeiten ms Masse .
Typ Symbol a8 | (12) Wege| .0 (bar) |NI/min. |System* E;:z? A(l:ezr)r. kg* Artikelnr.
2:10 M| 9 18 | 0,30 | BE-3100
8 1480 1
1,8+10 11 22 | 0,30 | BE-3800
2,3+10 M| 11 14 0,40 BE-4100
10 2300 2
. Preumo- 2:10 S| 13 | 19 | 0,40 | BE-4800
w_ | Pneum. | oonan | 572
| 2,5+10 M| 19 49 0,65 BE-5100
R 15 4200 3
2,2+10 S| 21 52 0,65 BE-5800
3+10 M| 23 46 0,87 BE-6100
19 6600 4
2,8+10 S| 24 29 0,87 BE-6800
1+10 M| 5 5 0,30 BE-3150
8 1480 1
0,8+10 S| 6 6 0,30 BE-3850
1+10 M| 6 6 0,40 BE-4150
, 10 2300 2
e , 1+10 S| 7 7 0,40 BE-4850
omz;g:—f Pneum. | Pneum.| 5/2
ol 1+10 M| 10 10 0,65 BE-5150
‘ 15 4200 3
0,8+10 S| 12 12 0,65 BE-5850
1,3+10 M| 12 12 0,87 BE-6150
19 6600 4
1+10 S| 14 14 0,87 BE-6850
2+10 M| 5 16 0,30 BE-3170
8 1480 1
1,5+10 S| 6 15 0,30 BE-3870
1,8+10 M| 6 13 0,40 BE-4170
Y, 10 2300 | 2
ong N - e | 5 1,810 S| 7 | 14 | 040 | BE-4870
p3Es erentia 2,210 M| 10 | 35 | 0,65 | BE-5170
15 4200 3
1,5+10 S| 12 38 0,65 BE-5870
2+10 M| 12 32 0,87 BE-6170
19 6600 4
2,7+10 S| 14 31 0,87 | BE-6870
2+10 M| 20 32 0,45 BE-3000 ¢
8 1480 1
1,8+10 S| 21 35 0,45 BE-3700 ¢
2,3+10 M| 24 25 0,55 BE-4000 ¢
10 2300 2
« 5] ‘I i ok, |Peume o 1+10 S| 24 30 | 0,55 | BE-4700 ¢
., : han.
el 12 mechan 2,5:10 M| 32 | 71 | o090 | BE-5000 ¢
e | 15 4200 | 3
2,2+10 S| 338 74 0,90 BE-5700 ¢
3+10 M| 38 62 1,12 | BE-6000 ¢
19 6600 4
2,8+10 S| 39 68 1,12 BE-6700 ¢
1+10 M| 16 16 | 0,55 | BE-3020 ¢
8 1480 1
0,8+10 S| 17 17 0,55 BE-3720 ¢
1+10 M| 17 17 0,80 BE-4020 ¢
10 2300 | 2
1+10 S| 18 18 0,80 BE-4720 ¢
Elektr. | Elektr. | 5/2
1+10 M| 23 23 1,20 BE-5020 ¢
15 4200 3
0,8+10 S| 26 26 | 1,20 | BE-5720 ¢
1,3+10 M| 25 25 1,37 BE-6020 ¢
19 6600 4
1+10 S| 27 27 1,37 BE-6720 ¢
* System: M = Mischsystem S = Schiebersystem
@Fur Handbetatigung mit versenkter Taste Variante "U"
Die Artikelnummern der Magnetventile verstehen sich ohne Spulen

92-11



I |
ISO - Ventile 5599/1 _| f |
| |
Steuer. [Riicklauf @ | Druck |Durchflud| GréBe |Schalizeiten ms|Masse .
Typ Symbol (18) | (12) Wege| (bar) |Ni/min.|System* E;::)g Agezr)r. kg* Artikelnr.
2:10 M| 16 34 | 0,55 | BE-3030
8 1480 | 1
1,8+10 S| 17 28 | 0,55 | BE-3730
1,8+10 M| 17 29 | 0,80 | BE-4030
10 2300 | 2
\ ° Elektr 1,8+10 S| 18 25 | 0,80 | BE-4730
= Elektr. Liffere nﬁ-a 5/2
2,2+10 M| 23 54 | 1,20 | BE-5030
15 4200 | 3
2,5:10 S| 26 46 | 1,20 | BE-5730
2:10 M| 25 45 | 1,37 | BE-6030
19 6600 | 4
2,7+10 S| 27 42 | 1,37 | BE-6730
1210 M| 16 6 0,45 | BE-3060 ¢
8 1480 | 1
0,810 S| 17 8 0,45 | BE-3760 ¢
1210 M| 17 7 0,80 | BE-4060 ¢
10 2300 | 2
= 1 BE-4760
Elektr. |Pneum.| 5/2 el S . & 0iE 60 ¢
1+10 M| 23 15 | 1,30 | BE-5060 ¢
15 4200 | 3
0,810 S| 26 17 | 1,30 | BE-5760 ¢
1,3+10 M| 25 16 | 1,37 | BE-6060 ¢
19 6600 | 4
110 S| 27 18 | 1,37 | BE-6760 ¢
2:10 M| 50 26 | 0,55 | BE-3200 ¢
8 1480 | 1
2,3+10 S| 17 25 | 0,55 | BE-3900 ¢
Elekir 2,3+10 M| 54 24 | 0,80 | BE-4200 ¢
Impuls 10 2300 | 2
“ w ’ 2,5-10 S| 18 27 | 0,80 | BE-4900 ¢
’\l F ” -' Offene 553
i Mittelstellung s 2,5+10 400 | 3 M| 108 36 | 1,20 | BE-5200 ¢
2,5+10 S| 26 50 | 1,20 | BE-5900 ¢
3+10 M| 115 | 115 | 1,37 | BE-6200 ¢
19 6600 | 4
2,5+10 S| 30 47 | 1,37 | BE-6900 ¢
8 | 2:10 | 1480 | 1 M 50 26 | 0,50 | BE-3205 ¢
., ﬂ%ﬁ’s 10 | 2,3:+10| 2300 | 2 M | 54 | 24 | 0,80 | BE-4205 ¢
14 R 12 5/3
"'h‘lhdl"" Mittelstellung
o unter Druck 15 [2,5:10| 4200| 3 M | 108 | 36 | 1,20 | BE-5205 ¢
19 | 3:10 | 6600 | 4 M | 115 | 115 | 1,37 | BE-6205 ¢
8 |2,3:+10| 1480 | 1 S 17 25 | 0,50 | BE-3940 ¢
42 IElektIr- 10 | 2,5+10| 2300 | 2 S 18 27 | 0,80 | BE-4940 ¢
1 2 mpuls
s YA 53
B geschlossene
Mittelstellung 15 |2,5:10| 4200| 3S | 26 | 50 | 1,20 | BE-5940 ¢
19 | 2,5:10| 6600 | 4 S 30 47 | 1,37 | BE-6940 ¢
* System: M = Mischsystem S = Schiebersystem
@Fur Handbetatigung mit versenkter Taste Variante "U"
Die Artikelnummern der Magnetventile verstehen sich ohne Spulen
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Ventile

Maximale Abmessungen Serie BE

Einzel-Doppelpneumatischer Impuls, Misch-Schiebersystem
Ventil 5/3 Mittelstellung geschlossen - offen, Schiebersystem pneumatischer Impuls.
Hr B &
ISO 1 ISO 2 ISO 3 ISO 4
A 128 145 191 222
o B 47 47 63 63
c 39 52 64 74
D 5 5 10 10
N i 7 E 36 48 64 80
= F| =0 38 48 58
= G| 18 24 32 40
1 H | M5x35 | M6 x35 | M8 x50 | M8 x 50
Einzel-Elektroimpuls
N A ISO1 | I1S02 | I1S03 | iS04
Hi- JEjL T: A | 169,5 195,5 219 253
FFT B 105 105 118 118
B E%‘ - c| 39 52 64 74
D 5 5 10 10
; E 36 48 64 80
b vuTuu F| 30 38 48 58
fte—M L
. | G 18 24 32 40
H | M5x35 | M6 x35 | M8 x 50 | M8 x 50
~—E—= _H 1| 1595 176 208,5 235
Fae D e % T L 64 72,5 95,5 111
f N e g A! B T M| 955 | 1035 113 124
 — A A N 30 30 30 30
o Gt
Doppel-Elektroimpuls Misch-Schiebersystem
Elektroventil 5/3 Mittelstellung offen - geschlossen, Schiebersystem
Elektroventil 5/3 Mittelstellung offen - unter Druck, Mischsystem
f A
b= — " F_HJ»J- 1SO 1 ISO 2 ISO 3 ISO 4
o | e Al 211 226 247 268
gf W cai 7.‘3 B| 105 105 118 118
Bl JE B c| a9 52 64 74
J uJ ' ] p| s 5 10 10
(W41 R ——|-—1p E 36 48 64 80
L L F 30 38 48 58
- : = G 18 24 32 40
e e H H| M5x35 | M6 x35 | M8 x50 | M8 x 50
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ANMERKUNG: Werte mit U3-Spulen
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Grundplatte ISO 1 T |
Ik a

. i Masse Artikel-
Typ Maximale Abmessungen Bemerkungen |Gewinde| Werkstoff kg nummer

Einzelgrundplatte mit seitlichen Anschliissen

G 1/8| Zamak 0,250 | BF-1060

Anschllsse
in Linie

G 1/4 | Zamak 0,230 | BF-1061

Anwendung wenn keine Batteriemontage moglich ist

Grundplatte Modulsystem, Einzel- oder Batteriemontage, bodenseitige Anschliisse mit getrennter Entliiftung

G 1/8 | Zamak 0,350 | BF-1062

- bodenseitige
Anschlisse

G 1/4 | Zamak 0,330 | BF-1063

Einzelmontage: die beiden seitlichen Bohrungen (G1/8 - G1/4) verschlieBen.
Batteriemontage mit gemeinsamer Zuluft: die mit N° 1 gekennzeichneten bodenseitigen Anschliisse verschlieBen.
SerienméaBig werden eingebaute Schrauben und Dichtung geliefert

Vorteile

Die Grundplattenserie ISO 1 wurde unter Bertcksichtigung der auftretenden

Probleme konzipiert und patentiert.

- Die Anzahl der Platze auf der Grundplatte kann im Moment der Verwendung
festgelegt werden.

- Schneller Zusammenbau mittels serienmaBig eingebauter Schraube.

- Die Méglichkeit, durch Ein- und Ausbau der Elemente die Funktion jeder
Batterie  beliebig zu entscheiden (Druckdifferenzierung,
Entluftungsregelung), indem die Anzahl der Elemente beliebig erweitert
oder vermindert werden kann.

- Einfache technische Handhabung.

M4 x20 UNI 5931

Auf Anfrage werden nach Zeichnung gepriifte Batterien von Ebenfalls lieferbar ist eine VerschluBplatte fur nicht benutzte Ventilplatze, Artikelnummer
Reihenmontageplatten geliefert BF-1085, komplett mit Schrauben und Dichtungen

97-11I
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Ventile
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Grundplatte ISO 1 _} l / [ |
[
. . Masse Artikel-
Typ Maximale Abmessungen Bemerkungen |Gewinde| Werkstoff kg nummer
Grundplatte Batteriemontage Universalsystem, bodenseitige und seitliche Anschliisse mit gemeinsamer Entliiftung
I -4 k G1, * it
| i ° bodenseitige - }
O - e % und seitliche G 1/8 | Aluminium | 0,280 | BF-1071
— 7 ,32?1 1H& Anschliisse
: X ot ol 3 A bodenseitige
e ; e 5 pneum. G 1/4 |Aluminium | 0,275 | BF-1072
Le1g - Impulse
784—> 'é ™
bodenseitige |  4/g | Aluminium | 0,300 | BF-1071S
o iA und seitliche
Anschlisse
l seitliche
- Entid pneum. G 1/4 | Alumini 0,295 | BF-1072S
-5 = Entlift uminium | O,
1 = Speisung 12-313 = S?etuuerﬂﬂg ImPUIse
2-4 = Verbraucher 12*-14* = seitliche Steuerungen

Stopfen geliefert

Moglichkeit seitlicher und bodenseitiger Anschliisse. Die nicht verwendeten Bohrungen mit Stopfen verschlieBen. SerienméaBig werden eingebaute Schrauben, Dichtungen und

Eintrittsplatte Universalsystem

Querschnitt AA Anschlissein | 5 3/8 | Zamak 0.355 | BF-1064
sae Linie '
1= Speisung '
3-5= Entliftungen gag"
) oben G 3/8| Zamak 0,355 | BF-1065
el
23 23
224 bodenseitig | G 3/8 | Zamak 0,355 | BF-1066
sl
3::3 ¢ nur
Anschlissein | G 3/8 | Aluminium | 0,120 | BF-1068
Linie
Sollte die Batterie aus mehr als 4 Einheiten bestehen, empfiehlt sich die Montage von 2 Eintrittsplatten.
Auf Anfrage ist eine Mischversion erhaltlich. SerienmaBig werden eingebaute Schrauben und Dichtungen geliefert
Endplatte Universalsystem
22 22
- = Zamak 0,090 | BF-1070
98

Mit der Endplatte erhélt man eine Geschwindigkeitsregelung des Zylinders indem die Steuerungen frontal zentralisiert werden.
Fur die Batteriemontage wird die Endplatte verwendet, wobei bei beiden Elementen die mittlere blinde Bohrung durchstoBen werden muB.
G 1/8 Anschlisse fiir Schalldampfer vorhanden. SerienméBig werden eingebaute Schrauben und Dichtungen geliefert

M4 x30 UNI 5931 M4 x40 UNI 5931

M4x20 UNI 593

Vorteile

werden.

Die neue Grundplattenserie ISO 1 wurde unter Berlcksichtigung der auftretenden
Probleme konzipiert und patentiert.

- Die Anzahl der Platze auf der Grundplatte kann im Moment der Verwendung festgelegt

- Schneller Zusammenbau mittels serienmaBig eingebauter Schraube
- Die Méglichkeit, durch Ein- und Ausbau der Elemente die Funktion jeder Batterie
beliebig zu entscheiden (Druckdifferenzierung, Entliftungsregelung), indem die

Anzahl der Elemente beliebig erweitert oder vermindert werden kann

Auf Anfrage werden nach Zeichnung gepriifte
Batterien von Reihenmontageplatten geliefert

- Einfache technische Handhabung

Ebenfalls lieferbar ist eine VerschluBplatte fiir nicht benltzte Ventilplatze, Artikelnummer

BF-1085, komplett mit Schrauben und Dichtungen
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Grundplatte ISO 2 _} [ |
[ a

. . Masse Artikel-
Typ Maximale Abmessungen Bemerkungen |Gewinde| Werkstoff kg nummer

Einzelgrundplatte mit seitlichen Anschliissen

e
7 .
7 G 1/4| Zamak 0,640 | BF-1150
T "-‘\ @
“‘.‘H' i 95 '@_jo 139 +—-ED—— 17 652:5 Nl Anschliisse
a®® - St | |6® in Linie
S.009: B &
T
ol G 3/8| zamak | 0,650 | BF-1151
1 =Speisung 2-4 = Verbraucher
3-5 = Entliftung 12-14 = Steuerung
Anwendung wenn keine Batteriemontage maéglich ist
Einzelgrundplatte, bodenseitige Anschliisse
G18"
e G 1/4| Zamak 0,640 | BF-1152
@ &
5 boden-
i seitige
L Anschlisse

G 3/8| Zamak 0,650 | BF-1153

1 =Speisung 2-4 = Verbraucher
3-5 = Entliftung 12-14 = Steuerung

Anwendung, wenn keine Batteriemontage moglich ist

Batterie aus Grundplatten mit bodenseitigen Anschliissen und Abluftdrossel

Uber die Einzelgrundplatte mit bodenseitigen Anschliissen kann
eine Batteriemontage hergestellt werden, in die auch eine
Abluftdrossel eingesetzt werden kann. Normalerweise wird diese
Grundplattenversion nur auf spezielle Anfrage und Zeichnung
montiert und Uberprift geliefert. Diese Batterie hat die folgenden
Eigenschaften: zusammengeflhrter Eingang und bodenseitige
Benutzeranschlisse, getrennte Entliftung. Zur Batteriemontage
sind eventuelle Abluftdrosseln und der Montagesatz, bestehend
aus Zugstangen, Dichtungen und Stopfen extra zu bestellen.

Ebenfalls lieferbar ist eine VerschluBplatte fir nicht benitzte Ventilplatze,
Artikelnummer BF-1175, komplett mit Schrauben und Dichtungen
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Grundplatte ISO 2 _} [ |
[ a
. . Masse Artikel-
Typ Maximale Abmessungen Bemerkungen |(Gewinde| Werkstoff kg nummer

Grundplatte Universalsystem, Batteriemontage, bodenseitige und seitliche Anschliisse, zusammengefiihrte Entliiftung

103

NS G
|

13

1 = Speisung

2-4 = Verbraucher
101 3-5 = Entliftung
12-14 = Steuerung

G 1/4 | Zamak 0,800 | BF-1160

bodenseitige
und seitliche

Anschllsse

G 3/8 | Zamak 0,800 | BF-1161

Méglichkeit seitlicher und bodenseitiger Anschlisse. Die nicht verwendeten Bohrungen mit Stopfen verschlieBen.
SerienmaBig werden eingebaute Schrauben, Dichtungen und Stopfen geliefert

Eintrittsplatte Universalsystem

101

A Ar}flcﬂ':izse G1/2| zamak | 0,460 | BF-1154
s O OB — |
QOO .

OO® | . LT
t.-——._________.._; le— 60 —»

Ventile

126
139

bodenseitig | G 1/2 | Zamak 0,460 | BF-1155

Sollte die Batteriemontage aus mehr als 4 Einheiten bestehen, empfiehlt sich die Montage von 2 Eintrittsplatten.
Auf Anfrage ist eine Mischversion erhltlich. SerienmaBig werden eingebaute Schrauben und Dichtungen geliefert.

Endplatte Universalsystem

r——101——| 0.
I
N
AN\ 30 5-“31:5{549 - - | zamak | 0,160 | BF-1162
L/ L——SO——N .
ers =

Mit der Endplatte werden die Grundplatten einer Batterie getrennt, um Uber die zusétzliche Abluftdrossel-Grundplatte eine Regulierung der einzelnen Ventile zu ermoglichen. In
diesem Fall muB die mittlere blinde Bohrung durchstoBen werden. Darliberhinaus kann die Endplatte mit einer zusatzlichen Eintrittsplatte fir zwei oder mehrere Druckstufen
verwendet werden. In diesem Fall mussen die beiden seitlichen blinden Bohrungen durchstoBen werden.

Auf Anfrage werden nach Zeichnung gepriifte Batterien von
Reihenmontageplatten geliefert

Vorteile

Die neue Grundplattenserie 1ISO 2 wurde unter Berlicksichtigung der
auftretenden Probleme konzipiert und patentiert.

- Die Anzahl der Platze auf der Grundplatte kann im Moment der Verwendung
festgelegt werden

- Schneller Zusammenbau mittels serienmaBig eingebauter Schraube

- Die Méglichkeit, durch Ein- und Ausbau der Elemente die Funktion jeder
Batterie beliebig zu entscheiden (Druckdifferenzierung, Entliftungsregelung),
indem die Anzahl der Elemente beliebig erweitert oder vermindert werden
kann

- Einfache technische Handhabung

Ebenfalls lieferbar ist eine VerschluBplatte fir nicht ben(tzte Ventilplatze, Artikelnummer
BF-1175, komplett mit Schrauben und Dichtungen
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Grundplatte ISO 3
[ |
Typ Maximale Abmessungen Bemerkungen |Gewinde| Werkstoff Mla(zse n‘:xr;ﬁtle-r
Einzelgrundplatte mit seitlichen Anschliussen
fe——-70
195 »15 = -15L <22
—_ G18" ' |
e i = &= G 1/2 |Aluminium | 0,740 | BF-3060
——=ar! o d_
L S s
“ - = W ‘@ - — ]
HH”[‘ = 35 125 =) 150 70 @L;]
- £ . EC“ * b ¢ L Anschliisse
|- B, A 295 RSER . in Linie
Ere = -
= e = i =i R K=}
r-4,3 4.3 "_ 34"
G 3/4 | Aluminium | 0,740 | BF-3061
1 = Speisung
2-4 = Verbraucher
3-5 = Entliftung
12-14 = Steuerung
Anwendung, wenn keine Batteriemontage moglich ist
Einzelgrundplatte mit bodenseitigen Anschlissen
94 re—54
] 35 f—@—‘ ! 12
; ] JEMEE:
WA v v 5
&{} ?@}@__} . T G 1/2 | Aluminium | 0,720 | BF-3062
= ; E= 3070 -
- H O - InlP
ﬂ‘:ﬁ = — I- || ’&JAkJA\ Y J r ‘1:5
' d"r 7“?_ le—70— \G12-3/4’ t bodenseitige
1 v - .:I1 125 Anschllsse
L(WAC p—r
- ———+——
==
| 195 G 3/4 | Aluminium | 0,720 | BF-3063
¥
125
1 = Speisung
2-4 = Verbraucher
3-5 = Entliftung
12-14 = Steuerung

Anwendung, wenn keine Batteriemontage mdglich ist

101-1II
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Ventile

I ®
Grundplatte ISO 3 _| | |
[
. ] Masse Artikel-
Typ Maximale Abmessungen Bemerkungen |Gewinde| Werkstoff kg nummer

Grundplatte Universalsystem, Batteriemontage, bodenseitige und seitliche Anschliisse, zusammengefiihrte Entliiftung

*s;‘

160-

G1/2-3/47 =23

G 1/2 |Aluminium | 1,100 | BF-3071

—2 L 36
-+—

bodenseitige
und seitliche

Anschllsse

G 3/4 | Aluminium | 1,100 | BF-3072

1= Speisung

2-4 = Verbraucher
3-5 = Entliftung
12-14 = Steuerung

Maoglichkeit seitlicher und bodenseitiger Anschliisse. Die nicht verwendeten Bohrungen mit Stopfen verschlieBen.
SerienmaBig werden eingebaute Schrauben, Dichtungen und Stopfen geliefert

Eintrittsplatte Universalsystem

Anschllsse

T G 1 |Aluminium | 0,440 | BF-3064
in Linie

Fur jede Batterie mussen 2 Eintrittsplatten verwendet werden. Jede Eintrittsplatte kann beliebig rechts oder links angeordnet werden.
SerienmaBig werden eingebaute Schrauben und Dichtungen geliefert

Stopfen Universalsystem

re( 385

'}

- - Aluminium | 0,020 | BF-3082

Anwendung wenn zwei Druckstufen erforderlich sind

M8x 30 UNI5931

Auf Anfrage werden nach Zeichnung gepriifte
Batterien von Reihenmontageplatten geliefert

Vorteile

Die neue Grundplattenserie ISO 3 wurde unter Berlcksichtigung der auftretenden
Probleme konzipiert und patentiert.

- Die Anzahl der Platze auf der Grundplatte kann im Moment der Verwendung
festgelegt werden.

- Schneller Zusammenbau mittels serienmaBig eingebauter Schraube.

- Die Mdglichkeit, durch Ein- und Ausbau der Elemente die Funktion jeder Batte-
rie beliebig zu entscheiden (Druckdifferenzierung, Entliftungsregelung), indem
die Anzahl der Elemente beliebig erweitert oder vermindert werden kann

- Einfache technische Handhabung

Ebenfalls lieferbar ist eine VerschluBplatte fir nicht benutzte Ventilplatze,
Artikelnummer BF-3175, komplett mit Schrauben und Dichtungen
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Gundplatte ISO 4 _| |
[ |
Typ Maximale Abmessungen Bemerkungen |Gewinde| Werkstoff Mla(zse npl‘.lrrt::necle-r
Einzelgrundplatte mit seitlichen Anschliissen
90 ——»{«——84 5
4——100-—1
r=4.3 @ §
2t— 5 1 3
G 3/4 | Aluminium | 1,280 | BF-4060
199,56
102,5 97
- s (] L
- . bl Te-
\“}‘} l L. =
om0 gl
-~ v Anschllsse
4 ‘.‘, s ([I] ® ¢ _j]]] in Linie
o 90 L 84,5
G1g" G 3/4"-1"
2‘7 " |/ i ) z
ey
jl‘4lh’l 1 G1 |Aluminium | 1,280 | BF-4061
5o
120
1= Speisung
2-4 = Verbraucher
3-5 = Entliftung
12-14 = Steuerung
Einzelgrundplatte mit bodenseitigen Anschliissen
re—42—>  r=4, =43
—} w: |
- | TJ
E r?’\ 5 G 3/4 |Aluminium | 1,240 | BF-4062
1025 90
" JT X 90
ot ]
> 25
#ﬂ . 1995 l’>—‘/\ : —X 120 —
M ST NN @ N
i ]
"‘r ‘ - o7 %\‘ i 2 i f] 845 | bodenseitige
- ~ s - l Anschllsse
= b * ; ‘ 7N —
l:l - LR |5
G1/8"/ ,.13_ G 3/4-1" »—24L
»115 1= »+15 1=
! G 1 |[Aluminium | 1,240 | BF-4063
_3_ : _ E 65
b I!l 1= Speisung
2-4 = Verbraucher
3-5 = Entliftung
12-14 = Steuerung

103-11I
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Ventile

Verbindungs-Zwischenplatten fiir ISO-Grundplatten

'Ul?):

[
Typ Maximale Abmessungen Bemerkungen | Werkstoff Mla(zse nﬁrrt‘ilfne:r
Verbindungs-Zwischenplatte fur Universalgrundplatten von GréBe 1 bis Gr6Be 2
101
r'— 784—> 154
2 e R - Ly;( }MSX — 32 - Aluminium | 0,110 BF-1190
- . , et 165 128 Gm ' F' il +
[ = T < |Maxio 25 25
13 e

Diese Zwischenplatte ermdglicht die Zusammenstellung von GréBe 1 und GroBe 2 in einer Batterie, mit zusammengefiihrter Speisung und zusammengefiihrter Entliftung
(auf Anfrage Speisung und/oder Entliftung getrennt méglich)

Verbindungs-Zwischenplatte fir Universalgrundplatten von GréBe 2 bis GroBe 3

156 30>

[
25 l
176 e >

Aluminium

0,570

BF-3190

Diese Zwischenplatte ermdglicht die Zusammenstellung von GréBe 2 und GréBe 3 in einer Batterie, mit zusammengefiihrter Speisung und zusammengefiihrter Entliftung
(auf Anfrage Speisung und/oder Entliftung getrennt méglich)

Verbindungs-Zwischenplatte flr Universalgrundplatten von GréBe 1 bis Gr6Be 3

175

——

i
R 00009t 4 |7
L—784——-

\ M4x10

3 3
156 He e

Aluminium

0,570

BF-3191

Diese Zwischenplatte erméglicht die Zusammenstellung von GréBe 1 und GréBe 3 in einer Batterie, mit zusammengefiihrter Speisung und zusammengefihrter Entliftung
(auf Anfrage Speisung und/oder Entliftung getrennt mdglich)

VerschluBplatte fir Grundplatten Gr68e 1-2-3

_ 2 @ 5 ISO 1
% 3 (r alle Stahl 0030 | BF-1085
Grundplatten-
n B modelle)
- 3 BEPNAR: ISO 2
b g . @ 8 —ﬁ—~- 3 g lure Stahl 0,050 | BF-1175
*.—’ o ! e{ (6] o G modelle)
: LB
1 S
29 2 T © © 2 ISO 3
. s 8T — T eru(fgpﬂﬁen Stahl 0,080 BF-3175
2 5 i
*'} l $ i $ 2 modelle)
z e

Es besteht die Moglichkeit, bei der Planung einer Anlage mehr Grundplatten einzusetzen, als am Anfang erforderlich sind,
indem man sie zuerst ungenutzt schlieBt und spater mitverwendet. SerienméBig werden eingebaute Schrauben und Dichtungen geliefert
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Serie AF - Sitzventile fir Druckluft 3/2 - | [ | —

Diese Ventile werden in einer breiten Palette mit Anschlissen G 1/8 bis G 11/2 hergestellt und eignen sich besonders fur
jene Anwendungen, bei denen erhdhter DurchfluB und eine héhere Anzahl von Zyklen notwendig sind. Das Sitzventilsystem
hat sich bereits bestens bewahrt und garantiert eine interessante Leistungvielfalt und ein gulnstiges Preis/Leistungs-
Verhaltnis.

TECHNISCHE DATEN

Internes konisches Sitzsystem und Membrane aus Vulkollan ~ Spulen: U1 Serie DA-...; U2 SerieDB-...

Umgebungstemperatur: 50° C Siehe Zubehdr 10-V, Abs. Spulen

Mediumstemperatur: -5°C + +60°C

Betriebsmedium: gefilterte Luft 50 um, ANMERKUNG: Es ist mdglich, eine anndhernde Schatzung des Faktors “CV”
mit oder ohne Schmierung zu erhalten, indem die in NI/min angefiihrten DurchfluBwerte

: e, nden
Betriebsdruck: 10 bar max. durch "962" dividiert werden

Indirekte elektropneumatische Steuerung
Rucklauf mit pneumomechanischer Feder
Versionen 2/2 lieferbar

G 1/8-G3/8 G12-G11/2

I’/II o
T /"‘“— -3 j
b L ‘I__J
2 .
+ S .
;‘
: 3
1 / Tl
g 1o faNe
2 [ /
1#+—-H ; -2 -— '
I 1
10 i 1 Saves T
5 j &) ANI=SiN
0 T E‘: $

1= Speisung
2-4= Verbraucher
3-5= Entliftung
14= Steuerung
12= Rucklauf

11311

Ventile



Ventile

L Cl |
_/ i
I |
Servoventile 3/2 fur Druckluft
Steuer. |Riicklauf Ansch-| @ [DurchflugAnsprechzeitms|  pryck (bar) |Masse .
Tvp 18) | (12) | V%9 | lusse |mm [Nymin. | Eree. mvere | LT T | g | Artkel
3/2 NC AF-2600
G1/8 [55| 580 5 8 6 3,5 0,21
3/2 NO AF-2700
|32 NC AF-2601
pneumat. | PPEUT G1a| 8 [ 1100| 5| 7| 6 4 | o054
3/2 NO AF-2701
3/2 NC AF-2606
G3/8 | 10 | 1500 | 5 7 6 4 0,52
3/2 NO AF-2706
Maximale Abmessungen G 1/8 Maximale Abmessungen G 1/4 - G 3/8
Ge G1/8"
g N
; : 1 ! \ ﬂ
& N w L
G1/8" i O} 3 \6 ~—
%) ﬁ o . :{@L J = = ~ N 2
O 1 5 S = +—Uo I |
| | : T | ]
i v/ | el .
= | L% L 40 744
L%
Steuer. |Riicklauf Ansch-| @ |Durchflu|Ansprechzeit ms|  Druck (bar) Masse .
T Wege y Artikelnr.
P (14) (12) 98 | lusse [ mm| Nimin. | Ereg. Aber. | L T T | kg
3/2
NC-NO| G1/2 | 15| 5400 | 7 | 10 6 4 1,27 | AF-2603
3/2
NC-NO| G3/4 | 19 | 6500 | 7 | 10 6 4 1,10 | AF-2610
pneumat, | Pneumo-
mechanisch 32
NC-NOo| G1 |25 |138500| 10 | 12 6 4 1,59 | AF-2615
82 1G4 1/2| 39 | 35000 | 36 | 15 6 4 2,19 | AF-2620
NC-NO ' )
G1/2 G3/4| G1
o A 75 88,5
B 47 88,5
(¢ 35 88,5
D |G1/2 G3/4| Gi
E 78,5 88,5
F 63 88,5
Maximale Abmessungen G 1 1/2 G 21 88,5
ﬁ% e H 41 88,5
, ; , 1 50,5 88,5
1
%;j, L 30 88,5
T - G112 o 8
) o) = M 54,5 88,5
&Jg = = N N 100 88,5
e e o 105 | 885
P @64 |O885
59 515 62
. - Q G1/4 G1/4
. . . . R 37
Die Artikelnummern der Magnetventile verstehen sich ohne Spulen
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Sitzventile fiir Druckluft 3/2

U=

Elektroventile flir Druckluft

Steuer. |Riicklauf Ansch-| @ |DurchfluB|Ansprechzeitms|  pryck (bar) |Masse| , .
Tvp (14) (12) | 992 ['lusse | mm | Nymin. | Erea. aber. | T T g | Ariketnr | Spule
3/2NC AF-2500 U
G1/8 |55 | 580 | 15 | 20 1,5 10 | 0,25
3/2NO AF-2501( U1
/2N 20 | 23 )
82NC | G4 | 8 | 1100 1,6 10 | o,58 |AF-2510] Ui
3/2NO 15 | 20 AF-2511| U1
.| 3/2NC 20 | 23 AF-2520| Ut
elektrisc | POOUT G3/8 | 10 | 1500 1,6 10 | 056
mechan.| 5o\ 0 15 20 AF-2521 Ut
3/2NC 20 | 23 AF-2515| U2
NC NO G1/4 | 8 | 1100 1,6 10 | 0,70
. 3/2NO 15 | 20 AF-2516| U2
i ‘ 3/2NC | G378 | 10 | 1500 16 | 10 | o7o|AF2522] U2
3/2NO 15 | 20 AF-2523| U2
Maximale Abmessungen G 1/4 und G 3/8
i
{ G e
¥ _ 2 g
B 0w 64" - /8" Iz
185 L ! ! /4" - il
e 21 o
E EI (==Y o -
/ 2 j* 2
I - ; ~
75 '1 ) :75: T
50 L3 | L 40
60
Abmessungen mit Spule U2 in Farbe gedruckt
Steuer. |Riicklauf Ansch-| @ |DurchfiuB|AnsprechzeitmsiDruck (bar)| Masse .
- Artikelnr. I
Typ (14) (12) Wege lusse | mm| NI/min. | Erreq. Aberr. min. | max kg riikelnr Spule
(14) (12) y B
3/2NC 17127 | 2 |10 AF-2530
G1/2 |15 | 5400 1,19 U2
3/2NO 30|22 | 3|10 AF-2531
3/2NC 17 | 27 | 2 | 10 L
G3/4 |19 | 6500 113 |AF-2540 | ),
3/2NO 30|22 | 3|10 AF-2541
elektrisc | Pneum-
han.
mechan. | 3/ane 20 | 32 | 22| 10 AF-2545 |
32N0| G1 |25 | 18500 g5 3 [ 10 | 162 [ AF-2546
NC  NO |
ST AT 8”2NC 5 1 1/2| 39 | 35000 | 47| 22 | 25| 10 | 5, | AF-2565 | ),
3 3 3/2NO 55 | 20 3|10 AF-2561
Maximale Abmessungen G 1/2-G3/4-G 1 Maximale Abmessungen G 1 1/2 G1/2 | G3/4 | G1
Al 75 | 75 | 89
B| 47 | 47 |55
. c| 35 | 35 |40
D [G1/2|G3/4| G
,,,,,, ek E |785 | 785|101
F| 63 | 63 | 76
[ L HE
; : (L 2, e G| 21 | 21 [255
[T, :({ic) X i _Grve H| 41 41 | 51
I/ax\w=t (__/) ) I [50,5 | 50,5 | 64
A = q ‘ L| 30 | 30 | 38
= e = = T M | 54,5 | 54,5 |62,5
- L—; e N | 100 | 100 [ 115
. L w 5 o | 150 | 150 [167
P| 154 | 154 [174
Q | 26,4 | 26,4 |08,4
Die Artikelnummern der Magnetventile verstehen sich ohne Spulen R 1505|505 50

115111
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Ventile

Serie AG - Sitzventile 3/2 fiir Vakuum

U=

Eine komplette Serie von Magnet- und Servoventilen fir Vakuum mit Anschlissen G 1/8 bis G 1 1/2, um allen Ansprichen
gerecht zu werden. Das interne Sitzsystem garantiert Zuverlassigkeit und lange Lebensdauer.

TECHNISCHE DATEN

mit Vakuum indirekt gesteuert.
Umgebungstemperatur: 50°C
Mediumstemperatur: -5°C + +60°C

Schmierung
Indirekte Steuerung mit Vakuum

Magnetventil fir Vakuum, drucklufthilfsgesteuert

Internes konisches Sitzsystem und Membrane aus Vulkollan
fur Magnetventile fur Vakuum, drucklufthilfsgesteuert;
Sitzdichtungen aus Silikon fur Magnetventile fir Vakuum,

Betriebsmedium: gefilterte Luft 50 um, mit oder ohne

Automatischer Rucklauf mit Vakuum

Spulen U1 Serie DA-...; U2 Serie DB-...;
Abschnitt Zubehor Seite 15-V.
Lieferbar 2/2 Version fur Magnetventile fur Vakuum,

drucklufthilfsgesteuert; bei Magnetventilen fur Direktvakuum,

vakuumhilsgesteuert, erhalt man di 2/2 Version indem die

Entliftung mit Stopfen verschlossen wird.

Magnetventil fiir Vakuum, mit Vakuum hiltsgesteuert

{ 12
7 NC NO NC NO
i ,/ / /
_ | 3 1 _ ! 1 3
/
2) | T o) [T
= ] 1 3 1= Pumpe ) = —’ 3 1
2= Verbraucher ' =
3= Entliftung
12 = Luftsteuerung
Magnetventil 3/2 fiir Vakuum, mit Vakuum indirekt gesteuert
Ansprech- Vak
Ansch- | © i Pumpe akuum  Masse '
Typ Symbol Wege zeit (ms) Artikelnr. | Spule
y lusse |mm EHZ)Q' A(l:z;r. max m3h min. max. kg
3/2 NC 25 16 0,52 AG-3210 u2
G1/4 | 8 4
3/2 NO 20 | 14 0,58 | AG-3211 u2
3/2 NC 25 | 16 0,56 | AG-3214 u2
G3/8 | 10 10
3/2 NO 20 | 14 0,56 | AG-3215 u2
3/2 NC 30 | 15 1,19 | AG-3222 u2
G1/2 | 15 20 150 |759,5
3/2 NO 20 | 18 mmHgimMHg| 4 49| AG-3223 | U2
3/2 NC 30 | 15 1,13 | AG-3232 u2
G3/4 | 19 35 | 610 | 05
3/2 NO 20 | 18 Tor | Tor | 443 | AG-3233 | U2
3/2 NC 38 | 18 1,62 | AG-3242 u2
G1 25 90
3/2 NO 25 | 20 1,62 | AG-3243 u2
3/2 NC 75 | 50 2 AG-3256 u2
G11/2 | 39 180
3/2 NO 70 | 60 2 AG-3257 u2

Die Artikelnummern der Magnetventile verstehen sich ohne Spulen
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Maximale Abmessungen

G1/4-G3/8

G 178"

G1/6"-G3/8"

47

(NI
o S |

2L

3

N

G1/2-G3/4-G1

L
parh
4&

G11/2

G112

Th

L7
36

ey

MEA

<>@§§

—__/
DO @

=

355

1405

150

113

96,5

222

515 | 62

158

G1/2 - G3/4| G1
A 75 89
B 47 55
C 35 40
D| G1/2-G3/4| G
E 78,5 101
F 63 76
G 21 25,5
H 41 51
| 50,5 64
L 30 38
M 54,5 62,5
N 100 115
o 150 167
P 154 175
Q O 64 0 84
R 50,5 50
S 37

11711
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Ventile

[ e M|
_| [ |
[ R |
Magnetventile 3/2 fur Vakuum, drucklufthilfsgesteuert
Ansch-| @ |Ansprech-p, he Vakuum| Druck (bar) [Masse|
Typ Symbol Wege || cce |mm E%%;. (l'\“%)". maxmoh| max min. kg Artikelnr. | Spule
NC 3/2NC AG-3001
. o G1/8 |55| 14|25 | 15 | 7595 1,5 0,25 Ui
M mm Hg AG-3002
£ ™ 13/2NC AG-3009
G1/4 | 8 | 16|27 | 4 2,5 0,58
NO . [3/2NO AG-3010| ;o
3/2NC 0,5 AG-3011
L1 G3/8 |10| 16|27 | 10 Torr 2,5 0,56
3/2NO AG-3012
Maximale Abmessungen G 1/4 und G 3/8
140
: & o R I
G 178"
& gj | ] .‘;‘ ?-‘
€ ==y - ™l e
&7 il A 3| g I © PIT
75 26 7 —= 3‘2 40
50 60
Ansch-| @ | J35Ptech” | pumpe Vakuum| Druck (bar) [Masse| ,
Typ Symbol Wege lusse |mm Erreg.  Aber. [ max moh| max min. kg Artikelnr. | Spule
3/2NC AG-3020

/ G1/2 |15] 16 |40 | 20 3 1,19
3/2NO AG-3021
3/2NC 7995 AG-3040

-304
G3/4 [19]16 [40 | 35 |MMHg 3 1,13
3/2NO AG-3041
U2
3/2NC .

/ G1 [25| 18|42 | 90 | o5 3 1,62 | AG-3050
3/2NO Torr AG-3051
3/2NC -

J G11/2 |39 | 60 [38 | 180 4 2,05 | AG-3062
3/2NO AG-3063

ﬁ. 2

G1/2 | G3/4 G1
ﬂ:ﬁa A 75 75 89
Lo o L e B 47 47 55
/st — c| ss5 35 40
h\Ww)l KJ_j_ - D | Gi2 | G344 | Gf
e 1178 Ll q : E | 785 | 785 | 101
=S F 63 63 76

- G 21 21 25,5
H 41 41 51

Maximale Abmessungen G 1 1/2 I 50,5 50,5 64
7 . L 30 30 38

: M | 545 54,5 | 62,5

N 100 100 115

o 150 150 167

- A P 154 154 174

—_ GTV2_ g Q (%] 6,4 9] 6,4 9] 8,4
€ ) 7| R | 505 50,5 50

9

Die Artikelnummern der Magnetventile verstehen sich ohne Spulen
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Servoventile 3/2 fir Vakuum, drucklufthilfsgesteuert

Ansch- | @ | Ansprech- [ mne [Vakuum| Druck (bar) | Masse .
Typ Symbol Wege | | cce [mm E%‘;)L_(:%)m moxmem | max min. kg Artikelnr.
3/2 NC AG-3071
NC ) e G1/8 |55 3 | 6 | 1,5 7595 1,5 0,21 peEo
mm Hg
EMQ“ 3/2NC AG-3073
G1/4 |8 | 4|8 | 4 2,5 0,54
NO 3/2 NO AG-3074
M”“ 3/2NC 3,5 AG-3075
orr
L1 ool G308 10| 4 |8 | 10 25 052 F—=—r
Maximale Abmessungen G 1/8 Maximale Abmessungen G 1/4-G 3/8
G/’ 61
. — T
M‘\ }
! (\7 G138 N - 1 1
al = o~ © "
folet, e A=Al
S q af © < ylll=——
\g/' ;i v |
. - Lo |
8 L 2 P
5 B LS 35 '
25 36
Ansch- | @ | AnSPrech- [pympe [Vakuum| Druck (bar) | Masse )
Typ Symbol Wege lusse |mm Er(:g)g.(m(:é;r. max m¥%h [ max min. kg Artikelnr.
3/2 NC )
/ Gi2 [15] 6 15| 20 | o 3 116 | AG-3081
NC 3/2 NO 59,5 AG-3082
2 mm Hg
3/2 NC )
m / G3/4 (19| 6 | 15| 35 3 1,10 | AG-3091
3/2 NO AG-3092
3/2 NC 0,5 ]
NO | / G1 |25] 7 |16 | 90 | 700 3 159 | AG-3100
M’\ 3/2 NO AG-3101
> [32NC| 439 | 65| 25 | 180 4 e | eI
AG-3111

T — G1/2-G3/4 | G1
] I 1

- ; R A 75 88,5

- I H 5 B 47 55

R ; c 35 40

D| G1/2-G3/4 | G1

Lo L F_ | /2-G3/

B E E 78,5 101

A F 63 76
Maximale Abmessungen G 1 1/2 G 21 25,5

! G118 , H 41 51

- -]

P [ 505 | 64

' ] o : L 30 38
T F§j/w | » @} o 8 M 545 |625

L 2 =

&J = z} S\ N 100 115
1 E h _| (—+ O 4[ B8 (o] 105 120,5
ST LAz A Pl o064 |084
5 515 62 Q G1/4 G3/4

[ 8 R 37

11911

Ventile



Ventile

3 e |
_J a
[ |
Solenoidventile 3/2 - 2/2 mit direkter Steuerung fiir Vakuum
Ansch-| @ |Ansprech-[p ne | Vakuum max .
Typ Symbol Wege lusse |mm E%%L(;'%;?’ maxon| e o Masse kg Artikelnr.
, G1/4|6*| 15| 8 5 0,220 AG-3313
3/2
759,5| 0,5
G1/2 |11*| 28 | 10 10 0,250 AG-3332
Weitere Ventile
Ansch- O . Ansch- O .
Symbol Wege lusse| mm Artikelnr. Wege lusse | mm Artikelnr.
3 AG-3300 8 AG-3320
U2 Spule 17 VA 2 4 AG-3301 10 AG-3321
- 2/2 -
AT | 22 |ews NG |G 12
1 ) AG-3302 11 AG-3322
6 AG-3303
¥
Spannung Artikelnr > 3-3* AG-3310 8-3* AG-3330
24/50-60Hz  DB-0607 3/2 3/2
24/50-60ttz  DB-0807 m.:ﬂ;;’” NG | @14 48 AG-3311 NG |G 12 [103%|  AG-3331
220/20-60Hz ~ DB-0610
5-3* AG-3312
* Ventile mit fester Entllftung @ 3 mm
Maximale Abmessungen G 1/4-G 1/2
I o y— . O ——F— VAKUUM
Q gI 1-P = Pumpe
ﬁf = A & 2-A = Verbraucher
2 Bohrungen Méx6 /| ' | g/ ,,,,,, 3-R = Entliftung
55 2 M4ax8 /
: pa)

100
80

25

100

90

Die Artikelnummern der Magnetventile verstehen sich ohne Spulen
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—I Niedrige Standard-Stromaufnahme
-1 Schnelle Ansprechzeiten

—I Hoher Durchfluss

—I Kompakte Bauweise

—I Flexibler Anwendungsbereich
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Inhaltsverzeichnis >>

P10F

P15F

P15D

P10B

P15B

COMPACT 10 mm mit Gewindeanschliissen M5

COMPACT 15 mm mit Gewindeanschlissen G 1/8

COMPACT 15 mm mit Gewindeanschliissen G 1/8 Stecker 15 mm

COMPACT 10 mm fiir Grundplattenmontage

COMPACT 15 mm fiir Grundplattenmontage
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19

22

29

35
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~ COMPACT P10/P15

B10

Nanoventil 10 mm

seite. 42

__'-_

04

! Niedrige Standard-Stromaufnahme (0,32 W)

Die Serie COMPACT wird serienmadssig mit Pilotventil mit niedriger Leistungsaufnahme NANO_B10 geliefert

! Schnelle Ansprechzeiten

Dank kirzerer Ansprechzeiten sind héhere Schaltspiele moglich

_! Hoher Durchfluss (P10: 310NI/min - P15: 800 NI/min)

Mit der Weiterentwicklung der traditionellen auf die neue COMPACT Serie angewandten Schiebertechnologie
UNIVER werden hohe Durchflusswerte erreicht

| Kompakte Bauweise

Durch die kompakte Bauweise des Ventilkorpers (10 -15 mm) sind kleinere Einbaumasse moglich




_I

_I

Komplette Losung

Lieferbar mit Gewinde am Korper (P10F/P15F) und mit Koérper fiir Grundplattenmontage (P10B/P15B) in 5/2 Version
(einseitiger und zweiseitiger Impuls), 5/3 und 3/2+3/2 Version. Elektrische und pneumatische Betatigung

Hohe Betriebsdauer

Die Konstruktionsmerkmale, die allen UNIVER Ventilen gemein sind, gewadhrleisten eine Lebensdauer von
ca. 50 Millionen Schaltspielen (unter korrekten Einsatzbedingungen)

Maximale Einsatzflexibilitat

Der Einsatz von Modulgrundplatten (einfach und doppelt) ermdglicht eine vielseitige Zusammenstellung von
Ventilinseln sowohl flir den Einzelanschluss als auch flir den Multipolanschluss

Vereinfachte Installation

Die Installation von Rohren und Verschraubungen ist einfacher, weil sich alle Druckluftverbindungen auf
derselben Seite befinden

COMPACT P10/P15_05



' Zusammenfassende Tabelle VENTILTYPEN

Einseitiger Impuls [ ] [ ] [ ] [ ]
Zweiseitiger Impuls [ [ ] [ ] [ |
Geschlossene Mittelstellung [ ] [ ] ] [ ]
Offene Mittelstellung [} | [ | [ |
Mittelstellung unter Druck | [ ] [ | [ |
NC+NC [ ] [ | | |
NC+NO [ | [ ] | |
NO+NO [ | [ | | u
Elektrisch [ ] [ | | |
Pneumatisch | [ | | n
Mechanische Feder [} [ [ | |
Pneumo-mechanische Feder | [ ] [ | [ |

m [ m [ m | u |

m | m | L | u |

m [ = [ m | u |

m [ = [ m | m |

— o [ - [ - |
[ ] — — —
— ] — —

o o) o) o |

Bis 9 bar elektrische Betatigung - bis 10 bar pneumatische Betdtigung I

Gefilterte, nicht entfeuchtete Druckluft 10 um, mit oder ohne Schmierung |

5°5 50° |

50° C MAX |

Zamak I

Nitrilgummi |

310 | 800 | 310 800 |

. = Standard

06

O = auf Anfrage

= = nicht lieferbar
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" Zusammenfassende Tabelle BATTERIEBLOCK

1Platz | | | | | |
2 Platze | | | | [ ] [ ]
Einzelgrundplatte — — [ ] [ ] — —
SUB - D 25-polig [ ] [ ] — — [ ] [ ]
SUB - D 37-polig — (o) — — — (o)
Seriell (0] (o] — — (o) (o]
G1/8 | — | — | _—

G1/4 — | — | — |

M5 | — | — [ ] —

M7 — — — — [ ] —

G1/8 — [ | — | — |

@4 —_— — — —_— | u

26 — — — — — [}

@8 — — — — — |

. = Standard O =auf Anfrage == =nicht lieferbar

Max. Anzugsmoment der Verschraubungen auf Gewinde der Grundplatten und Endplatten

M5 3

m7 3

G1/8 3 (2 pro P10SB)
G1/4 10

COMPACT P10/P15_07



Al Elektrische Multipolverbindung

- Verbraucher am Ventilkorper

ische Verbindung

ige elektr

insei

N E

Endplatte

1

Einzelgrundplatte

2

Doppelgrundplatte

3

Modulzugstangen

4

Ventil

5

w
2]
=]
<
=
a
~
v
@
i)
bl
©
Q.
=
S
=

6

Einseitiger Stecker

7

BUS Verbindungskarte

8

Multipolverbindungsmodul

9

08
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Al Elektrische Multipolverbindung

- Verbraucher an der Grundplatte

SERIELLES UBERTRAGUNSSYSTEM TCXX

Fur weitere Informationen wenden Sie sich bitte an unsere Verkaufsabteilung

1~
(%]
n
n
o
o
7]
o
=4
a
A

2l P10SF-P15SF

Mégliche Kombinationen

Anwendbares Protokoll

P10SB
P15SB

P10SF
P15SF

Interbus

DeviceNet

AS-l

PROFIBUS-DP

Can Open

COMPACT P10/P15_09
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TYPENSCHLUSSEL

P F

1 Serie

P10F = Serie Gewindeventile
Grosse 10 mm

P10B = Serie Ventile fir
Grundplattenmontage
Grosse 10 mm

P15F = Serie Gewindeventile
Grosse 15 mm

P15B = Serie Ventile flir
Grundplattenmontage
Grosse 15 mm

P15D = Serie Gewindeventile
flr Stecker 15 mm
(nur Grosse 15 mm)

4 Betdtigung 12

0 = pneumomechanische Feder
1 = mechanische Feder

3 = pneumatisch verstarkt

4 = elektrisch verstarkt

Typ

2=5/2

3 =5/3 geschlossen Mittelstellung
4 = 5/3 offene Mittelstellung

5 =5/3 Mittelstellung unter Druck
6 =3/2+3/2 NC-NC

7 =3/2+3/2 NC-NO

8 =3/2+3/2 NO-NO

Spannung

24 =24 Vdc.

3 Betdtigung 14

3 = pneumatisch verstarkt
4 = elektrisch verstarkt

6 Variante

D = externe Servospeisung des
Pilotventils auf dem Ventilkorper
(P10=M3 P15 =M>5)
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TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

Umgebungstemperatur -5°+50°
Temperatur Betriebsmedium 50° C max
Betriebsmedium gefilterte, nicht entfeuchtete Druckluft 10 pm, mit oder ohne Schmierung
Schaltsystem Schieber
Funktionen _
Betriebsdruck elektrische Betatigung bis 9 bar
pneumatische Betétigung bis 10 bar

Betatigung elektropneumatisch indirekt oder pneumatisch
Ruckstellung mechanische Feder, pneumomechanische Feder
Anschliisse M5
Nenndurchfluss (NI/min) 5/2 310
5/3 230

3/2+3/2 250

KONSTRUKTIONS - MERKMALE

Ventilkorper Zamak
Dichtungen Nitrilgummi
Grundplatte selbstloschender Technopolymer
Betadtiger selbstloschender Technopolymer
Schieber Aluminium

ELEKTRISCHE DATEN

Pilotventil NANO B10
Spannung 24VDC (£ 10%)
Stromaufnahme beim Anlauf 5,5W (25 ms), Erhaltung 0,32 W
Schutzklasse IP65

COMPACT P10/P15_11
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Einseitiger Impuls

5/2

Symbol Betdtigung

" M " elektrisch
verstarkt

Einseitiger Impuls

5/2

Symbol Betatigung
Mﬂﬂw 2 elektrisch
verstarkt

Beidseitiger Impuls

5/2

Symbol Betatigung
42
" n  elektrisch
M verstarkt
513

PIOF

ELEKTRISCH
Lg\
@ o
2 B
O 0 Y
I_I 232 u B
805
27
25

105
[T

EI

Riickstellung Druck min/max Ansprechzeiten ms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.

pneumomechan. 1,5+9 12 20 0,054 P10F24024

Feder

LR

[
o
A4

[]
L]

10,5
TEa—Y

Ruickstellung Druck min/max Ansprechzeitenms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.
mechanische 1,9+9 10 21 0,054 P10F24124
Feder
i
2 [}

o
D

jl

Ruickstellung Druck min/max Ansprechzeiten ms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.

elektrisch 0,7+9 10 10 0,069 P10F24424

verstarkt



PIOF

ELEKTRISCH

5/3 . .

43

o
D

&Ly
l. . w 275

b |

iE

Symbol Betatigung Riickstellung Druck min/max Ansprechzeitenms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.

GESCHLOSSENE Mittelstellung
1 42 12
elektrisch elektrisch 1,5+9 11 22 0,069 P10F34424
513
OFFENE Mittelstellung

42

14 12

elektrisch elektrisch 1,5+9 11 22 0,069 P10F44424
513
Mittelstellung unter DRUCK

14 41 12

elektrisch elektrisch 1,5+9 11 22 0,069 P10F54424

513

3/2+3/2 - :

43

o
D

jl

Symbol Betatigung Riickstellung Druck min/max Ansprechzeiten ms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.
3/2 NC+3/2 NC
uon
=
™~ elektrisch elektrisch 1,3+9 9 14 0,069 P10F64424
45312
H
20
3/2NC+3/2 NO
W on
=l
™~ elektrisch elektrisch 1,3+9 9 14 0,069 P10F74424
4532
3]
3/2 NO+3/2 NO
uon
elektrisch elektrisch 1,3+9 9 14 0,069 P10F84424

'S
o
w

COMPACT P10/P15_13
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U-. PNEUMATISCH

UNIVER GROUP

Symbol Betatigung Riickstellung Druck min/max Ansprechzeitenms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.

5/2

EINSEITIGER IMPULS
42

14 12
%@ pneumatisch pneumomechan. 1,5+10 8 14 0,042 P10F230

verstarkt Feder

1

EINSEITIGER IMPULS

42
" 2 pneumatisch  mechanische 1,9+10 7 16 0,042 P10F231

verstarkt Feder
513

BEIDSEITIGER IMPULS

" 1 pneumatisch  pneumatisch 0,6+10 6 6 0,044 P10F233
verstarkt verstarkt

513

5/3

GESCHLOSSENE Mittelstellung
24

M " pneumatisch pneumatisch 1,5+10 7 20 0,044 P10F333
315
OFFENE Mittelstellung
2 4
MM pneumatisch  pneumatisch 1,510 7 20 0,044 P10F433
315
Mittelstellung unter DRUCK
2 4
l:m pneumatisch pneumatisch 1,5+10 7 20 0,044 P10F533
315
3/2+3/2
3/2 NC+3/2 NC
% 1
%T% pneumatisch pneumatisch 1,3+10 8 14 0,044 P10F633
4 =532
1
3/2NC+3/2 NO

" on
pneumatisch pneumatisch 1,3+10 8 14 0,044 P10F733
453 2
1

3/2NO+3/2NO

" on
pneumatisch pneumatisch 1,3+10 8 14 0,044 P10F833
4 H53H 2
1

14
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Anzahl Ventilplatze
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UNIVER GROUP

P10SF500

Speiseplatte G1/8 links
fir TIM Modul

P10SF200

Grundplatte
2 Ventilplatze

P10SF560

Abdeckplatte fir nicht
verwendeten Ventilplatz

P10SS12**

Busverbindungskarte
Seite 12

** =04, 06,08, 10, 12 Platze

AZ4-SNOO3A

100 Muttern M3 fiir Zugstangen

AZ4-VNO310

100 Schrauben 3x10 fiir Zugstangen

TIM1024

Verbindungsmodul 25-polig
Kontaktstift Typ D

P10SF110

Grundplatte
1 Ventilplatz
1-3-5 geschlossen

P10SF570

Zwischenspeiseplatte

P10SF505

Speiseplatte G1/8 rechts

P10SF210

Grundplatte
2 Ventilplatze
1-3-5 geschlossen

P10STR**

Modulzugstangen
** =01, 02, 05 Platze
Verpackung je 100 Stck.

PIOSF

GRUNDPLATTEN

P10SF100

Grundplatte
1 Ventilplatz

P10SF550

Trennplatte fiir Speisedruck

P10SS14**

Busverbindungskarte
Seite 14
** =04, 06,08, 10, 12 Platze
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P10SF515

Speiseplatte
rechts/links G1/8

P10SF410

Grundplatte
2 Ventilplatze
1-3-5 geschlossen

P10STR**

Modulzugstangen

P10SF300

Grundplatte
1 Ventilplatz

P10SF550

[

Trennplatte Speisedruck

** =01, 02, 05 Platze
Verpackung je 100 Stck.

AZ4-SNOO3A
100 Muttern M3 flir Zugstangen

AZ4-VNO310
100 Schrauben 3x10 fiir Zugstangen

18

P10SF400

Grundplatte
2 Ventilplatze

P10SF560

Abdeckplatte flr nicht
verwendeten Ventilplatz

PI0SF

GRUNDPLATTEN

P10SF310

Grundplatte
1 Ventilplatz
1-3-5 geschlossen

P10SF570

Zwischenspeiseplatte
flr Version mit
Gewindeanschluss



- —UNIVER-=-

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

Umgebungstemperatur -5°+50°
Temperatur Betriebsmedium 50° C max
Betriebsmedium gefilterte, nicht entfeuchtete Druckluft 10 pm, mit oder ohne Schmierung
Schaltsystem Schieber
Funktionen _
Betriebsdruck elektrische Betatigung bis 9 bar
pneumatische Betatigung bis 10 bar

Betdtigung elektropneumatisch indirekt oder pneumatisch
Riickstellung mechanische Feder, pneumomechanische Feder
Anschlisse G1/8
Nenndurchfluss (NI/min) 5/2 800
5/3 720

3/2+3/2 720

KONSTRUKTIONS - MERKMALE

Ventilkorper Zamak
Dichtungen Nitrilgummi
Grundplatte selbstléschender Technopolymer
Betatiger selbstléschender Technopolymer
Schieber Aluminium

ELEKTRISCHE DATEN

Pilotventil NANO B10
Spannung 24VDC (£ 10%)
Stromaufnahme beim Anlauf 5,5 W (25 ms), Erhaltung 0,32 W
Schutzklasse P65

COMPACT P10/P15_19
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y/aa

UNIVER GROUP

Einseitiger Impuls

PI5F

ELEKTRISCH

96
5/2 i
K a 'W‘ b3 -
." - = o1 1@
- _‘ .lia @32 145 P
W = '
{ -slll_ ' “$
. l w 0
16
M5 G18
Symbol Betatigung Riickstellung Druck min/max Ansprechzeitenms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.
42
" " elektrisch pneumomechan. 1,9+9 15 24 0,138 P15F24024
5 verstarkt Feder
1
Einseitiger Impuls
9%
5/2 TTH
i W 2 ®
i
- f 1;& @32 145 "
Y =5 5 1
, sl'.w “us
|
-~ . “
o 18
M5 G18
Symbol Betdtigung Riickstellung Druck min/max Ansprechzeiten ms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.
4 2
1 12 elektrisch mechanische 2+9 12 21 0,138 P15F24124
verstarkt Feder
513
Beidseitiger Impuls
119
2
2
H T
i A O =
448
40
16
. B
V5 618
Symbol Betdtigung Riickstellung Druck min/max Ansprechzeiten ms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.
4 2
an elektrisch elektrisch 0,7+9 11 11 0,158 P15F24424
verstarkt verstarkt
513



PI5F

ELEKTRISCH
119
M [[© T
L0, O =
448
420
16
# il X\ ¢ *45[
w5 G18
Symbol Betatigung Riickstellung Druck min/max Ansprechzeiten ms  Gewicht kg Artikelnr.
Err. Aberr.
GESCHLOSSENE Mittelstellung
1 42 12
elektrisch elektrisch 1,6+9 11 35 0,158 P15F34424
513
OFFENE Mittelstellung
" 42 n
elektrisch elektrisch 1,6+9 11 35 0,158 P15F44424
513
Mittelstellung unter DRUCK
1 42 12
elektrisch elektrisch 1,6+9 11 35 0,158 P15F54424
513
119
3/2+3/2
2
2
H [[© T
.11 0 s
’ @32 145
448
4
16
. ~ H"q -
= -l ® Q=7 I e
s G1B
Symbol Betatigung Riickstellung Druck min/max Ansprechzeiten ms  Gewicht kg Artikelnr.
Err. Aberr.
3/2 NC+3/2 NC
TR
~ [ elektrisch elektrisch 1,5+9 14 16 0,158 P15F64424
4 {5312
23kl
3/2NC+3/2 NO
U1
=l
™~ L elektrisch elektrisch 1,5+9 14 16 0,158 P15F74424
4—f53h A2
s3ly
3/2 NO+3/2 NO

“on
elektrisch elektrisch 1,5+9 14 16 0,158 P15F84424
45 3p A2
1

COMPACT P10/P15_21
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P15D

U ELEKTRISCH
Einseitiger Impuls
110
108
5/2 .
& -
A
a
=
2 I d g | |
232 145 _ “IZ,S °
4“5
4
16
} . | T | 4 J—H—\\/‘I[III Paiin AE}@ §|E|;’
Stecker AM-5109 nicht im Lieferumfang enthalten Ms__s_ S8
Symbol Betatigung Riickstellung Druck min/max Ansprechzeitenms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.
42
" 2 elektrisch pneumomech. 1,949 15 24 0,142 P15D24024
3 verstarkt Feder
1
Einseitiger Impuls
110
106
5/2 o
& -
IR
. @
= s
2.2 145 L es
45
£
18
{ | I lﬂ =) ﬁ“{}g §|El;
Stecker AM-5109 nicht im Lieferumfang enthalten Ms__‘_ o1
Symbol Betdtigung Riickstellung Druck min/max Ansprechzeiten ms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.
4
14@“ elektrisch mechanische 2+9 12 21 0,142 P15D24124
verstarkt Feder
513
Beidseitiger Impuls
148
140
5/2 )
] ": [
2
i Py
el e - .
#32 145
“8
4
18
il =
&y y/A N = i T g{g ;
N
Stecker AM-5109 nicht im Lieferumfang enthalten % o8
Symbol Betdtigung Riickstellung Druck min/max Ansprechzeiten ms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.
42
1 n  elektrisch elektrisch 0,7+9 16 16 0,166 P15D24424
verstarkt verstarkt
513



5/3

Stecker AM-5109 nicht im Lieferumfang enthalten

Symbol Betdtigung Riickstellung

GESCHLOSSENE Mittelstellung

1 42 12
elektrisch elektrisch
513
OFFENE Mittelstellung
" 42 1
elektrisch elektrisch

513
Mittelstellung unter DRUCK

12

1
é}gm elektrisch elektrisch

513

3/2+3/2

Stecker AM-5109 nicht im Lieferumfang enthalten

Symbol Betatigung Riickstellung
3/2NC+3/2NC
uon
elektrisch elektrisch
45312
1
3/2NC+3/2NO
uon
elektrisch elektrisch
s—s3h A2
1
3/2NO+3/2NO
“ o1
elektrisch elektrisch
4R Hs 32

P15D

ELEKTRISCH

)]

o
o

@32 )

25

178

e EIQ

Druck min/max Ansprechzeiten ms  Gewicht kg Artikelnr.
Err. Aberr.
1,69 1 35 0,166 P15D34424
1,6+9 1 35 0,166 P15D44424
1,6+9 1 35 0,166 P15D54424
148
140
134
I :‘ [

o
el

55

#32 15

178

s |

] G18

Druck min/max Ansprechzeiten ms  Gewichtkg  Artikelnr.

Err. Aberr.
1,5+9 14 16 0,166 P15D64424
1,5+9 14 16 0,166 P15D74424
1,5+9 14 16 0,166 P15D84424

COMPACT P10/P15_23



PI5F

e PNEUMATISCH

UNIVER GROUP

5
1)

55
1Y
&=
Y

£

55

ol & qi
= :1 al e o K
o ‘“y o

e
G1R M5 GiR
Symbol Betatigung Riickstellung Druck min/max Ansprechzeitenms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.

EINSEITIGER IMPULS
42

14 12
pneumatisch pneumomechan. 1,9+10 1 15 0,127 P15F230
5 Feder

1
EINSEITIGER IMPULS
42

14 12 pneumatisch mechanische 2+10 10 14 0,127 P15F231
Feder

513
BEIDSEITIGER IMPULS

1 1
% pneumatisch pneumatisch 0,7+10 10 10 0,132 P15F233

513

5/3

GESCHLOSSENE Mittelstellung
24

" " pneumatisch pneumatisch 1,6+10 9 21 0,132 P15F333
315

OFFENE Mittelstellung
2 4

ﬂm pneumatisch pneumatisch 1,6+10 9 21 0,132 P15F433
315

Mittelstellung unter DRUCK

2 4

14 12
m pneumatisch pneumatisch 1,6+10 9 21 0,132 P15F533

315

3/2+3/2

3/2NC+3/2NC

u n
pneumatisch pneumatisch 1,3+10 10 14 0,132 P15F633
4 {532
1

3/2NC+3/2NO

uon
pneumatisch pneumatisch 1,3+10 10 14 0,132 P15F733
4—l53h 2
1

3/2NO+3/2NO

uon
pneumatisch pneumatisch 1,3+10 10 14 0,132 P15F833
4 H53H A2
1

24



Stecker PG9

—

@

24,5
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UNIVER GROUP

P15SF500

Speiseplatte G1/4 links
fur TIM Modul

P15SF100

Grundplatte
1 Ventilplatz

P15SF550

Trennplatte fir Speisedruck

P155514**

Busverbindungskarte
Seite 14
** =04, 06, 08, 10, 12 Platze

AZ4-SNOO4A

100 Muttern M4 fiir Zugstangen

AZ4-VNO414

100 Schrauben 4x14 fur Zugstangen

TIM1524

Verbindungsmodul 25-polig
Typ D-sub

P15SF200

Grundplatte
2 Ventilplatze

P15SF560

Abdeckplatte fiir nicht
verwendeten Ventilplatz

P155512**

Busverbindungskarte
Seite 12
** =04, 06, 08, 10, 12 Platze

PI5SF

TIM1536

Verbindungsmodul 37-polig
Kontaktstift Typ D-sub

P15SF110

Grundplatte
1 Ventilplatz
1-3-5 geschlossen

P15SF570

Zwischenspeiseplatte
flr Version mit
Gewindeanschluss

GRUNDPLATTEN

P15SF505

Speiseplatte G1/4 rechts

P15SF210

Grundplatte
2 Ventilplatze
1-3-5 geschlossen

P15STR**

Modulzugstangen
** =01, 02, 05 Platze
Verpackung je 100 Stck.



GRUNDPLATTEN

PI5SF

COMPACT P10/P15_27
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UNIVER GROUP

P15SF515

Speiseplatte
rechts/links G1/4

P15SF410

Grundplatte
2 Ventilplatze
1-3-5 geschlossen

P15STR**

Modulzugstangen
** =01, 02, 05 Platze
Verpackung je 100 Stck.

AZ4-SNOO4A

100 Muttern M4 fiir Zugstangen

AZ4-VNO310

100 Schrauben 4x14 fir Zugstangen

P15SF300

Grundplatte
1 Ventilplatz

P15SF550

g

Trennplatte Speisedruck

PI5SF

GRUNDPLATTEN

P15SF400 P15SF310

Grundplatte Grundplatte

2 Ventilplatze 1 Ventilplatz
1-3-5 geschlossen

P15SF560 P15SF570

<

Abdeckplatte fir nicht
verwendeten Ventilplatz

Zwischenspeiseplatte
fur Version mit
Gewindeanschluss



—UNIVER=

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

Umgebungstemperatur

-5°+50°

Temperatur Betriebsmedium

50° C max

Betriebsmedium

gefilterte, nicht entfeuchtete Druckluft 10 um, mit oder ohne Schmierung

Schaltsystem

Schieber

Funktionen _
Betriebsdruck elektrische Betatigung bis 9 bar
pneumatische Betdtigung bis 10 bar

Betdtigung elektropneumatisch indirekt oder pneumatisch
Riickstellung mechanische Feder, pneumomechanische Feder
Grundplattenanschliisse o4 - M5 - M7
Nenndurchfluss (NI/min) 5/2 310
5/3 230

3/2+43/2 250

KONSTRUKTIONS - MERKMALE

Ventilkorper Zamak
Dichtungen Nitrilgummi
Grundplatte selbstloschender Technopolymer
Betédtiger selbstldschender Technopolymer
Schieber Aluminium

ELEKTRISCHE DATEN

Pilotventil NANO B10
Spannung 24VDC (£ 10%)
Stromaufnahme beim Anlauf 5,5W (25 ms), Erhaltung 0,32 W

Schutzklasse

IP65

COMPACT P10/P15_29
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U

UNIVER GROUP

Einseitiger Impuls

5/2

Symbol Betdtigung
42
" " elektrisch
5 verstarkt

Einseitiger Impuls

5/2

Symbol Betatigung
42
14 12 elektrisch
verstarkt

Beidseitiger Impuls

5/2

Symbol Betatigung
" i n  elektrisch
m verstarkt

P10B

ELEKTRISCH
T
. (]
U |
[ ] ) “
695
287
275
S D . -
M3
Riickstellung Druck min/max Ansprechzeitenms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.
pneumomechan. 1,5+9 12 20 0,054 P10B24024
Feder
0
P o
2 g
u 1
|_|| M1 °
695
287
275
:—J %[”é @ E 5]
M3
Riickstellung Druck min/max Ansprechzeitenms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.
mechanische 1,9+9 10 21 0,054 P10B24124
Feder
i 0
2 o
2
i A
O T
M16 <
886
287
275
/2| £ |°o|]%é @ik 4

Ruickstellung Druck min/max

elektrisch
verstarkt

0,7+9

M3
Ansprechzeiten ms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.
10 10 0,069 P10B24424



P10B

ELEKTRISCH
I 0
5/3 . -
<
{H
O (W)
M16 <
886
287
275
s [ %né] T3
M3
Symbol Betatigung Riickstellung Druck min/max Ansprechzeiten ms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.
GESCHLOSSENE Mittelstellung
1% 42
elektrisch elektrisch 1,5+9 11 22 0,069 P10B34424
513
OFFENE Mittelstellung
" 42
elektrisch elektrisch 1,5+9 11 22 0,069 P10B44424
513
Mittelstellung unter DRUCK
1 42
elektrisch elektrisch 1,5+9 11 22 0,069 P10B54424
513
I 0
3/2+3/2 s :
[ |
O o
M16 <
886
287
275
32| £ |°°I]%é ieill-] 4
M3
Symbol Betatigung Riickstellung Druck min/max Ansprechzeiten ms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.
3/2 NC+3/2 NC
u o0
=
™~ elektrisch elektrisch 1,3+9 9 14 0,069 P10B64424
4 {5312
H
R
3/2NC+3/2 NO
w0
=l
™~ elektrisch elektrisch 1,3+9 9 14 0,069 P10B74424
4532
R
3/2 NO+3/2 NO
"o
elektrisch elektrisch 1,3+9 9 14 0,069 P10B84424

=~
o
w

COMPACT P10/P15_31
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UNIVER GROUP

5/2

5/3

3/2+3/2

32

Symbol Betdtigung

EINSEITIGER IMPULS
42

14 1
m pneumatisch
5

1
EINSEITIGER IMPULS
42
1 n )
MW pneumatisch
513

BEIDSEITIGER IMPULS

4 2
14 12 .
pneumatisch

513

GESCHLOSSENE mittelstellung

24
14 12

pneumatisch
315

OFFENE mittelstellung

2 4
14 12 )
pneumatisch

315
unter DRUCK mittelstellung
2 4

4 12 i

315

3/2NC+3/2NC

"1
pneumatisch
4 53—
1

3/2NC+3/2NO

W on
pneumatisch
4532
1

3/2N0O+3/2NO

u o2
pneumatisch
4 H53H 2
1

M1

59

287

215

26

| °F

P10B

PNEUMATISCH
ﬂ o
T
s || :w
5
7
275

Riickstellung

pneumomechan.
Feder

mechanische
Feder

pneumatisch

pneumatisch

pneumatisch

pneumatisch

pneumatisch

pneumatisch

pneumatisch

M3

1,5+9

0,6+9

1,59

]
2!

Druck min/max

M3

Ansprechzeiten ms  Gewichtkg

Err.

Aberr.

14 0,042
16 0,042

6 0,044
20 0,044
20 0,044
20 0,044
14 0,044
14 0,044
14 0,044

Artikelnr.

P10B230

P10B231

P10B233

P10B333

P10B433

P10B533

P10B633

P10B733

P10B833



N = Anzahl Ventilplédtze

64 +(11xN)
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75
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VNG LT T
=
e T e ~
42+(11xN)

100

110

P10SB

GRUNDPLATTEN

Stecker PG9

COMPACT P10/P15_33
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ol
(W)
UNIVER GROUP

P10SB500

Speiseplatte G1/8
fur TIM Modul

P10SB200/207

Grundplatte
2 Ventilplatze

seitliche Ausgange M5, M7

P10SB210/217

Grundplatte 2 Ventilplatze
seitliche Ausgange M5, M7
1-3-5 geschlossen

P10SB560

Abdeckplatte fiir nicht
verwendeten Ventilplatz

P155S512**

Busverbindungskarte
Seite 12
** =04, 06,08, 10, 12 Platze

AZ4-SNOO3A

100 Muttern M3 fiir Zugstangen

AZ4-VYNO310

100 Schrauben 3x10 fuir Zugstangen

TIM1024

Verbindungsmodul 25-polig
Kontaktstift Typ D-sub

P10SB304

Grundplatte 1 Ventilplatz
seitliche Ausgange mit
Schnellsteckanschlissen
fur Rohr 4

P10SB314

Grundplatte 1 Ventilplatz
seitliche Ausgange mit
Schnellsteckanschlissen

fuir Rohr 4, 1-3-5 geschlossen

P10SB570

Zwischenspeiseplatte
flr Grundplatte

P10SB

P10SB505

Speiseplatte G1/8 rechts

P10SB404

Grundplatte 2 Ventilplatze
seitliche Ausgdange mit
Schnellsteckanschlissen
fuir Rohr 4

P10SB414

Grundplatte 2 Ventilplatze
seitliche Ausgdnge mit
Schnellsteckanschlissen

fur Rohr 4, 1-3-5 geschlossen

P10STR**

Modulzugstangen
** =01, 02, 05 Platze
Verpackung je 100 Stck.

GRUNDPLATTEN

P10SB100/107

Grundplatte
1 Ventilplatz

seitliche Ausgange M5, M7

P10SB110/117

Grundplatte 1 Ventilplatz
seitliche Ausgange M5, M7
1-3-5 geschlossen

P10SB550

Trennplatte Speisedruck

P155514**

Busverbindungskarte
Seite 14

** =04, 06, 08, 10, 12 Platze



—UNIVER--

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

Umgebungstemperatur -5°+50°
Temperatur Betriebsmedium 50° C max
Betriebsmedium gefilterte, nicht entfeuchtete Druckluft 10 pm, mit oder ohne Schmierung
Schaltsystem Schieber
Funktionen _
Betriebsdruck elektrische Betatigung bis 9 bar
pneumatische Betatigung bis 10 bar

Betdtigung elektropneumatisch indirekt oder pneumatisch
Riickstellung mechanische Feder, pneumomechanische Feder
Grundplattenanschliisse o4 26 8
Nenndurchfluss (NI/min) 5/2 200 440 800
5/3 200 440 620

3/2+3/2 200 440 750

KONSTRUKTIONS - MERKMALE

Ventilkorper Zamak
Dichtungen Nitrilgummi
Grundplatte selbstléschender Technopolymer
Betatiger selbstléschender Technopolymer
Schieber Aluminium

ELEKTRISCHE DATEN

Pilotventil NANO B10
Spannung 24VDC (£ 10%)
Stromaufnahme beim Anlauf 5,5W (25 ms), Erhaltung 0,32 WIP65

Schutzklasse

COMPACT P10/P15_35
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UNIVER GROUP

Einseitiger Impuls

5/2

Symbol Betdtigung
42
" 1 elektrisch
3 verstarkt

Einseitiger Impuls

5/2

Symbol Betatigung
4
14MAN 12 elektrisch
verstarkt

Beidseitiger Impuls

5/2

Symbol Betatigung
4 2
an elektrisch
verstarkt

36

P15B

ELEKTRISCH
3
I .
9%
4“8
4
] — o
Riickstellung Druck min/max Ansprechzeitenms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.
pneumomechan. 1,9+9 15 24 0,138 P15B24024
Feder
T1
9%
46

40

15
12,5

| 1
Riickstellung Druck min/max Ansprechzeitenms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.
mechanische 2+9 12 21 0,138 P15B24124
Feder
8
2
U
O L. O
19
“p
40
o [ i
— By
Riickstellung Druck min/max Ansprechzeitenms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.
elektrisch 0,7+9 11 11 0,158 P15B24424

verstarkt



5/3

Symbol

Betatigung

GESCHLOSSENE Mittelstellung

14 42

513

OFFENE Mittelstellung

14 42

513

elektrisch

elektrisch

Mittelstellung unter DRUCK

" 42

513

3/2+3/2

Symbol

3/2NC+3/2NC
U0

M /1%

3/2

=2

C+3/2NO

=

M /1%

L=

3/2NO+3/2NO
TR

-~
o
w

elektrisch

Betatigung

elektrisch

elektrisch

elektrisch

Riickstellung

elektrisch

elektrisch

elektrisch

Riickstellung

elektrisch

elektrisch

elektrisch

P15B

ELEKTRISCH

33

T

15

O
]

M2,5

119

448
0

[ D -
— o
Druck min/max Ansprechzeiten ms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.
1,69 1 35 0,158 P15B34424
1,6+9 1 35 0,158 P15B44424
1,6+9 11 35 0,158 P15B54424

n

ol
—D‘ 8]

m|

15

35

M2,5

119

45
40

125

—

Druck min/max Ansprechzeiten ms  Gewichtkg  Artikelnr.

Err. Aberr.
1,59 14 16 0,158 P15B64424
1,59 14 16 0,158 P15B74424
1,59 14 16 0,158 P15B84424

COMPACT P10/P15_37



P15B

U- PNEUMATISCH

UNIVER GROUP

— - =
° o =
8 2
25 B M5 3
812 %0
45 4“6
49 4
| SE S [N,
e 3 O 8 Or o &
M§ M5
Symbol Betatigung Riickstellung Druck min/max Ansprechzeitenms  Gewichtkg  Artikelnr.
Err. Aberr.

5/2

EINSEITIGER IMPULS
42

14 1
pneumatisch pneumomechan 1,9+9 11 15 0,127 P15B230
5 Feder

1
EINSEITIGER IMPULS
42
wn pneumatisch mechanische 2+9 10 14 0,127 P15B231
Feder
513

BEIDSEITIGER IMPULS

42
1 12
pneumatisch pneumatisch 0,7+9 10 10 0,132 P15B233

513

5/3

GESCHLOSSENE Mittelstellung
24

" " pneumatisch pneumatisch 1,6+9 9 21 0,132 P15B333
315

OFFENE Mittelstellung
2 4

m pneumatisch pneumatisch 1,6+9 9 21 0,132 P15B433
315

Mittelstellung unter DRUCK

2 4

14 12
m pneumatisch pneumatisch 1,6+9 9 21 0,132 P15B533

315

3/2+3/2

3/2NC+3/2NC

" 1
pneumatisch pneumatisch 1,3+9 10 14 0,132 P15B633
4532
1

3/2NC+3/2NO

u on
pneumatisch pneumatisch 1,3+9 10 14 0,132 P15B733
4530 2
1

3/2N0O+3/2NO

T)
pneumatisch pneumatisch 1,3+9 10 14 0,132 P15B833
4w H53H 2
1
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Anzahl Ventilplatze

73+(165x N)
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UNIVER GROUP

P15SB500

Speiseplatte G1/4
fur TIM Modul

P15SB100

Grundplatte 1 Ventilplatz
seitliche Ausgange G 1/8
integrierte Version

P15SB110

Grundplatte 1 Ventilplatz
seitliche Ausgange G 1/8
integrierte Version
1-3-5 geschlossen

P15SB550

Trennplatte Speisedruck

P155514**

Busverbindungskarte
Seite 14
¥* =04, 06, 08, 10, 12 Platze

AZ4-SNOO04A

100 Muttern M4 fir Zugstangen

AZ4-VNO414

Schrauben 4x14 fiir Zugstangen

TIM1524

Verbindungsmodul 25-polig
Kontaktstift Typ D-sub

P155B200

Grundplatte 2 Ventilplatze
seitliche Ausgange G 1/8

P155B210

Grundplatte 2 Ventilplatze
seitliche Ausgange G 1/8
integrierte Version

1-3-5 geschlossen

P155B560

Abdeckplatte fiir nicht
verwendeten Ventilplatz

P155512**

Busverbindungskarte
Seite 12
** =04, 06, 08, 10, 12 Platze

TIM1536

Verbindungsmodul 37-polig
Kontaktstift Typ D-sub

P15SB300

Grundplatte 1 Ventilplatz
seitliche Ausgange

fuir Schnellsteckanschlisse
integrierte Version

P15SB310

Grundplatte 1 Ventilplatz
seitliche Ausgange fur
Schnellsteckanschliisse
1-3-5 geschlossen

P155SB570

Zwischenspeiseplatte fiir
Grundplatte

GZR

Verschraubung
GZR-V10004
GZR-V10006
GZR-V10008

P153B

GRUNDPLATTEN

P15SB505

Speiseplatte rechts G1/4

P15SB400

Grundplatte 2 Ventilplatze
seitliche Ausgénge fur
Schnellsteckanschlisse
integrierte Version

P155B410

Grundplatte 2 Ventilpldtze
seitliche Ausgdnge fur
Schnellsteckanschlisse
1-3-5 geschlossen

P15STR**

Modulzugstangen
** =01, 02, 05 Platze
Verpackung je 100 Stck.



D-535U40300
D-535U40500

Einfacher Stecker mit

Kabel 3-5 m

TSCFN24S000
TSCFN36S000

Steckerhiilse 25/37-polig

Typ D-sub ohne Kabel

AM-5109

FLIEGENDE STECKER/ANSCHLUSSTABELLE

TSCFN24S0300 TSCFN32S0300
TSCFN24S0500 TSCFN32S0500
TSCFN24S1000 TSCFN32S1000

Stecker 15 mm

Al Farbenkennzeichnung nach Standard DIN 47100

Steckerhiilse D-SUB 25-polig
fur Verbindung 12+12 Spulen

HOBOIO TG ICACRGECROHOBO

O é(ozosonououovolouw&@uouo

O

Steckerhiilse D-SUB 37-polig

Steckerhiilse 25/37-polig

Typ D-sub mit Kabel 3-5-10 m

fir Verbindung 16+16 Spulen

O

AONOZOBOHUOECROTOROBONOIOROROHUOROBOTO
1920 30 40 50 ¢0 70 #0 8010011012013014 1501817110

O

PIN N. Farbe Spule Betiatigung Ventil N. PIN N. Farbe Spule Betdtigung Ventil N.
Seite Seite

1 Weiss 1 14 1 1 Weiss 1 14 1
2 Braun 2 12 1 2 Braun 2 12 1
3 Griin 3 14 2 3 Griin 3 14 2
4 Gelb 4 12 2 4 Gelb 4 12 2
5 Grau 5 14 3 5 Grau 5 14 3
6 Rosa 6 12 3 6 Rosa 6 12 3
7 Blau 7 14 4 7 Blau 7 14 4
8 Rot 8 12 4 8 Rot 8 12 4
9 Schwarz 9 14 5 9 Schwarz 9 14 5
10 Violett 10 12 5 10 Violett 10 12 5
1 Grau-rosa 1 14 6 11 Grau-rosa 11 14 6
12 Rot-blau 12 12 6 12 Rot-blau 12 12 6
13 Weiss-griin 13 14 7 13 Weiss-griin 13 14 7
14 Braun-griin 14 12 7 14 Braun-griin 14 12 7
15 Weiss-gelb 15 14 8 15 Weiss-gelb 15 14 8
16 Gelb-braun 16 12 8 16 Gelb-braun 16 12 8
17 Weiss-grau 17 14 9 17 Weiss-grau 17 14 9
18 Grau-braun 18 12 9 18 Grau-braun 18 12 9
19 Weiss-rosa 19 14 10 19 Weiss-rosa 19 14 10
20 Rosa-braun 20 12 10 20 Rosa-braun 20 12 10
21 Weiss-blau 21 14 11 21 Weiss-blau 21 14 1
22 Braun-blau 22 12 1 22 Braun-blau 22 12 1
23 Weiss-rot 23 14 12 23 Weiss-rot 23 14 12
24 Braun-rot . 24 Braun-rot 24 12 12
Braun-schwarz gerr]\?eetljr:is;m 25 Weiss-schwarz 25 14 12

Schirm 26 Braun-schwarz 26 12 13
25 Weiss-schwarz 24 12 12 27 Grau-griin 27 14 14
28 Gelb-grau 28 12 14

29 Rosa-griin 29 14 15

30 Gelb-rosa 30 12 15
31 Griin-blau 31 14 16
32 Gelb-blau 32 12 16

33 - unbenutzt - -

34 - unbenutzt - -

35 - unbenutzt - -

36 Gelb-schwarz gemeinsam - -

37 Gelb-rot gemeinsam R R

Schirm niedrig

COMPACT P10/P15_41
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Die Serie COMPACT P10/P15 wird serienmassig mit Pilotventil NANO_B10 mit niedriger Stromaufnahme geliefert

I Niedrige Standard-Stromaufnahme: 0,32 W
" Hoher Durchfluss: 38 NI/min

I Schnelle Ansprechzeiten: 3ms

0 Standard-Schnittstellen ISO 15218

[ Version 3/2 NC monostabil und bistabil

== Fir alle weiteren Informationen den entsprechenden technischen Katalog bei unserer Verkaufsabteilung anfordern
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HZE_Wartungseinheiten

NJEJwW

Moderne Bauweise

Modularer Aufbau
Einfaches Montage

HZEO: G1/4" (40 mm)
HZE1: G3/8” (63 mm)
HZE2: G1/2" (80 mm)



—~UNIVER=
HZE _....oocioneien

Eingebauter Manometer
(Standard)

Manometer-Gewindeanschluss
Standard
(freigestellt fir Grosse 0)

Progressive
Anfahrventile

Druckaufbauventile

Manuelle
Einschaltventile

Anschlussblock

Befestigungszubehor

manuelle/halbautomatische
Entleerung

automatische
Entleerung



W

_Grosse 0 _Grosse 1-2
1_eingebauter Manometer 7_ Metallgewindeanschluss 1_eingebauter Manometer 5_Sicherheitssystem
Standard 8_ Befestigungsmutter Standard Standard 6_ Metallkorper
2_T-férmiger Befestigungswinkel ~ 9_ durchsichtige Schaudom und 2_T-formiger Befestigungswinkel 8_ Befestigungsmutter Standard
3_ manuelle Entleerung integrierte Regelung 3_ manuelle Entleerung 9_ durchsichtige Schaudom und
4_Behélter integrierte Regelung

0 G1/4" ] o ] o ] o [ ] o
D FR+L 1 G3/8” [ ] (¢} (¢} ] o ] ] o o [ ] [ ]
2 G1/2" [ ] o o ] o ] ] o o [ ] [ ]
0 G1/4" ] o — ] o — ] o — [ ] o
C  F+R+L 1 G3/8" ] o o ] o ] ] o o ] ]
2 G1/2" [ ] o (¢} ] o ] ] o o [ ] [ ]
0 G1/4" ] o — ] o — ] o — [ ] o
B FR 1 G3/8" [ ] o o [ ] o ] ] o o [ ] [ ]
2 G1/2" ] o o ] o ] ] o o [ ] [ ]
0 G1/4" - - — ] o - ] o — — —
F F 1 G3/8” - - - n o ] u o (o} _ —_
2 G1/2" - - — u o u | ] o o -_ —_
0 G1/4" u o - - - - ] o - o
R R 1 G3/8" ] o o — — ] ] o o [ ] [ ]
2 G1/2" ] o o — — ] u o o [
0 G1/4" - - - - — — — — — - -_
L L 1 G3/8” - — - - — u — — — — —
2 G1/2" - — - _ - ] — — — — —

® = Standard o = auf Anfrage — =nicht verfugbar



—UNIVER-

Umgebungstemperatur 5+60°C
Betriebsmedium Druckluft
Betriebsdruck 0+ 10 bar
Max. Druck 12 bar
Grosse 0-1-2

Korper Tecnopolymer mit Metallgewindeanschliissen (Grosse 0)

Aluminium-DruckguBlegierung (Grosse 1 - 2)
Knopf Technopolymer
Befestigungsmutter Technopolymer
Behater Polycarbonat
Behélterschutz Technopolymer (Grosse 1-2)
Filterelement Polyathilen
Dichtungen Nitrilgummi
Feder Stahl
Membrangruppe Gummi

=]

2 elolalofocim
e

] ]
|. Serie . Grosse . Modell

HZE 0 = klein (G1/4) B = Filterregler
1 = mittlere (G3/8) C = Filter + Regler + Oler (F+R+L)
2=groB (G1/2) D = Filterregler + Oler (FR+L)
F = Filter
L= Oler
R = Regler
|.Ansch|uss [5] Manometer |6/ Filtration
08G = G1/4 (Grésse 0) blank = G1/8 Anschluss blank = 5 micron
10G = G3/8 (Grosse 1) (auf Anfrage nur fiir Grésse 0) (Standard)
15G = G1/2 (Grésse 2) M = eingebauter viereckiger auf Anfrage = weitere
Manometer (Standard) Filtrationsgrade

Grosse 0: freigestellte G1/8 Gewinde (HZE7Z480)
Grosse 1 - 2: Standard mit G1/8 Gewindeanschluss fiir Montage des runden Manometers

HZE_4



F - Filter ==

UNIVER GROUP

Artikelnr. HZEOF08G HZE1F10G HZE2F15G
Gewindeanschluss G1/4 G3/8 G1/2
Filtrationsgrad (um) 5 5 5
Durchfluss (NI/min) (A) 1100 3500 6500
Max. Eingangsdruck (bar-MPa-psi) 12-1-145 12-1-145 12-1-145
Medium Druckluft Druckluft Druckluft
Temperaturbereich (°C) 5+ 60 5+ 60 5+ 60
Kondenswasserablassvermdgen (cm?) 12 45 80
Kondenswasserablass manuell manuell manuell
Gewicht (Kg) 0,10 0,31 0,55
Einbaulage senkrecht senkrecht senkrecht

(A) = Eingangsdruck 6 bar, Ausgangsdruck 5 bar - Ap 1 bar

[ HZEOF08G

Hor o

L1 2xG1/4

124

manuelle Entleerung

-

manuelle Entleerung

A B C D E F
180 157 23 63 63 G3/8
195 172 23 80 80 G172

HZE_5



HZAE R-Regler

Grosse

Artikelnr.

Gewindeanschluss

Durchfluss (NI/min)®

Max. Eingangsdruck (bar-MPa-psi)
Druckeinstellung mit relieving (bar)
Manometer (Standard)
Manometeranschluss

Medium

Temperaturbereich (°C)

Gewicht (Kg)

Einbaulage

0 1
HZEOR08GM HZETR10GM
G1/4 G3/8
1000 2100
12-1-145 12-1-145
0,5+8,5 05+8,5
HZ9464G HZ9464G

G1/8® G1/80©
gefilterte Luft gefilterte Luft
5-+60 5+ 60
0,16 0,45
senkrecht/waagerecht senkrecht/waagerecht

(A) = Eingangsdruck 6 bar, Ausgangsdruck 5 bar - Ap 1 bar
(B) = freigestellt (Manometer HZ9464G durch G1/8 Flansch HZE7Z480 zu ersetzten - separat zu bestellen)
(C) = Standard (Manometer HZ9464G durch G1/8 hinten montierte Flansch HZE7Z480 zu ersetzten)

HZEORO8GM

HZETR10GM - HZE2R15GM

g |

HZE_6

Grosse

s

UNIVER GROUP

2
HZE2R15GM
G1/2
4300
12-1-145
0,5+8,5
HZ9464G

G1/8(©
gefilterte Luft
5+60
0,70
senkrecht/waagerecht

68

92.5

24.5

E

B | HZ9464G Manometer Standard

2xG1/4

Grosse A B C D
1 136 32,5 103,5 63
2 145 34,5 110,5 80
Artikelnr.
1 HZE1RL10GM
2 HZE2RL15GM

Schloss ausgeschlieBllich

~F

B | HZ9464G Manometer Standard

E IF G
63 G3/8 40
80 G1/2 47



L- Oler Uy

UNIVER GROUP

Artikelnr. HZEOLO8G HZE1L10G HZE2L15G
Gewindeanschluss G1/4 G3/8 G1/2
Durchfluss (NI/min) (A) 1400 4400 7000
Max. Eingangsdruck (bar-MPa-psi) 12-1-145 12-1-145 12-1-145
Medium gefilterte Luft gefilterte Luft gefilterte Luft
Temperaturbereich (°C) 5+60 5+ 60 5+60
Behéltervolumen (cm?3) 20 85 170
Gewicht (Kg) 0,10 0,31 0,46
Einbaulage senkrecht senkrecht senkrecht
Empfohlenes Ol ISOVG 32 ISOVG 32 ISOVG 32
Mindestbetriebsdurchfluss (I/min) 25 30 65

(A) = Eingangsdruck 6 bar, Ausgangsdruck 5 bar - Ap 1 bar

[ HZEOLOSG

40

45.5

2xG1/4

144

98.5

5
o

'z

. 09

A B C D E F
47 63 63 G3/8
48 80 80 G1/2

HZE_7
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B - Filterregler

Grosse 0 1 2
Artikelnr. HZEOBO8GM HZE1B10GM HZE2B15GM
Gewindeanschluss G1/4 G3/8 G1/2
Filtrationsgrad (um) 5 5 5
Durchfluss (NI/min)(® 1000 2300 4500
Max. Eingangsdruck (bar-MPa-psi) 12-1-145 12-1-145 12-1-145
Druckeinstellung mit relieving (bar) 0,5+8,5 0,5+8,5 0,5+8,5
Manometer (Standard) HZ9464G HZ9464G HZ9464G
Manometeranschluss G1/8(B) G1/80 G1/8(Q
Medium Druckluft Druckluft Druckluft
Temperaturbereich (°C) 5+60 5+60 5+60
Kondenswasserablassvermdgen (cm?) 12 45 80
Kondenswasserablass manuell manuell manuell
Gewicht (Kg) 0,21 0,65 1,00
Einbaulage senkrecht senkrecht senkrecht

(A) = Eingangsdruck 6 bar, Ausgangsdruck 5 bar - Ap 1 bar

(B) = freigestellt (Manometer HZ9464G durch G1/8 Flansch HZE7Z480 zu ersetzten - separat zu bestellen)
(C) = Standard (Manometer HZ9464G durch G1/8 hinten montierte Flansch HZE7Z480 zu ersetzten)

HZEOBO8GM

u

U

UNIVER GROUP

HZE1B10GM - HZE2B15GM

40 59
Il .,
8
B
—ﬁ K /f ] (lUT - L
E } 2xG1/4
g |
| |
A A manuelle Entleerung
B HZ9464G Manometer Standard
D E
|
il
o
o
B
< F
| |
@ D10 D0
0 0
Ll A manuelle Entleerung
B HZ9464G Manometer Standard
Grosse A B C D E B G
1 259 156 103 63 63 G3/8 40
2 280 170 110 80 80 G1/2 47



D - Filterregler + Oler e

UNIVER GROUP

Grosse 0 1 2
Artikelnr. HZEOD0O8GM HZE1D10GM HZE2D15GM
Gewindeanschluss G1/4 G3/8 G1/2
Filtrationsgrad (um) 5 5 5
Durchfluss (NI/min) (A) 900 1200 2000
Max. Eingangsdruck (bar-MPa-psi) 12-1-145 12-1-145 12-1-145
Druckeinstellung mit relieving (bar) 0,5+85 05+8,5 05+8,5
Manometer (Standard) HZ9464G HZ9464G HZ9464G
Manometeranschluss G1/8(B) G1/8©) G1/8©)
Medium Druckluft Druckluft Druckluft
Temperaturbereich (°C) 5+ 60 5+ 60 5+60
Kondenswasserablassvermogen (cm?) 12 45 80
Kondenswasserablass manuell manuell manuell
Gewicht (Kg) 0,33 1,05 1,55
Einbaulage senkrecht senkrecht senkrecht
Empfohlenes Ol ISO VG 32 ISOVG 32 ISOVG 32
Mindestbetriebsdurchfluss (I/min) 25 30 65

(A) = Eingangsdruck 6 bar, Ausgangsdruck 5 bar - Ap 1 bar
(B) = freigestellt (Manometer HZ9464G durch G1/8 Flansch HZE7Z480 zu ersetzten - separat zu bestellen)
(C) = Standard (Manometer HZ9464G durch G1/8 hinten montierte Flansch HZE7Z480 zu ersetzten)

HZEODO8GM
'.I/—:—'-\.. 7.5
90
40 [
i 0
I 2]
8| B ! | o
N il )
N - @ I <
[N i ouT] 8
< = 2 ‘
X |
8 | | 3
J A manuelle Entleerung
A B | HZ9464G Manometer Standard
D 12
M @ ' E E1
. m
(6]
B O
— £l
T
[N
<C -l
[
C -_—
m =
A manuelle Entleerung
B | HZ9464G Manometer Standard
C (@] D E E1 F H | L M
103 47 126 45 31,5 G3/8 45 60 125 63
110 48 160 55 40 G1/2 45 60 125 80

HZE_9



HZE_10

C - Filter + Regler + Oler

Grosse

Artikelnr.

Gewindeanschluss

Filtrationsgrad (pm)

Durchfluss (NI/min) (A)

Max. Eingangsdruck (bar-MPa-psi)
Druckeinstellung mit relieving (bar)
Manometer (Standard)
Manometeranschluss

Medium

Temperaturbereich (°C)
Kondenswasserablassvermogen (cm?)
Kondenswasserablass

Gewicht (Kg)

Einbaulage

Empfohlenes Ol
Mindestbetriebsdurchfluss (I/min)

(A) = Eingangsdruck 6 bar, Ausgangsdruck 5 bar - Ap 1 bar

e

UNIVER GROUP

0 1 2
HZEOC08GM HZE1C10GM HZE2C15GM
G1/4 G3/8 G1/2
5 5 5
900 1200 2000
10-1-145 10-1-145 10-1-145
0,5+8,5 0,5+8,5 0,5+8,5
HZ9464G HZ9464G HZ9464G

G1/8®) G1/8(Q G1/8(Q
Druckluft Druckluft Druckluft
5+60 5+60 5+60
12 45 80
manuell manuell manuell
0,40 1,25 1,90
senkrecht senkrecht senkrecht
ISOVG 32 ISOVG 32 ISOVG 32
25 30 65

(B) = freigestellt (Manometer HZ9464G durch G1/8 Flansch HZE7Z480 zu ersetzten - separat zu bestellen)
(C) = Standard (Manometer HZ9464G durch G1/8 hinten montierte Flansch HZE7Z480 zu ersetzten)

HZEOCO8GM

7.5
120
40 50 34
v
n I
B
2 )\
EL P 4\ |
©
2Nt of Ul s
al 8
2 [ } © 2%G1/4
M BT |
8 =il = R 5
il | e |
i \
il A manuelle Entleerung
B HZ9464G Manometer Standard
HZE1C10GM - HZE2C15GM D
12
‘ !
‘ !
| ~
8 B L Il
~ [ ol g
] 1 © ‘ o -
o E=x F-
il S| e
—a ' S =
< p © : © ; - =
Pl b
0 O !
@U@’{Ii}’e}ﬂ]‘ﬂ] 5 | 010
° |0 Onn=0 | O T01d
D i Q| i | O 0 | 0
i[ A manuelle Entleerung
B HZ9464G Manometer Standard
Grosse A B B1 C (@] c2 D E E1 F H | L N
1 260,5 157 130 23 47 103,5 190 45 31,5 G3/8 45 60 125 63
2 2825 172 148 23 48 110,5 240 55 40 G1/2 45 60 125 80



Zubehor =y

UNIVER GROUP

> Befestigungselemente

A B C @ J K Atikenr
36 18

&5 55 M3x37 26 HZE0Z200
13 7 44 257 M5x45 32 HZE1Z200
15 7 44 25,7 M5x45 32 HZE2Z200

> JF

16 7 105 BH 10 55 4 25 18 M3x37 26 HZE0Z210
22 7 125 45 10 7 7 27 25,7 M5x45 32 HZE1Z210
224 7 125 45 10 7 7 27 25,7 M5x45 32 HZE2Z210

A B C D E F G H 1 J K oL Artikelnr
68 44 615 10 65 60 35 85 40 2 4 14 HZE0Z300

67 345 76 14 7 69 45 9 45 23 63 25 HZE1Z300

84 55 935 14 9 102 50 11 6 23 8 25 HZE2Z300

A B C D E F G H o Atikelnr
68 6,5 59 16

44 24,5 10 40 26,5 HZE0Z310
67 34,5 26 16,5 7 76 18 45 40 HZE1Z310
84 55) 26 16,5 7 94 18 45 47 HZE2Z310

HZE_11



Zubehor =y

UNIVER GROUP

eingebauter vieleckiger Manometer Standard
Grosse0-1-2(0+ 12 bar)
Schraubenkupplung: Max 0,6 Nm

G1/8 G1/4

Gewindeanschluss fir runden Manometer
Schraubenkupplung: Max 0,6 Nm

> Dichtung-Detail

B Artikelnr. @A Skala  Anschluss-B
_ <
@ S ~ 'bar MPa
L HZ9P401018 40 0-10 0-1 G1/8C
HZ9P501014 50 0-10 0-1 G1/4C
HZ9P631014 63 0-10 0-1 G1/4C
Gehéuse: Tecnopolymer
Sichtglas: Akryl, druckmontiert
Genauigkeit: EN 837 Klasse 1,6 - 2,5. ASME B40.1 Grad B
Schutzart: IP 43
Automatische Entleerung fir Grosse 1 -2 Grosse 0 Grosse 1 Grosse 2
Fur den Austausch wie folgt vorgesehen: Nutmutter total losschrauben und den HZE0Z660 HZE1Z660 HZE2Z660 5um
Schnabel des Ablasses frei machen. Druck nach oben aus6ben und herausnehmen, HZE0Z664 HZE1Z664 HZE2Z664 40 pm
Austausch vornehmen und wieder blockieren
UNIVER behdlt sich das Recht vor, die technischen Eigenschaften der Produkte ohne Verpflichtung zur Vorankiindigung zu dndern NW_113_DE_04/10 Rev.00_04/10

HZE_12



Magnetische und elektronische Naherungsschalter Serie DF-...

U=

Die auf die Zylinder montierten Magnetschalter haben die Aufgabe, die Kolbenposition zu ermitteln indem sie ein
elektrisches Signal auslésen, sobald sie sich dem Magnetfeld nahern, das der im Kolben integrierte Magnet
erzeugt. Zwei verschiedene Technologien wurden fur die Fertigung obiger angewandt: die elektrische mit Reed-
Kolben, die elektronische mit Magnetwiderstand normal offen mit PNP-Ausgang; auf Anfrage mit NPN Ausgang.
Die Magnetschalter mit Reed-Kolben funktionieren mit Gleichstrom und Wechselstrom; die elektronischen arbeiten
dagegen nur mit Gleichstrom 30 Vdc max.

Bei beiden wird der aktive Zustand durch das Aufleuchten einer Leuchtdiode angezeigt.

Zubehor

elektronisch elektromechanisch
Eigenschaften vp PNPNG. | 2DEeNO. | B NG. | PNPNO. | senabel

Nennspannung V AC/DC 24V DC 24V AC/DC 24V AC/DC 24V AC/DC 24V AC/DC
Betriebsspannung V AC/DC 7..30V 5...30V 5...30V 5...30V 5...30V
Max. Schaltstrom mA 200 120 500 500 120

Max. Schaltleistung W/VA 6 3,6 6 6 3,6

Max. Spannungsabfall V AC/DC 0,7V 2,8V 0,1V 0,1V 2,8V

Min. Magnetfeld gauss 30 60 60 60 50
Ansprechzeit Offnen ms 0,08 <05 <05 <05 <05
Ansprechzeit SchlieBen ms 0,03 <1 <1 <1 <1
Elektrische Lebendsdauer mit Schaltspiele >10, >10, >10, >10, >10,
resistiver Last

Zustandsanzeiger ROT LED LED LED LED LED
Kabelanzahl und - querschnitt mmq 3x0,14 2x0,14 3x0,14 3x0,14 3x0,14
Elektrischer Stromkreis (Seite 4) Typ C A C D D
Schutzart DIN40050 IP65

Verbrauchertemperatur °C -20+80°C
Zubehor

- Sensor mit Kabel 3 m DF-770 DF-220 DF-330 DF-440 DF-520

- Sensor mit Kabel 20 cm Steckverbinder M08 DF-770M08 DF-220M08 DF-330M08 DF-440M08 DF-520M08
- Sensor mit Kabel 20 cm Steckverbinder M12 DF-770M12 DF-220M12 DF-330M12 DF-440M12 DF-520M12
- Verlangerungskaberl M08 3 m 3-polig DHF-033M08

- Verlangerungskabel M08 5 m 3-polig DHF-053M08

- Verlangerungskabel M12 3 m 3-polig DHF-033M12

- Verlangerungskabel M12 5 m 3-plig DHF-053M12

- Kabelklemme DF -001

Bei Verwendung der 3-poligen Verlangerungskabel M08 und M12 mit Magnetsensoren DF-
220, DF-220M08, DF-220M12 fiir den AnschluB3 hellblauen Draht ausschlieBen.

Anmerkung: bei Gleichstrom Polaritat beachten. Der Zylinder darf das Schaltverhalten des Schalters nicht zeitkritsch beeinflussen. Hochstlange des
AnschluBkabels 10 m, sonst muB Filter KM-008200 eingesetzt werden. Fir induktive Lasten geeignete Filter vorsehen.

2V




Magnetische und elektronische Naherungsschalter Serie DH-...

==

elektronisch

elektromechanisch

e

- Verlangerungskabel M15 5, 3-polig

DH-500
DH-700 DH-100/KM... DH-200 2 Dréhte N.O.
Eigenschaften TP | 3 prahte PNP NO.| 2Drahte N.O. | 2 Drahte N.O. sensibel
Nennspannung AC/DC 24V DC - - -
Betriebsspannung AC/DC 7...30V 5...250V 5...250V 5...250V
Max. Schaltstrom mA 200 1000 500 500
Max Schaltleistung W/VA 6 30 10 10
Max. Spannungsabfall AC/DC 0,7V 2,8V 2,8V 2,8V
Min. Magnetfeld gauss 30 85 85 60
Ansprechzeit Offnen ms 0,08 <05 <05 <05
Ansprechzeit SchiieBen ms 0,03 <1 <1 <1
Elektrische Lebensdauer mit resistiver Last | Schaltspiele >10° >107 >107 >107
Zustandsanzeiger ROT LED LED LED LED
Kabelanzahl und - querschnitt mmq 3x0,25 2x0,25 2x0,25 2x0,25
Elektrischer Stromkreis (Seite. 4) Typ (¢} A A A
Schutzart DIN40050 P65
Verbrauchertemperatur °C -20 +80
Zubehoér
- Sensor mit Kabel 3 m PNP DH-700 DH-100 DH-200 DH-500
- Sensor mit Kabel 3 m NPN  DH-700A - - -
- Sensor mit Kabel 5 m PNP  DH-700L5 DH-100L5 DH-200L5 DH-500L5
- Sensor mit Kabel 10 m PNP  DH-700L10 DH-100L10 DH-200L10 DH-500L10
- Sensor mit Kabel 20 cm Steckverbinder M08 60V PNP DH-700M08 - DH-200M08 DH-500M08
- Sensor mit Kabel 20 cm Steckverbinder M12 PNP DH-700M12 - DH-200M12 DH-500M12
- Verlangerungskabel M08 5, 3-polig, 60V max. DHF-033M08
- Verlangerungskabel M08 5, 3-polig, 60V max. DHF-053M08
- Verlangerungskabel M12 5, 3-polig DHF-033M12
DHF-053M12

Bei Verwendung der Verlangerungskabel M08 und M12, 3-polig, mit Magnetsensoren DH-
100/KM-..., DH-200, DH-500, fiir den AnschluBB hellblauen Draht ausschlieBen.
Anmerkung: bei Gleichstrom Polaritat beachten. Der Zylinder darf das Schaltverhalten des Schalters nicht zeitkritsch beeinflussen. Héchstlange des

AnschluBkabels 10 m, sonst muB Filter KM-008200 eingesetzt werden. Fir induktive Lasten geeignete Filter vorsehen. Das Verlangerungskabel kann
mit LAnge nach Wunsch geliefert werden. Fur die Version ohne LED - Anzeiger Suffix E hinzufligen.
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Zubehor

L e M|
Maximale Abmessungen _| [ |
I a

Elektrische Stromkreise

DC 3 Dréhte PNP N.C.

AC/DC 2 Drahte N.O. DC 3 Drahte PNP N.O.
A @ —0——-?1"; t C ——0——?1"; + D @ %O__ +
<D>_/_ l(34|; © —* ?4'; 0
— : . %0—— :

BN braun BK schwarz BU blau

Maximale Abmessungen DF-... mit im hieferumfang Kabelklemme DF-001

enthaltener Kabelklemme
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Steckverbinder M08, M12
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Maximale Abmessungen und Befestigungselemente fur Magnetsensoren

L=

Maximale Abmessungen DH-...

Zylinder ISO Serie K

DH-....
i __F
j @::.I‘ 3
e s
b Py
e )
KM-.
=g
e
Y
1 'I
L)
i Lf}}\_--_,’.'::‘!
Mikrozylinder Serie M
~*-= 325 (DH-M...DF) =
] 24 (DH-200)
| 33 (DH-100)

Korrekte Befestigung

Der Magnetsensor wird am Zylinder mit der speziellen
Halterung befestigt oder einfach in die Zylindernut

eingelassen.

. Artikelnr.
Zél' A-B (o D :;;:ll‘r:‘r. E F | Sensor plus
9 Halterung
32 4-4 50 57 50 62
40 6-6 56 63 | DH-K032050 | 55 67 KM-032050
50 6-6 64 74 65 7
63 6-7 81 87 80 82
80 9-10 96 | 104 97 | 109 KM-063100
DH-K063125
100 | 10-10 | 114 | 125 114 | 126
125 | 18-18 | 138 | 150 137 | 149 KM-125000
160 | 25-27 | 180 | 180
DH-K160200
200 | 24 -26 | 200 | 220
Zyl. Artikelnr.
o A-B F H |[HF| P | R |PR Serie M
10 11-11 125|225 (35 |17 |10 | 27 | DH-M10
12 12,5-12,5 {115 (235 |35 | 17 | 10 | 27 | DH-M12
16 14-14 15 25 (40 | 18 [ 13 | 31 | DH-M16
20 18,5-18,5 | 19 27 | 46 | 18 |17 | 35 | DH-M20
25 19-19 18 30 (48 |20 |17 | 37 | DH-M25

Bei Bestellung der Halterung fiir versenkten Sensor
Serie DF-... zur Artikelnummer Suffix DF hinzufigen.

Kurzhubzylinder Serie W (kein Befestigungselement notig)

Zyl. 9|16 | 20 | 25 32 |40 | 50|63 | 80| 100
A-B [88[99 (1110 11-10[ 77 [ 66 | 55 | 87 [11-11
A |268(288| 313 | 353 |395| 44 | 52 |605| 71

Zyl. Artikelnr.
7] A-B Cc D Halterung
25 | 25-35 34 21 DH-S25
32 | 35-35 39 22 DH-S32
40 | 50-50 46 29 DH-S40
50 | 60-60 54 35 DH-S50

Zubehor



Zubehor

i Chl |
Typenschlussel Magnettrager w a
L 1

Magnettrager fiir kolbenstangenlose Zylinder der Serien S-V

DKS|| 5 A 25 | 10500 | L

DKS = Magnettrager

ZUGEHORIGKEIT

5 =Kolbenstangenlose Zylinder Serien S5 - VL1
GROBE SCHLITTENTYP

Varianten A = Standardschlitten (S5 @ 25 - 32)
C =mittellanger Schlitten (S5 - VL1)
D =langer Schlitten (S5 - VL1)
Hub (mm) F =doppelter mittellanger Schlitten (VL1)
Durchmesser 25-32-40-50 mm

Schlittentyp

Lage in mm
Zugehbrigkeit D = doppelte Moglichkeit zur Unterbringung
der freiliegenden Reedschalter
Serie

ANMERKUNG:alle Magnettrager werden mit Zubehér fiir den Anschlu3 geliefert.
Der Magnetschalter DH-200 muB separat bestellt werden.

Magnettrager fiir Fihrungseinheiten der Serie J

DKJ|| C 42 [|0500(| D

DKJ = Magnettrager
ZUGEHORIGKEIT

A = Fuhrungseinheit fur Zylinder 1ISO 6431 -
6432 J14 - J14B - J16 - J16B -J17 -J17B

C = Fuhrungseinheit fur kolbenstangenlose
Zylinder mit Standardschlitten J30

D = FiUhrungseinheit fir kolbenstangeniose

Varianten Zylinder mit langem Schlitten J31
E  Fihrungseinheit fur Kurzhubzylinder
J51 - J52 - J53 J54 - J56
Hub (mm) )

GroBe/Durchmesser GroBe FUhrungseinheit @ Zylinder
0=16 0=16
Zugehborigkeit 2 =25 2 =25
3 =32 3 =32
. 4 =40 4 =40
. 5=50 5 =50
6 =63 6 =63
7 =80 7 =80
8 =100 8 =100

VARIANTEN

—

Q:

>
Q

()

5

3

3

D =doppelte Mdglichkeit zur Unterbringung
der freiliegenden Reedschalter mit
rechtem Mitnehmerstift

ANMERKUNG: alle Magnettrager werden mit Zubehér fiir den AnschluB geliefert.
Der Magnetschalter DH-200 muB separat bestellt werden.
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Magnettrager fir kolbenstangenlosen Zylinder Serie S5-VL1 und fir Fiihrungseinheiten L '{l ”‘® L

fir kolbenstangenlose Zylinder J30 - J31 Il 1
Magnettrager mit doppelter Méglichkeit zur: Im Lieferumfang
Unterbringung der freiliegenden Reedschalter Serie DKS .... D/ DKJ .... D enthaltenes

AnschluBzubehor:
Serie S5 - VL1

131 ﬁ Artikelnr.
7 4 4 JE——
. DKK62

A © .
\¥2 x- Serie J30 - J31
L
9 3
215
A + Hub
Zyl. © Artikelnr.
3240 DKK75040
50 DKK75050
63-80 DKK75080

Koppelbar mit Magnettrager
Serie DKJ ... D

Abmessungen Magnettrager fiir kolbenstangenlose Zylinder (Serie DKS ... D)
und Fiihrungseinheiten fiir kolbenstangenlose Zylinder (Serie DKJ ... D).

Fiihrungseinheiten fir
Kolbenstangenlose Zylinder Kolbenstangenlose
- - Zylinder
Serie S5 | Serie VL1 Serie J30 - J31
Zyl. A + HUB A + HUB
o1 s M L M L 2M GroBe | zyl. @ | J30 J31
25| 172 201 267 201 267 366 20 25 200 295
32 212 247 342 247 342 453 50 32 250 380
40 - 292 404 292 404 535 63 40 300 450
50 - 364 504 364 504 680 80 50 350 550
Schlittentypen: S = Standard ¢ Die Befestigungen des
M = mittellanger Schlitten Magnettragers variieren
L =langer Schlitten entsprechend der GréBe
2M = doppelter mittellanger der Fuhrungseinheit.
Schlitten

Montagebeispiel mit kolbenstangenlosem Zylinder Serie S5

Zubehor




Zubehor

Magnettrager fur Fuhrungseinheiten
Serie J14-J16-J17/J5..

U=

Magnettrager mit doppelter Méglichkeit zur Unterbringung
der freiliegenden Reedschalter Serie DKJ....D

21,5

A + Hub

Adapter fiir:
Serie

J14-J16-J17

&

Adapter fiir:
Serie

J51-J52-J53-J54-J56

Artikelnr.
DKK72

& o

Zyl. @

Artikelnr.

DKK74025

DKK74032

DKK74040

DKK74050

DKK74063

DKK74080

HEIREREE

DKK74100

Fuhrungseinheiten fiir
Kurzhubzylinder

GroBe Zyl. .
o Serie J51/J52/J53/J54/J56
A + HUB
25 20 52
32 25 52
40 32 52
50 40 52
63 50 52
80 63 52
100 80 52

Montagebeispiel mit Fihrungseinheiten Serie J...

Fiihrungseinheiten fiir

Zylinder
ISO 6431 - 6432
GroBe
Serie J14/J16/J17
A + HUB
16 80
25 100
32 100
40 100
50 100
63 100
80 100
100 100

Abmessungen Magnettrager fir Fithrungseinheiten fiir kolbenstangenlose und Kurzhubzylinder (Serie
DKJE ... D) und fiir Fihrungseinheiten fur Zylinder ISO 6431 - 6432 (Serie DKJA ... D).
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N el
Spulen und Steckverbinder _J |
[ Bl

Spule U1 - Flansch 22 mm verwendbar mit Pilotventil U1

Dauer | Absorption | Toleranz |\jasse Nenn-

Typ Maximale Abmessungen ED*

Artikelnr
fortlaufend | beim Anlauf| Frequenz | Spannung kg S Pa nnun g

12 Vce DA-0050

215> - 35W |35W | - [£10%

T e T 24 Vee DA-0051
v )

REpsan :

Ao 4 ssoes | 1 100% 0,06 | 24V/50-60Hz | DA-0106
i\ | L— 5VA |7,8VA|£5% |+10% 110V/50-60Hz | DA-0108

(max) | (max)

230V/50-60Hz | DA-0124

12 Vce DB-0501

|e—375 11W | 11W - +10%
et |53

24 Vcc DB-0502
4037 100% 0,10
l 24V/50-60Hz | DB-0507
$13,2
026> 10VA |[16VA | £5% |£10% 110V/50-60Hz | DB-0509
(max) | (max)

230V/50-60Hz | DB-0510

Spule U3 - Flansch 30 mm verwendbar mit Pilotventil U1

/@ — 37 — 12 Vee DC-0301
205 |_145 2,5W | 2,5W - |£10%
R _.‘ 1 24 Ve DC-0302
+ BN
oS T T—— D D 100% 0,08 | 24V/50-60Hz | DC-0307
L 315 29 .
I i
— l L—.—:--;—--. 3,3VA| 5VA | +5% [£10% 110V/50-60Hz | DC-0309
0102 | (max) | (max)
ra—a{ |
016 230V/50-60Hz | DC-0310
Ohne Eingriff in den pneumatischen Kreislauf austauschbar. Bei fortlaufendem Betrieb wird das Funktionieren der Spule
Andere Spannungen auf Anfrage. Um 360° schwenkbar. durch die Betriebstemperatur nicht beeintrachtigt, wenn ihr
Mit Drahten der Klasse H gewickelt. Einsatz in durchlifteter Umgebung erfolgt.
Umgebungstemperatur: -10 + +45°C.
Mediumstemperatur: -10 + +95°C.
Steckverbinder fur Spule U1 Steckverbinder DIN 43650 fur Spulen U2 und U3
Typ Abmessungen Artikelnr. Typ Abmessungen Artikelnr.
31 Pg9
fe— 315— Pg9 _.] -~ 1
i =%
! Q ! i
[ ] i AM-5110 i AM-5111
— g =
40 ﬂ’ ! 43
4 [ _
! + =
L L—z!m» ?28—
Schutzart IP 65. Kabelverbindung PG 9. Schutzart IP 65. Kabelverbindung PG 9.
Auf der Spule um 180° schwenkbar. Auf der Spule um 180° schwenkbar.
Auf Anfrage mit Leuchtanzeige oder anderen Arten Auf Anfrage mit Leuchtanzeige oder anderen Arten
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