—~UNIVER—= UNICLAMP

next generation

ULY40

UNICLAMP Pneumatischer Stiftzieher mit Handhebel,
kniehebelverriegelt
einfache Stange

1 2 3 4 5 6 7 8
1 Serie 2 Modell 3 GroBe
UL = UNICLAMP Stiftzieher Y =Pneumatisch, kniehebelverriegelt, 40 =040 mm

mit Handhebel, einfache Stange

4 Hub 5 Stangenausfiihrungen 6 Stange-Orientierung
040 =40 mm A = Stange fir auBBermittig gelagerte X = Symmetrisch
Zentrierstifte
B = Stange mit Profilendstiick . ‘@: * |
C = Stange mit Kreuznut, E* =Ost L) )
Innendurchmesser 16 mm e
D = Stange fiir auBermittig gelagerte O* = West .?ﬁf‘: b
Zentrierstifte mit vergroBerten
. i L]
Stiftbohrungen N* = Nord .j®|= [ 1l
[ = L]
$* = Siid .é@': n

*Nur bei A und D Stangenausfiihrungen

7 Sensor 8 Produkt Revision

N = Ohne Sensor (mit Abdeckplatte) von UNIVER vergeben
K = Elektronischer Sensor mit
schwenkbarem M12 Stecker (DF-K)
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NORTH WEST SOUTH
Durchmesser Min. Zugkraft Max. Druckkraft Max. Max. Durchbiegungs- GEwiahT Min/ Max Betriebsdruf!c 0,:1 /0,6 MPa
[} 0,5 MPa 0,5 MPa Biegemoment Moment Betriebstemperatur: 5%+ 45° C
Hub in mm: 40 mm

6 Nm 7,5Nm
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker

200N 3100N +0,06° +0,03° 5,7 Kg (von 0° bis 90°orientierbar, in Schritten von 10°)

40 mm
Versorgungspannung: 10+30Vdc
Schutzart: IP65
*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1 Max Drehmoment Handhebel: 40 Nm

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 03 07.06.21
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Durchmesser Min. Zugkraft Max. Druckkraft Max. Max. Durchbiegungs- Gewicht Min/ Max Betriebsdrus!(: 0,:1 /0,6 MPa
P 0,5 MPa 0,5 MPa Biegemoment Moment Betr|§bstemperatur: 5°+45°C
6Nm 7,5Nm Hub in mm: 40 mm
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker
40 mm 200N 3100N +0,06° +0,03° 5,7 Kg (von 0° bis 90°orientierbar, in Schritten von 10°)

*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN =+ 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN * 0,1

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 02 07.06.21

Versorgungspannung: 10+30Vdc
Schutzart: IP65
Max Drehmoment Handhebel: 40 Nm
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Durchmesser Min. Zugkraft Max. Druckkraft Max. Max. Durchbiegungs- Gewicht Min/ Max Betriebsdrus!(: 0,:1 /0,6 MPa
P 0,5 MPa 0,5 MPa Biegemoment Moment Betr|§bstemperatur: 5°+45°C
6Nm 7,5 Nm Hub in mm: 40 mm
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker
40 mm 200N 3100 N +0,06° +0,03° 5,7 Kg (von 0° bis 90°orientierbar, in Schritten von 10°)

*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN =+ 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN * 0,1

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 03 07.06.21

Versorgungspannung: 10+30Vdc
Schutzart: IP65
Max Drehmoment Handhebel: 40 Nm
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Durchmesser Min. Zugkraft Max. Druckkraft Max. Max. Durchbiegungs- Gewicht
2 0,5 MPa 0,5 MPa Biegemoment Moment
6 Nm 7,5Nm
40 mm 200N 3100N +0,06° +0,03° 5,7 Kg

*: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN =+ 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN * 0,1

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 01 07.06.21
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NORTH WEST SOUTH

Min / Max Betriebsdruck: 0,4 / 0,6 MPa
Betriebstemperatur: 5°+ 45° C

Hub in mm: 40 mm

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker
(von 0° bis 90°orientierbar, in Schritten von 10°)
Versorgungspannung: 10+30Vdc

Schutzart: IP65

Max Drehmoment Handhebel: 40 Nm





