—UNIVER= UNICLAME

UCIP40

UNICLAMP Spanner

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
1 Serie 2 Standard 3 Modell 4 GroBle
UC = UNICLAMP Spanner mit I = Kompatibel zur P = Pneumatisch 40 =0 40 mm
stufenloser Offnungswinkeleinstellung: Groen 50/63

0° bis 135° Max
Offnungswinkelbereich kann sich je nach
Spannertyp und-einbaulage dandern

5 Einbaulage Spannarm 6 Serie Spannarm 7 Ausfiihrung Spannam
V =90° 0=180° N=O0OhneArm C = Mittig, 15 mm Offset A = Aluminum
D = Rechts, 15 mm Offset S = Stahl

S =Links, 15 mm Offset N =Ohne Arm
E = Mittig, 45 mm Offset

F = Rechts, 45 mm Offset

L =Links, 45 mm Offset

N = Ohne Spannarm

8 Option 9 Sensor 10 Produkt Revision
N = Standard N = Ohne Sensor (mit Abdeckplatte) von UNIVER vergeben
A = Vorbereitet fiir Arretierung K = PNP Elektronischer Sensor (optisch) (DF-K)
(Gewinde) D = Pneumatischer Sensor

J = NPN Elektronischer Sensor (optisch) (DF-J)
Y = PNP Elektronischer Sensor (optisch) (DF-Y)
Weiler LED
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UNICLAMP Spanner
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Durchmesser Haltemoment Spannmoment Gewicht Min/Max Betriebsdruf!(: 0’3/0'6 MPa
P (0,5 MPa) (ohne Spannarm) I?etnebstenjperaturzs +45°C
Offnungswinkel: einstellbar
40 mm 600 Nm 170 Nm 1,6 Kg Ohne Arm

*:TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN = 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1
**: ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG

Technische Anderungen vorbehalten

Rev. 00 19.05.20

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker
(von 0° bis 90°orientierbar, in Schritten von 10°)

Versorgungspannung: 10+30Vdc
Schutzart: IP65
Beidseitige pneumatische Anschlii3e
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UCIP400_ NKO 45 mm

§7:0.2 x**
22401 45
%L ! A\\>
= . AN &
o~ 02 ¢ AN
2 oy | A Y Q
=4 = Y
| I / ,Q
. / ©
~ S
S "
34 ©
w0
<
8 8
55 g D g M
® (o) 0 @ = -
2 X 8 o 0|
] Py 8
IE : 4 o | ol
8 4 |0 | &
gJo o o @8 H7/12
N 5 ° o | Q=
(=]
N C M8 /10
64.8:0.1 21 M12x 1
) 36
o
S
3 68.5
G1/8" i
/ o
! b
J‘_ | = |
Yo}
I 39
68.5
72
s
[=>]
atd
] o D
o
e
"L—014
Durchmesser Haltemoment Spannmoment Gewicht g/lin / Il\)/lax Betriebsd.ru‘flf: 0,11 /cO,6 MPa
] (0,5 MPa) (ohne Spannarm) gtne stemperatur: 5 - 45 .
Einstellbarer Offnungswinkel: von 0° bis 135°
40 mm 600 Nm 170 Nm 1,6 Kg Armstellung: 180°
Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker
(von 0° bis 90°orientierbar, in Schritten von 10°)
*:“E"MITTIG - kompatibel zur Gr. @50 / @63 mm Versorgungspannung : 10+30Vdc
**: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02, GEWINDEBOHRUNGEN + 0,1 Schutzart: IP65
**%: TOLERANZ BEI 80 mm VOM DREHPUNKT Beidseitige pneumatische AnschliiBe

*xxx: ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG

Technische Anderungen vorbehalten

Rev.0012.10.18



UNICLAMP Spanner

45 mm
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Durchmesser Haltemoment Spannmoment Gewicht Min/Max Betriebsdru;:k:O,:l/O,G MPa
@ (0,5 MPa) (ohne Spannarm) Betnebstempf:raturzs +45°C
Einstellbarer Offnungswinkel: von 0° bis 135°
40 mm 600 Nm 170 Nm 1,6 Kg Armstellung: 90°
*:"E"MITTIG - kompatibel zur Gr. @50 / @63 mm

**: TOLERANZ ZWISCHEN STIFTBOHRUNGEN + 0,02 , GEWINDEBOHRUNGEN * 0,1
*** : TOLERANZ BEI 80 mm VOM DREHPUNKT

**x% 1 ZUGANG ZUR WINKELEINSTELLUNG

Technische Anderungen vorbehalten

Rev.0012.10.18

Elektronischer Sensor mit M12 schwenkbarem Stecker
(von 0° bis 90°orientierbar, in Schritten von 10°)
Versorgungspannung: 10+30Vdc

Schutzart: IP65

Beidseitige pneumatische AnschliiBe



